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Uvod
~ AvaRovANi

Vystrahy a dal$i dulezité informace tykajici se
tohoto vyrobku naleznete v pfilozeném letaku
Bezpecnostni pokyny a produktové informace.

Popis pfistroje ECHOMAP Plus 40

GARMIN.

Ovladaci tlacitka

Slot pro microSD® pamétovou kartu

Konektor napéjeni a konektor pro pfipojeni
sonarové sondy

Maly reproduktor

OZNAMENI

Pfi kazdém vloZeni pfistroje do drzaku byste se
méli ujistit, Ze je dobre zajistén v kolébce a Ze
jsou k nému i ke kolébce pevné pfipojeny kabely.
Pojistka zajistujici pfistroj musi byt pevné zacvak-
nutd. Spravné zajisténi pfistroje nebo pojistky je
doprovazeno slysitelnym cvaknutim. Jestlize neni
pfistroj dobfe zajistén a kabely nejsou pevné pfi-
pojeny, mize dojit k pferuseni napajeni a pfistroj
prestane pracovat. Pokud neni pfistroj v kolébce
pevné zajistén, mize spadnout a poskodit se.

® ©|0|e

Ovladaci tlacitka

0] Po pfidrzeni dojde k zapnuti/vypnuti pfistroje.
PFi rychlém stisknuti a uvolnéni se otevie
nabidka rychlého pfistupu k nastaveni
podsviceni, rezimu barev a pfenosu
sonarového signalu.

Pfi opakovaném tisknuti se méni urover jasu

displeje.
-— Slouzi pro oddaleni mapy nebo néhledu.
L Slouzi pro pfibliZzeni mapy nebo nahledu.

, Slouzi pro rolovani, oznacovani zvolenych
poloZek a pohybovani kurzorem.

SlouZi pro potvrzeni zprav a vybér polozek.

SELECT

BACK Slouzi pro névrat na pfedchozi stranku.

MARK Slouzi pro uloZeni aktualni polohy jako
trasového bodu.

HOME SlouZi pro navrat na hlavni stranku.
Pfi pfidrZeni dojde k pofizeni snimku aktualni
stranky.

MENU Slouzi pro otevfeni nabidky moznosti dané

stranky, pokud jsou néjaké dostupné.

Slouzi pro zavfeni nabidky, pokud je néjaka
oteviena.

PFi pfidrZeni dojde k pofizeni snimku aktuaini
stranky.

Pohled zpiedu na pfistroj
ECHOMAP Plus 60

GARMIN.

Tlagitko Power

Senzor pro automatické nastaveni podsviceni
Tlagitka
Slot pro microSD® pamétovou kartu

OZNAMENI

Pfi kazdém vloZeni pfistroje do drzaku byste se
meéli ujistit, Ze je dobre zajistén v kolébce a Ze
jsou k nému i ke kolébce pevné pfipojeny kabely.
Pristroj musi byt v drzaku pevné zacvaknuty.
Spravné zajisténi pfistroje v drzaku je doprova-
zeno slySitelnym cvaknutim. Jestlize neni pfistroj
dobre zajistén a kabely nejsou pevné pfipojeny,
muze dojit k pferuSeni napajeni a pfistroj presta-
ne pracovat. Pokud neni pfistroj v kolébce pevné
zajistén, mize spadnout a poskodit se.

®e|e|e

Ovladaci tlacitka

[0} Po pfidrzeni dojde k zapnuti/vypnuti
pristroje.

PFi rychlém stisknuti a uvolnéni se otevie
nabidka rychlého pfistupu k nastaveni
podsviceni, rezimu barev a pfenosu
sonarového signalu.

Pfi opakovaném tisknuti se méni urover jasu
displeje.

Uvod



- Slouzi pro oddaleni mapy nebo nahledu.

L o Slouzi pro pfibliZzeni mapy nebo nahledu.

< Slouzi pro rolovani, oznacovani zvolenych
poloZek a pohybovani kurzorem.

SELECT | Slouzi pro potvrzeni zprav a vybér polozZek.
BACK SlouZi pro navrat na pfedchozi stranku.
MARK SlouZi pro uloZeni aktualni polohy jako
trasového bodu.
HOME Slouzi pro névrat na hlavni stranku.
Pfi pfidrZeni dojde k pofizeni snimku
aktualni stranky.
MENU SlouZi pro otevfeni nabidky moznosti dané

stranky, pokud jsou néjaké dostupné.

SlouZi pro zavieni nabidky, pokud je néjaka
oteviena.

P¥i pfidrZeni dojde k pofizeni snimku
aktualni stranky.

Pohled zpfedu na pfistroj
ECHOMAP Plus fady 70/90

(3]

GARMIN.

GARMIN

Tlacitko Power

Senzor pro automatické nastaveni podsviceni

Dotykovy displej

® eI

Tlacitka kldvesovych zkratek

® | Slot pro microSD® pamétovou kartu

Ovladaci tlacitka

0] Po pfidrZeni dojde k zapnuti/vypnuti pfistroje.

PFi rychlém stisknuti a uvolnéni se otevie
nabidka rychlého pfistupu k nastaveni
podsviceni, rezimu barev a pfenosu
sonarového signalu.

PFi opakovaném tisknuti se méni droveri jasu
displeje.

1 2 3 4 | Pripfidrzeni dojde k pfifazeni daného tlacitka
jako klavesové zkratky pro aktualné
zobrazenou stranku. Po stisknuti se otevie

stranka, ktera je k tlacitku pfifazena.

Vytvoreni klavesové zkratky
Nejcast&ji vyuzivané stranky muzete rychle
otevfit prostfednictvim tlacitka klavesové zkratky.

Klavesovou zkratku si muzete vytvofit napfiklad

pro sonarovou stranku nebo pro stranku s mapou.

1 Otevrete pozadovanou stranku.

2 Pridrzte tlacitko, které chcete pouzit jako klaveso-
vou zkratku, a zvolte OK.
TIP: Klavesové zkratky se ukladaji také
pro nej¢astéji vyuzivané kategorie, ke kterym je
pfifazeno Cislo tlacitka klavesové zkratky.

Ziskani navodu k obsluze

Navstivte stranky garmin.com/manuals/echo-
mapplus60-70-90.

Navazani GPS satelitniho spojeni
PFistroj mize pro navazani satelitniho spojeni
potfebovat volny vyhled na oblohu. V zavislosti
na Vasi GPS poloze dojde k automatickému
nastaveni asu a data.
1 Zapnéte pfistroj.
2 Vyckejte, dokud pfistroj nenavaze satelitni
spojeni.
Navazani satelitniho spojeni miize trvat 30 az 60
vtefin.
Pokud pfistroj navaze satelitni spojeni, v horni ¢asti
hlavni nabidky se objevi ikona -mil.
Pokud pfistroj ztrati satelitni spojeni, ikona -1l
zmizi a misto ni se objevi na mapé nad symbolem
lodi blikajici otaznik £.
Vice informaci o GPS systému viz www.garmin.
com/aboutGPS. Pokud méte problémy s navazanim
satelitniho spojeni, podivejte se na Cast Zarizeni
nedokaze navazat satelitni spojeni na strané 65
déle v tomto manualu.

Vybér GPS zdroje

Jestlize mate k dispozici vice nez jeden GPS zdroj,

mizete si vybrat preferovany zdroj pro ziskani

GPS dat.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> GPS.

2 Zvolte pozadovany zdroj GPS dat.

Vlozeni pamét'ovych karet

Mapovy plotter miizete pouzivat v kombinaci

s na prani dostupnymi pamétovymi kartami. Diky
pamétovym kartdm s mapovymi podklady si miizete
v mapovém plotteru prohlizet satelitni snimky

ve vysokém rozliSeni a letecké fotografie pfistavist,
pristav(, kotvist a dalSich bodi zajmu. Mimo to
mUzete do pfistroje vloZit prazdnou pamétovou
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kartu, na kterou se budou nahravat mapy vytvo-
fené prostfednictvim funkce Garmin Quickdraw™
Contours a sonarové informace (jestlize je pfipojena
kompatibilni sonarova sonda), prostfednictvim niz
mizete pfenaset data, jako jsou trasové body
a trasy, do jiného kompatibilniho mapového plotteru
nebo do pocitaCe a kterou Ize pouzivat v kombinaci
s aplikaci ActiveCaptain™.
Zafizeni podporuje pamétové karty s kapacitou
az 32 GB ve formatu FAT32.
1 Otevrete pristupova dvitka (1) nebo krytku

v pfedni ¢asti mapového plotteru.

2 Do slotu vlozte pamétovou kartu .

3 Zatlacte na kartu, aby se zacvakla na svém
misté.

4 Zavrete dvitka nebo piiklopte krytku.

Vlastni nastaveni mapového
plotteru

Vlastni nastaveni hlavni stranky
Na hlavni stranku mUZete pfidavat polozky nebo
mizete ménit jejich usporadani.

1 Na hlavni strance zvolte moznost Customize

Home (Pfizpusobit hlavni stranku).

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud chcete zménit uspofadani polozek
na hlavni strance zvolte moznost Rearrange
(Preskupit), zvolte poloZku, kterou chcete
pfesunout, a nakonec vyberte nové umisténi
této polozky.

+ Pokud chcete na hlavni stréanku pfidat novou
polozku, zvolte Add (Pridat), a pak zvolte
poZadovanou poloZku.

+ Pokud chcete odebrat polozku, kterou jste pfi-
dali, zvolte Remove (Odstranit), a pak zvolte
pozadovanou polozku.

Vlastni nastaveni dil¢ich stranek
Vytvoreni vlastni kombinované stranky
1 Otevrete kombinovanou stranku.

2 Zvolte MENU > Configure (Konfigurovat).

3 Zvolte pozadovanou moznost:

*+ Pro zménu nazvu zvolte moznost Name (Na-
zev) a zadejte novy nazev.

* Pro zménu usporadani informaci na strance
zvolte moznost Change Layout (Zménit
rozvrzeni) a vyberte nové rozlozeni stranky.

* Pro zménu informaci, které se na strance
zobrazuji, zvolte Change Function (Zménit
funkci) a zvolte novy typ informaci.

+ Pro zménu velikosti informacnich poli na
strance zvolte moznost Resize Combination
(Zmeénit velikost kombinovanych poli).

* Pro zménu nastaveni Ciselnych dat zobrazu-
jicich se na strance zvolte Overlay Numbers
(Ciselné udaje) (Nastaveni ¢iselnych tidajt,
strana 15).

Vytvoreni nové kombinované stranky

v pristroji ECHOMAP Plus fady 70/90

Pfistroj Vam umozZriuje vytvofit si vlastni kombinova-

nou stranku, ktera bude vyhovovat Vasim potfebam.

1 Zvolte Combos (Kombinace) > Customize
(Vlastni) > Add (Pridat).

2 Zvolte pozadované rozvrzeni.

Zvolte pozadované pole.

Zvolte pozadovanou funkci pro dané pole.

Postup opakujte u vSech poli na strance.

Jestlize chcete zménit velikost poli, pouzijte Sipky.

Pridrzte pole, které chcete upravit.

Pro vybér novych dat pfidrzte pozadované datové

pole.

9 Po dokonceni vlastni stranky zvolte moZnost
Done (OK).

10Zadejte nazev stranky a zvolte moznost Done
(OK).

Vytvoreni nové kombinované stranky

v pfistroji ECHOMAP Plus 60

Pristroj Vam umoznuje vytvofit si viastni kombinova-

nou strénku, ktera bude vyhovovat Vasim potfebam.

1 Zvolte Combos (Kombinace) > Customize
(Vlastni) > Add (Pridat).

2 Zvolte pozadované rozvrzeni.

0o N O g AW
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Zvolte pozadované pole.
Zvolte pozadovanou funkci pro dané pole.
Postup opakujte u vSech poli na strance.

Zvolte moznost Data a upravte data, ktera se
maji zobrazovat.

7 Jestlize jste s Upravou stranky hotovi, zvolte
moznost Next (Dalsi).

8 Zadejte nazev stranky a zvolte Done (OK).
9 Pro zménu velikosti okna pouzijte tlacitka Sipek.
10Pro odchod zvolte BACK (Zpét).

Vytvoieni nové kombinované stranky

v pfistroji ECHOMAP Plus 40

Pristroj Vam umozniuje vytvofit si viastni kombinova-

nou stranku, ktera bude vyhovovat Vasim potfebam.

1 Zvolte Combos (Kombinace) > Customize
(Vlastni) > Add (Pridat).

2 Zvolte prvni funkci.

Zvolte druhou funkci.

4 Jestlize si chcete vybrat smér rozdéleni stranky
(nepovinné), zvolte moznost Split (Rozdéleni).

5 Zvolte moznost Next (Dalsi).

6 Zadejte nazev stranky.
TIP: Pro vybér poZadovaného pismena zvolte
SELECT.

7 Pro zménu velikosti okna pouzijte tlaCitka Sipek.

8 Pro vybér umisténi na hlavni strance pouzijte
tlaCitka Sipek.

9 Pro odchod zvolte BACK (Zpét).

oo g b~ w

w

Nastaveni typu plavidla

Aby bylo mozné spravné nakonfigurovat nastaveni

mapového plotteru a vyuzivat funkce dle Vaseho

typu lodi, mizZete upresnit typ Vaseho plavidla.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Vessel Type (Typ plavidla).

2 Zvolte poZzadovanou moznost.

Nastaveni podsviceni displeje

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> Display (Displej) > Backlight (Podsviceni).

2 Nastavte podsviceni.

TIP: Jestlize chcete zménit urover jasu displeje,
staci na libovolné strance opakované tisknout
tlagitko (. To ocenite predevsim ve chvilich,
kdy je jas displeje prilis nizky na to, aby byl
displej dobfe Citelny.

Nastaveni rezimu barev

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> Display (Displej) > Color Mode (Rezim
barev).
TIP: Barevny rezim mizete nastavit z libovolné
stranky kratkym stisknutim tlaitka O, nagez
zvolte O > Display (Displej) > Color Mode
(Rezim barev).

2 Zvolte pozadovanou moznost.

Aplikace ActiveCaptain

/A UPOZORNENi

Smyslem této funkce je umoznit uzivateltim
odesilat informace. Spole¢nost Garmin Zadnym
zplsobem neruci za presnost, Uplnost nebo
aktualnost informaci, které odesilaji sami uzivatelé.
Vyuzivani informaci odeslanych uzivateli a spolé-
hani se na né je jen na VasSe vlastni nebezpedi.

POZNAMKA: Funkce ActiveCaptain je dostupna
pouze pro modely, které podporuji technologii bez-
dratové Wi-Fi sité.

Jestlize chcete funkci ActiveCaptain vyuzivat, musi-
te mapovy plotter pfipojit k bezdratové Wi-Fi siti.
Aplikace ActiveCaptain zpfistupni Vasemu pfistroji
ECHOMAP Plus online funkce vztahujici se k ma-
pam a ke spojeni s dalSimi ¢leny komunity, abyste si
plavbu jesté vice uzili.

Prostiednictvim aplikace ActiveCaptain instalované
ve Vasem mobilnim zafizeni mUzZete stahovat, naku-
povat a aktualizovat mapy. Aplikaci Ize vyuzit také
ke snadnému a rychlému pfenosu uzivatelskych
dat, jako jsou trasové body a trasy, k pfipojeni

ke komunité Garmin Quickdraw Contours a k aktua-
lizaci softwaru zafizeni. S pomoci aplikace si mu-
Zete rovnéz naplanovat cestu a zobrazit si funkce
zafizeni GPSMAP Plus, které odtud Ize i ovladat.
Po pfipojeni ke komunité ActiveCaptain ziskate
aktudlni zpétnou vazbu tykajici se pfistavli a dalSich
bodl zajmu. Po sparovani se mohou na displeji
VaSeho mapového plotteru zobrazovat notifikace

z chytrého telefonu, jako jsou napfiklad upozornéni
na pfichozi hovory a textové zpravy.
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Funkce aplikace ActiveCaptain
Uroveti interakce s pistrojem ECHOMAP Plus
prostrednictvim aplikace ActiveCaptain zavisi
na Vasi roli.

Funkce Majitel Host

Registrace pfistroje, vyuzZivani vesta- Ano
vénych map a doplrikovych mapovych
karet dostupnych v ramci uctu

Aktualizace softwaru Ano | Ano
Automaticky pfenos staZenych nebo Ano
vytvofenych dat Garmin Quickdraw

Contours

Zasilani notifikaci z chytrého telefonu Ano | Ano
Navigace ke konkrétnimu trasovému Ano | Ano

bodu nebo navigace po specifické trase

Manualini synchronizace trasovych bodd | Ano | Ano
atras s pfistrojem ECHOMAP Plus

Zaciname s aplikaci ActiveCaptain
POZNAMKA: Funkce ActiveCaptain je dostupna
pouze pro modely, které podporuji technologii
bezdratové Wi-Fi sité.

Prostfednictvim aplikace ActiveCaptain miZete

propojit své mobilni zafizeni s pfistrojem

ECHOMAP Plus. Aplikace nabizi snadnou a rychlou

interakci s mapovym plotterem a moZnost provadét

ukony, jako jsou sdileni dat, registrace, aktualizace
softwaru pfistroje a zobrazovani notifikaci z chytré-
ho telefonu na displeji mapového plotteru.

1 V zafizeni ECHOMAP Plus zvolte moznost
ActiveCaptain.

2 Na strance ActiveCaptain zvolte moznost Wi-Fi
Network (Sit’ Wi-Fi) > Wi-Fi > On (Zapnout).

3 Zadejte nazev a heslo dané sité.

4 Do slotu pro pamétové karty pfistroje ECHOMAP
Plus vlozte pamétovou kartu (Viozeni pamétové
karty, strana 2).

5 Zvolte moznost Create ActiveCaptain
Memory Card (Vytvorit pamét'ovou kartu
ActiveCaptain).

OZNAMENI

Mozna budete vyzvani ke zformatovani pamétoveé
karty. Pfi zformatovani karty dojde ke smazani
vSech informaci, které na ni byly uloZeny. To zahr-
nuje v8echna uZivatelské data vetné trasovych
bodU. Zformatovani karty je doporuceno, ale neni
nezbytné. Pied zformatovanim karty byste méli
data ulozena na pamétové karté ulozit do vnitfni
paméti zafizeni (Kopirovani uzivatelskych dat

z pamétové karty, strana 63). Po zformatovani
karty pro aplikaci ActiveCaptain mUZzete uZiva-
telska data pfenést zpét na pamétovou kartu
(Kopirovéani uZivatelskych dat na pamétovou
kartu, strana 63).

Pokazdé, kdyz chcete vyuzivat funkci ActiveCap-
tain, se ujistéte, Ze je v pfistroji viozena paméto-
va karta.

6 Z obchodu s aplikacemi pro OS Vaseho mobil-
niho zafizeni si stahnéte a instalujte aplikaci
ActiveCaptain, kterou nasledné otevrete.

7 PoloZte své mobilni zafizeni do vzdalenosti maxi-
malné 32 m od pfistroje ECHOMAP Plus.

8 V nabidce nastaveni Vaseho mobilniho zafizeni
otevfete stranku Wi-Fi sité a po zadani stejného
nazvu a hesla, které jste pouZili u pfistroje Gar-
min, pfipojte mobilni zafizeni k pfistroji Garmin.

Pfijimani upozornéni z chytrého

telefonu

Diky aplikaci ActiveCaptain se mohou na displeji

pristroje ECHOMAP Plus zobrazovat notifikace

z VaSeho chytrého telefonu.

1 V zafizeni ECHOMAP Plus zvolte ActiveCaptain
> Smart Notifications (Upozornéni z chytrého
telefonu) > Enable Notifications (Povolit upo-
zornéni).

2 V nabidce nastaveni svého mobilniho zafizeni
aktivujte technologii Bluetooth.

3 Umistéte oba pfistroje tak, aby byly od sebe
vzdaleny maximalné 10 metrd.

4 V aplikaci ActiveCaptain ve Vasem mobilnim
zafizeni zvolte Smart Notifications (Upozornéni
z chytrého telefonu) > Pair with Chartplotter
(Sparovat s mapovym plotterem).

5 Pro sparovani aplikace se zafizenim ECHOMAP
Plus prostfednictvim technologie Bluetooth postu-
pujte podle pokynU na displeji.

6 Az k tomu budete vyzvani, zadejte ve svém
mobilnim zafizeni klic.

Aplikace ActiveCaptain



7 Pokud je to nutné, upravte ve svém mobilnim
zarizeni nastaveni pro notifikace.

Aktualizace softwaru prostrednictvim

aplikace ActiveCaptain

Jestlize Vase zafizeni podporuje technologii Wi-Fi,
mUZzete aplikaci ActiveCaptain pouZit ke stazeni

a instalaci poslednich softwarovych aktualizaci
pro Va3e zafizeni.

OZNAMENI

Pfi aktualizaci softwaru muze byt nutné, aby Vase
aplikace stahovala velké soubory. BEéhem staho-
vani miZze dojit k pfekro¢eni bézného limitu pro
stahovani dat a Vas poskytovatel internetového
pfipojeni Vam mulze Uctovat dalsi poplatky. Blizsi
informace o limitech a poplatcich Vam sdéli Vas
poskytovatel.

Proces instalace muze trvat nékolik minut.

1 Pfipojte mobilni zafizeni k pfistroji ECHOMAP
Plus (Za¢iname s aplikaci ActiveCaptain,
strana 5).

2 Jestlize jsou k dispozici softwarové aktualizace
a VaSe mobilni zafizeni ma pfistup k internetu,
zvolte Software Updates (Softwarové aktuali-
zace) > Download (Stahnout).

Aplikace ActiveCaptain stahne pfislusné aktu-
alizace do Vaseho mobilniho zafizeni. Po opé-
tovném pfipojeni aplikace k zafizeni ECHOMAP
Plus budou aktualizace pfeneseny do zafizeni.
Po Uspésném dokonceni prenosu bude vyzvani
K instalaci aktualizaci.

3 Az Vas pristroj ECHOMAP Plus vyzve k aktuali-
zaci softwaru, zvolte, jak aktualizace instalovat.
+ Pro okamZitou aktualizaci softwaru zvolte OK.
+ Pokud chcete aktualizaci odloZit, zvolte moz-

nost Cancel (Zrusit). Az budete

na instalaci aktualizaci pfipraveni, zvolte
moznost ActiveCaptain > Software Updates
(Softwarové aktualizace) > Install Now
(Instalovat nyni).

Aktualizace map prostrednictvim

aplikace ActiveCaptain

Jestlize VaSe zafizeni podporuje technologii Wi-Fi,
mUzete aplikaci ActiveCaptain pouZit ke stazeni

a instalaci poslednich softwarovych aktualizaci
pro Vase zafizeni.

OZNAMENI

Pfi aktualizaci map muze byt nutné, aby Vase
aplikace stahovala velké soubory. BEéhem staho-
vani muze dojit k prekroceni bézného limitu

pro stahovani dat a Vas poskytovatel interneto-
vého pfipojeni Vam mUze UGctovat dalSi poplatky.

Vs poskytovatel.

1 Pfipojte mobilni zafizeni k pfistroji ECHOMAP
Plus (Zaciname s aplikaci ActiveCaptain,
strana 5).

2 Jestlize jsou k dispozici softwarové aktualizace
a Vase mobilni zafizeni ma pfistup k internetu,
zvolte OneChart > My Charts (Mé mapy).

3 Zvolte mapu, kterou chcete aktualizovat.

4 Zvolte oblast, kterd se ma stahnout.

5 Zvolte moznost Download (Stahnout).
Aplikace ActiveCaptain stahne pfislusné aktu-
alizace do VaSeho mobilniho zafizeni. Po opé-
tovném pfipojeni aplikace k zafizeni ECHOMAP
Plus budou aktualizace pfeneseny do zafizeni.
Po uspésném dokonceni pfenosu budou aktuali-
zované mapy pfipraveny k pouZiti.

Mapy a 3D zobrazeni map

Jednotlivé mapy a 3D zobrazeni map jsou dostupné
v zavislosti na mapovych podkladech a na pfipoje-
ném prislusenstvi.
POZNAMKA: Neni k dispozici pro pfistroje
ECHOMAP Plus 40.
Pro pfistup k mapam a 3D zobrazeni map zvolte
moznost Charts (Mapy).
Navigation Chart (Naviga€ni mapa): zobrazuje
navigacni data dostupna na pfednahranych
a doplrikovych mapach, pokud jsou v systému
k dispozici. Tyto udaje zahrnuji informace
o bdjich, majacich, kabelech, naméfené hloubce,
pristavistich a pfilivovych stanicich, které se
v dané oblasti vyskytuiji.
Perspective 3D (3D perspektiva): rezim
3D perspektivy zobrazuje pohled na mapové
podklady nad vodni hladinou z bodu nad a za lodi
(v zavislosti na daném kurzu), ¢imz pfedstavuje
vizualni pomicku pro navigaci. Tento pohled je
napomocny predevsim pfi navigaci zradnymi mél-
Cinami, mezi Utesy, pod mosty nebo kanaly a je
velice pfinosny pfi ur€ovani vstupnich a vystup-
nich cest v neznamych pfistavech a kotvistich.
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Mariner‘s Eye 3D (3D rezim ptaci perspektivy):
zobrazuje podrobny, trojrozmérny nahled z pozi-
ce nad a za lodi (podle vaseho kurzu), pficemz
predstavuje vizualni navigacni pomdcku. Tento
Uhel pohledu je uZite¢ny pfi navigaci zradnymi
mélCinami, mezi Utesy, pod mosty nebo kanaly
a je velice pfinosny pfi ur€ovani vstupnich
a vystupnich cest v neznamych pfistavech
a kotvistich.

POZNAMKA: 3D rezimy ptadi a rybi perspektivy
jsou dostupné v rdmci prémiovych mapovych
systémU a jen pro nékteré oblasti.

Fish Eye 3D (3D rezim rybi perspektivy): nabizi
nahled na situaci pod vodni hladinou, ktera se
zobrazuje v zavislosti na mapovych podkladech.
Pokud je k pfistroji pfipojena sonarova sonda,
jsou zde Cervené, zelené nebo Zluté zobrazeny
také detekované objekty (napf. ryby). Cervené
jsou oznaceny ty nejvétsi objekty a zelené ty
nejmensi.

Fishing Chart (Rybarska mapa): zobrazuje mapu
s podrobnym zobrazenim hloubnic a hloubko-
vych bod(. V ramci této mapy se nezobrazuiji
navigacni data, namisto kterych jsou zde uve-
deny podrobné hloubkové udaje a jsou zde lépe
zvyraznény hloubnice. Tyto mapy jsou nejlepSim
feSenim pro rybareni ve velkych hloubkach
na volném mofi.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné
s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
rybafska mapa pfi pobrezi.

Naviga¢ni mapa a rybarska mapa
POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spolecné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
rybarska mapa pfi pobrezi.

Navigacni mapa je optimalizovana pro ucely naviga-
ce. Prostrednictvim této mapy si miZete naplanovat
cestu, zobrazit mapové informace a sledovat trasu.
Pro otevieni navigacni mapy zvolte Charts (Mapy)
> Navigation Chart (Naviga€ni mapa).

Rybéarska mapa nabizi podrobnéjsi informace o dné
a o rybafskych objektech. Mapa je optimalizovana

pro rybafeni. Pro otevieni rybarské mapy zvolte
Charts (Mapy) > Fishing Chart (Rybarska mapa).

Priblizeni/oddaleni mapy

O urovni pfibliZzeni informuje ¢iselna hodnota

ve spodni ¢asti mapy. Usegka pod &islici predstavu-

je tuto vzdalenost na mapé.

* Pro oddaleni nahledu zvolte symbol = nebo
na dotykovém displeji pfiblizte dva prsty smérem
k sobé.

+ Pro piiblizeni zvolte symbol @ nebo na dotyko-
vém displeji posurite dva prsty smérem od sebe.

Posouvani mapy pomoci tlacitek

Pokud si chcete prohlédnout oblast mimo Vasi

aktualni polohu, miZete se po mapé pohybovat.

1 Na strance mapy pouZzijte tlacitka Sipek.

2 Pokud chcete prohlizeni mapy ukon€it a znovu
zobrazit svou aktualni polohu, stisknéte BACK
(Zpét).

POZNAMKA: Chcete-li si prohlédnout mapu
v rezimu kombinované stranky, stisknéte SELECT
(Vybrat).

Zvoleni polozky na mapé prostrednictvim

ovladacich tlacitek

1 Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy pohybujte
kurzorem prostfednictvim tlacitek ¢, », ~, a .

2 Zvolte SELECT (Vybrat).

Symboly na mapé

V této tabulce jsou uvedeny nékteré obecné sym-
boly, které se mohou zobrazovat na podrobnych
mapach.

Symbol  Popis
Bdje
Informace

Namorni body zajmu

Prilivova stanice

Stanice méfici proudéni

K dispozici je letecky snimek

MEEREER

K dispozici je perspektivni fotografie

Mezi dalSi funkce spolecné pro vétSinu map patfi
zakresleni hloubnic, pfilivovych zon, hloubkovych
bodu (stejné zobrazeni jako u tisténych map),
navigacnich pomUcek a symbold, prekazek

a oblasti, kde jsou vedeny kabely.
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Méreni vzdalenosti na mapé

1 Na mapé zvolte pozadovanou polohu.

2 Zvolte Measure Distance (Zméfit vzdalenost).
Ve Vasi aktualni poloze se na mapé objevi
symbol pfipinacku. V rohu se zobrazi informace
0 vzdalenosti a Uhlu vzhledem k poloze
pfipinacku.

TIP: Jestlize chcete pfipinaCek resetovat a k méfeni

pouzit polohu, ve které se aktualné nachazi kurzor,

zvolte SELECT (Vybrat).

Vytvoreni trasového bodu na mapé

1 Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy zvolte
pozadovanou polohu nebo objekt, a pak zvolte
SELECT (Vybrat).
Podél pravého okraje mapy se zobrazi seznam
dostupnych moznosti. Zobrazené moznosti se
mohou v zavislosti na poloze a typu objektu liSit.

2 Zvolte moznost Create Waypoint (Vytvorit
trasovy bod).

Spusténi navigace do mista na mapé

/A UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi

z elektronickych mapovych podkladud. Tyto
informace nezohlednuji prekazky a hloubkova
omezeni. Krom kurzu uvedeného navigacnim
zafizenim také peclivé sledujte své okoli tak,
abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu nebo jinou
prekazku v cesté.

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurz a vyrovnavaci kurz vést napfic¢ pevni-
nou nebo mél¢inou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu Ci jinou
nebezpecnou prekazku.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spole&né

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

rybaiska mapa pfi pobfezi.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spole&né

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

funkce automatického navadeni.

1 Na navigacni nebo rybaiské mapé zvolte pozado-
vanou polohu.

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost SELECT
(Vybrat).

3 Zvolte mozZnost Navigate To (Navést do).

4 Zvolte poZzadovanou moznost:
* Pro spusténi pfimé navigace do této polohy

zvolte Go To (Plout do).

+ Pro vytvofeni trasy do zvolené polohy, véetné
zatacek, zvolte Route to (Vytvorit trasu do).

+ Pokud chcete pouzit automatické navadéni,
zvolte moznost Auto Guidance (Automaticka
navigace).

5 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou barvou.
POZNAMKA: Pokud pouzivate funkci automa-
tického navadéni a uvnitf purpurového vyzna-
Ceni trasy se objevi Sedy Usek, znamena to, ze
funkce automatického navadéni (Auto Guidance)
nemUZze vypocitat trasu pro tuto ¢ast. Tento stav
je zplisoben nastavenim minimaini bezpeéné
hloubky a minimaini bezpe¢né vysky pfipadné
prekazky.

6 Postupuijte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestietli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

Zobrazeni polohy a informaci o objektu

na mapé

Na navigacni nebo na rybafské mapé si mizete

prohlédnout informace o poZadované poloze nebo

o0 daném objektu.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

rybaiska mapa pfi pobfezi.

1 Na navigacni nebo rybafské mapé zvolte polohu
nebo objekt, a pak stisknéte tlacitko SELECT
(Vybrat).

Podél pravého okraje mapy se zobrazi seznam

dostupnych moznosti. Zobrazené moznosti se

mohou v zavislosti na poloze a typu objektu liSit.

2 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Pokud chcete spustit navigaci do zvolené polo-
hy, zvolte moznost Navigate To (Navést do).

+ Pokud chcete v misté kurzoru oznacit trasovy
bod, zvolte moznost Create Waypoint (Vytvo-
fit trasovy bod).

* Pro zobrazeni vzdalenosti a sméru objektu
vzhledem k Vasi aktualni poloze zvolte
Measure Distance (Zméfit vzdalenost).
Vzdalenost a smér do daného mista se objevi
na displeji. Pro zméfeni vzdalenosti z jiného
mista nez je VaSe aktualni poloha stisknéte
tlaCitko SELECT (Vybrat).

* Pro zobrazeni informaci o pfilivu/odlivu,
proudech, pohybu nebeskych téles, mistnich
poskytovatelich sluzeb a mapovych poznamek
v blizkosti mista, kde je umistény kurzor, zvolte
moznost Information (Informace).
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Zobrazeni podrobnych informaci

o namornich orientacnich bodech

Na strance navigacni mapy, rybarské mapy, 3D

zobrazeni mapy nebo 3D rezimu z ptaci perspek-

tivy mizete zobrazit informace o rGznych typech

navigacnich bod, véetné nehlidanych majakd,

straZenych majaku a rliznych zatarasu.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoletné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

rybarska mapa pfi pobrezi.

POZNAMKA: 3D rezimy ptai a rybi perspektivy

jsou dostupné v ramci prémiovych mapovych systé-

mu a jen pro nékteré oblasti.

1 Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
pozadovany navigacni bod.

2 Zvolte ndzev navigacniho bodu.

Linie sméru pohybu a znacky uhlu

Smér pohybu je linka, ktera na mapé vede od pfidi
lodi ve sméru plavby. Znacky uhlu udavaiji Vasi
relativni pozici vzhledem ke sméru pohybu nebo
kurzu plavidla vaéi zemi, coz mize byt uzitecné
pfi nahazovani nebo hledani referencénich bodu.

Nastaveni linie smérovani lodi a kurzu plavidla

vici zemi

Na mapé si mlzete nechat zobrazit linii sméru

pohybu a linii kurzu plavidla vicéi zemi (COG).

COG predstavuje smér pohybu Vaseho plavidla.

Vasi lodi. Tato informace je dostupna jen pokud je

pfipojen smérovy senzor.

1 Na strance mapy zvolte MENU > Chart Setup
(Nastaveni mapy) > Chart Appearance (Vzhled
mapy) > Heading Line (Linie sméFrovani lodi).

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Source
(Zdroj) a vyberte pozadovanou moznost:

* Pro automaticky vybér dostupného zdroje
zvolte moznost Auto (Automaticky).

+ Pokud chcete pro zjisténi sméru COG pouzit
GPS informace, zvolte moznost GPS Heading
COG (GPS smér COG).

* Pro pouziti pfipojeného smérového senzoru
zvolte moznost Heading (Smér pohybu).

+ Jestlize chcete vyuZit informace z pfipojeného
senzoru i z GPS antény, zvolte moznost COG
and Heading (COG a smér pohybu).

V takovém pfipadé se na mapé zobrazi linie
sméru pohybu i linie COG.

3 Zvolte mozZnost Display (Zobrazit), a pak zvolte
jednu z moznosti:

+ Zvolte Distance (Vzdalenost) > Distance
(Vzdalenosti) a zadejte délku linie, ktera se
ma na mapé zobrazovat.

+ Zvolte Time (Cas) > Time (Cas) a zadejte
dobu, kterou chcete pouzit pro vypocet vzda-
lenosti, kterou Vase lod urazi aktualni rychlosti
za dany Casovy usek.

Aktivace zobrazovani znacek uhlu

Podél linie sméfovani lodi se mohou zobrazovat

také znacky uhlu. Znacky uhlu mohou pfijit vhod

rybartim pfi nahazovani.

1 Nastavte linii smé&fovani lodi (Nastaveni linie
smérovani lodi a kurzu plavidla vici zemi,
strana 9).

2 Zvolte moznost Angle Markers (Znacky uhlu).

Prémiové mapy

/A UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi z elek-
tronickych mapovych podkladd. Tyto informace
nezohlednuji pfekazky a hloubkova omezeni.
Krom kurzu uvedeného navigacnim zafizenim
také peclivé sledujte své okoli, abyste nenarazili
na pevninu, mél¢inu nebo jinou pfekazku v cesté.

POZNAMKA: Ne véechny modely podporuiji véech-

ny mapy.

Na prani dostupné prémiové mapy, jako napf.

BlueChart® g2 Vision®, umoziuji vytézit z Vaseho

mapového plotteru maximum. Kromé podrob-

nych namornich map zahrnuji prémiové mapové

podklady také nize uvedené funkce, které jsou vSak

dostupné jen pro nékteré oblasti.

3D rezim ptaci perspektivy: nabizi trojrozmérny
nahled na aktudlni situaci z bodu nad a za lodi.

3D rezim rybi perspektivy: nabizi trojrozmérny
nahled na aktualni situaci pod vodni hladinou.
Tento nahled vychazi z mapovych podkladd.

Rybarské mapy: jedna se o mapy, ze kterych jsou
odstranény navigacni Udaje, a které se zaméfuji
na obrysy pod hladinou a hloubkové informace.
Tyto mapy jsou skvelym feSenim pro rybareni
ve velkych hloubkach na volném mofi.

Druzicové snimky o vysokém rozliSeni: galerie
nabizi satelitni snimky o vysokém rozliSeni, které
v ramci navigacni mapy poskytuiji realisticky
pohled na vodni a pevninské plochy (Zobrazeni
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galerie druzicovych snimki na navigacni mapé,
strana 10).

Letecké snimky: nabizi moznost prohlédnout si
na leteckych snimcich napf. pfistavisté nebo
rizné objekty dulezité z hlediska navigace
(Zobrazeni leteckych snimkd orientacnich bod(,
strana 11).

Podrobné udaje o silnicich a bodech zajmu POI:
Detailné zobrazuije silnice a body zajmu (POI),
pficemz je zde zahrnuto velmi podrobné zakres-
leni pobfeznich silnic a bodd zajmu, jako jsou
restaurace, ubytovani a mistni zajimavosti.

Automaticka navigace: na zakladé specifickych
informaci o VaSem plavidle a mapovych dat tato
funkce automaticky naplanuje tu nejlepsi cestu
do cile.

Zobrazeni informaci z prilivové stanice
Symbol <> na mapé pFedstavuije piilivovou stanici.
Mimo to mUZete zobrazit podrobny pfilivovy graf,
ktery Vam pom0ze ur€it stav pfilivu v riznych
dennich dobach a v riiznych dnech.
POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.
1 Na navigacni nebo rybarské mapé zvolte pozado-
vanou pfilivovou stanici.
Pobliz symbolu se objevi informace o sméru
a velikosti pfilivu.
2 Zvolte nédzev stanice.

Animovany ukazatel prilivu/odlivu a sméru
proudu

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.

Na navigacni a rybarské mapé Ize zobrazit animo-
vané ukazatele pfilivovych stanic a sméru proudéni.
Aby se ukazatele mohly na mapé zobrazovat, musi-
te v nastaveni mapy povolit zobrazovani animova-
nych ikon (Zobrazeni ukazatel( pfilivu/odlivu

a proudd, strana 10).

Ukazatel pfilivové stanice se na mapé zobrazi jako
svisly sloupcovy graf doplnény Sipkou. Cervena
Sipka sméfujici dolt predstavuje odliv a modra Sipka
smeéfujici nahoru oznacuije pfiliv. Pokud presunete
kurzor na ukazatel pfilivové stanice, objevi se

nad ukazatelem hodnota predstavujici vySku
pilivu/odlivu.

Aktualni smér proudéni se na mapé objevi jako
Sipka. Smér kazdé Sipky predstavuje aktualni

smér proudéni v daném misté na mapeé. Zbarveni
jednotlivych Sipek oznacuje rychlostni rozsah proudéni
v pfislusné poloze. Pokud presunete kurzor na Sipku
aktualniho sméru proudéni, objevi se nad ukazate-
lem sméru pfesna rychlost proudéni pro dané misto.

Barva Aktualni rychlostni rozsah

Zluta 0az 1 uzel
OranZova |1az2uzly
Cervena |2 avice uzlt

Zobrazeni ukazatel(i prilivu/odlivu a proudt
POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.
Na navigacni nebo rybarské mapé se mohou ikony
prilivovych stanic a stanic méficich proudéni zobra-
zovat ve statické nebo animované formé.
1 Na navigacni nebo rybaiské mapé zvolte
MENU > Chart Setup (Nastaveni mapy) > Tides
& Currents (Prilivové informace a proudy).
2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pro zobrazeni ukazateld pfilivovych stanic
a stanic méficich proudéni vody na mapé
zvolte On (Zapnout).

+ Pokud chcete na mapé zobrazit animované
ukazatele prilivovych stanic a animované uka-
zatele stanic méficich proudéni vody, zvolte
Animated (Animace).

Zobrazeni galerie druzicovych snimku

na navigacni mapé

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-

miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych

oblastech.

Vrrstvou druzicovych snimk( ve vysokém rozliseni

mUZete nechat prekryt bud jen pevninskou nebo

pevninskou i vodni ¢ast navigaéni mapy.

POZNAMKA: Pokud je tento rezim aktivovan, zob-

razi se druzicové snimky vysokého rozliSeni pouze

pfi vétsim pfiblizeni. Pokud snimky s vysokym roz-
lisenim ve Vami zvoleném mapovém regionu nevidite,
zkuste mapu pfibliZit tisknutim tlagitka =. Urovef
zobrazovani detaild muzete zvysit také zménou
nastaveni detailG pro dané pfiblizeni.

1 Na navigacni mapé zvolte MENU > Chart Setup
(Nastaveni mapy) > Satellite Photos (Druzico-
vé snimky).

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pro zobrazeni standardnich mapovych infor-
maci pro vodu a fotomapy pevniny zvolte Land
Only (Pouze pevnina).
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+ Pokud maji fotografie na zakladé udané
propustnosti prekryvat vodni i pevninské
¢asti mapy, zvolte Blend (Smisené). Prolnuti
fotomapy nastavite pomoci posuvného tlacitka.
Cim vy$si procentudlni hodnotu nastavite, tim
vice budou druzicové snimky prekryvat vodni
i pevninské mapové podklady.

Zobrazeni leteckych snimku orientacnich
bod
Aby se na navigaéni mapé zobrazovaly letecké
snimky, musite nejprve v nastaveni mapy zapnout
funkci Satellite Photos (Druzicové snimky).
POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.
Letecké fotografie orientaénich bodd, pfistavist
a pristavl Vam mohou pomoci [épe se orientovat
nebo se predem seznamit s prostredim pfistavisté
nebo pfistavu.
1 Na strance navigacni mapy zvolte ikonu
fotoaparatu.
« Pro zobrazeni leteckého snimku zvolte EOH.
+ Pro zobrazeni perspektivni fotografie zvolte
= Fotografie byla pofizena z pozice,
ve které je zobrazen fotoaparat, a ve sméru
kuZelu.
2 Zvolte moznost Aerial Photo (Letecké snimky).

Systém automatické identifikace
Systém automatické identifikace (AIS) umoziiuje
identifikovat a sledovat dal$i plavidla a pfipadné
Vas upozorni na dopravu ve Vasem okoli. Pokud
je mapovy plotter pfipojen k externimu zafizeni
AIS, muze zobrazovat urcité informace o plavidlech
ve VaSem okoli. Tato plavidla musi byt vybavena
radiolokacnim opakovaem a musi aktivné vysilat
informace AlS.

Informace ziskané z hlaSeni jednotlivych plavidel
zahrnuiji identifikaci MMSI (Namofni pohybliva iden-
tifikaCni sluzba), polohu, rychlost GPS, smér GPS,
dobu uplynulou od posledniho hlaseni o poloze

do dosazeni nejblizSiho bodu setkani.

Nékteré modely mapového plotteru podporuiji také
systém sledovani Blue Force Tracking. Plavidla sle-
dovana pomoci systému Blue Force Tracking jsou
na displeji mapového plotteru oznaena modrozele-
nou barvou.

Symboly uréujici objekty AIS

Smbol  Popis

A Plavidlo AIS. Plavidlo vysilajici informace
AIS. Trojuhelnik je natocen ve sméru, ktery
predstavuje pohyb plavidla AIS.

Vybrany objekt.

Aktivni objekt. Objekt se na mapé objevi
zvétdeny. Zelena usecka pripojena k objektu
predstavuje smér jeho pohybu. Pokud je
funkce zobrazovani detailli nastavena na
Show (Zobrazit), objevi se pod symbolem
objektu informace o identifikaci MMSI, rychlosti
a sméru pohybu plavidla. Pokud se signal AIS
vysilany plavidlem ztrati, objevi se titulek

s hlasenim.

A
V/

j 3 Ztraceny objekt. Zeleny kfizek X oznamuje
ztratu signalu AIS vysilaného plavidlem.

V takovém pfipadé se na displeji mapové-

ho plotteru objevi dotaz, zda ma byt draha
plavidla i nadale zaznamenévéna. Pokud
zaznamenavani drahy prerusite, symbol
ztraceného objektu z mapy nebo z 3D pohledu
na mapu zmizi.

Nebezpecny objekt v dosahu. Symbol objektu
blika, spusti se akusticky alarm a na displeji se
objevi hlaSeni. Po vypnuti alarmu jsou poloha
a smér pohybu nebezpeéného objektu oznace-
ny pinym ¢ervenym trojuhelnikem a ervenou
linkou. Pokud je alarm bezpecné zény vypnuty,
symbol objektu blika, ale nespusti se akusticky
alarm a neobjevi se ani hlaseni alarmu. Pokud
se signal AIS vysilany plavidlem ztrati, objevi
se titulek s hlaSenim.

P Ztraceny nebezpe&ny objekt. Cerveny kiizek
X oznamuje ztratu signalu AIS vysilaného
plavidlem. V takovém pfipadé se na displeji
mapového plotteru objevi dotaz, zda ma byt
draha plavidla i nadale zaznamenavana.
Pokud zaznamenavani drahy prerusite, sym-
bol ztraceného nebezpecného objektu z mapy
nebo z 3D pohledu na mapu zmizi.

Tento symbol oznamuje bliZici se nebezpecny
objekt. Symbol je doplnén Eiselnym Udajem,
ktery predstavuje ¢as zbyvajici do dosazeni
objektu.

POZNAMKA: Plavidla sledovana pomoci funkce
Blue Force Tracking jsou bez ohledu na svij stav
oznacena modrozelenou barvou.

5]

Smér a predpokladany kurz aktivovanych
cilovych objektd AIS

Pokud aktivni objekt AIS poskytuje informace

0 sméru a kurzu vici zemi, objevi se smér na mapé
jako pIna ¢ara pfipojena k symbolu AlS.
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Ve 3D pohledu na mapu se ukazatel sméru
nezobrazuje.

Pfedpokladany kurz aktivniho objektu AlS se

na mapé nebo ve 3D pohledu na mapu zobrazi
jako ¢arkovana Céara. Délka linie predstavujici
predpokladany kurz odpovida hodnoté nastavené
pro zobrazeni pfedpokladaného sméru pohybu
plavidla. Pokud aktivni objekt AIS nevysila informa-
ce o rychlosti nebo pokud plavidlo stoji, ukazatel
predpokladaného kurzu se nezobrazi. Vypocet pro
ur¢eni vzhledu ukazatele predpokladaného kurzu se
méni v zavislosti na informacich o rychlosti, kurzu
vUci zemi nebo otaceni plavidla, které cilovy objekt
vysila.

Pokud jsou aktivnim objektem AIS poskytovany
informace o kurzu vuci zemi, sméru plavby a o ota-
Ceni plavidla, je na zakladé kurzu vuci zemi a udajl
o otaceni vypocitan predpokladany kurz objektu.
Smér, kterym se plavidlo ot&ci, a ktery je taktéz za-
loZen na udajich o otaceni, je uréen schematickym
praporkem na konci linie znézorfiujici smér pohybu.
Délka schematického praporku se neméni.

Pokud jsou aktivnim objektem AIS poskytovany
informace o kurzu vici zemi a sméru pohybu, ale
nejsou dostupné informace o otaceni, predpoklada-
ny kurz objektu je vypoCitan na zakladé udaje

o kurzu vaci zemi.

Zobrazeni plavidel AIS na mapé nebo

ve 3D zobrazeni mapy

Abyste mohli vyuzivat informace systému AIS,

musite nejprve pfipojit k mapovému plotteru externi

AIS zafizeni a piijimat signal vysilany aktivnimi

radiolokacnimi opakovadi jinych plavidel.

Pokud chcete, mlZete si nastavit, jak se maji

na mapé nebo ve 3D pohledu na mapu zobrazovat

symboly ostatnich plavidel. Nastaveni provedena

pro jednu mapu nebo pro jedno 3D zobrazeni mapy

se vztahuiji jen k dané mapé nebo k danému 3D

zobrazeni mapy. Nastaveni detail(i, pfedpoklada-

ného sméru a zobrazeni drah provedena pro jednu

mapu nebo jedno 3D zobrazeni mapy se vztahuji

na v§echny mapy nebo na v§echna 3D zobrazeni

mapy.

1 Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
MENU > Other Vessels (Ostatni plavidla) > AIS
Display Setup (Zobrazeni objekt AlS).

2 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Pokud chcete nastavit dosah, ve kterém se
maji plavidla AIS objevovat, zvolte moznost
Display Range (Dosah pro zobrazeni)

a zvolte pozadovanou vzdélenost.

* Pro zobrazeni podrobnosti o AIS aktivnich pla-
vidlech zvolte Details (Podrobnosti) > Show
(Ukazat).

+ Pro nastaveni ¢asového intervalu pro zobra-
zeni predpokladaného sméru AlS aktivniho
plavidla zvolte Projected Heading (Pfedpo-
kladany smér) a zadejte pozadovany ¢as.

* Pro zobrazeni drah AIS plavidel zvolte Trails
(Zaznamy drah), a pak zvolte délku stopy, kte-
ra se bude u sledovanych plavidel zobrazovat.

Aktivace plavidla AlIS coby cilového objektu

1 Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
pozadované plavidlo AIS.

2 Zvolte AlS Vessel (Plavidlo AIS) > Activate
Target (Aktivovat jako cil).

Zobrazeni informaci o cilovém plavidle AIS

Pokud chcete, mizete si prohlédnout silu signalu

AIS, MMSI, GPS rychlost, GPS smér pohybu a dalsi

informace, které jsou soucasti hlaseni cilového

objektu AlS.

1 Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
pozadované plavidio AlS.

2 Zvolte moznost AIS Vessel (Plavidlo AlS).

Zruseni plavidla AIS coby cilového objektu

1 Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
pozadované plavidio AlS.

2 Zvolte AIS Vessel (Plavidlo AlS) > Deactivate
Target (Zrusit cil).

Zobrazeni seznamu nebezpec¢nych

objektd AIS
Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
MENU > Other Vessels (Ostatni plavidla) > AIS
List (Seznam AIS).

Nastaveni alarmu pro nebezpeci srazky

v bezpeéné z6né

Abyste mohli nastavit alarm pro nebezpedi kolize

v bezpecné z6né, musite nejprve pfipojit kompatibil-
ni mapovy plotter k zafizeni AlS.

Alarm upozorfiujici na nebezpeci srazky v bezpecné
z0Oné Ize vyuzivat pouze na zakladé systému AlS.
Tato funkce slouzi jako prevence pied potencialni
kolizi a je mozné ji upravit dle vlastnich pozadavku.
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Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)

> AIS > AIS Alarm (Alarm AIS) > On (Zapnout).

Pokud nékteré aktivni plavidlo AIS vstoupi

do bezpecné zdny okolo Vasi lodi, objevi se

na displeji hlaSeni a spusti se akusticky alarm.

Krom toho je objekt na displeji zobrazen jako

nebezpecny. Pokud je alarm vypnuty, nebude se

zobrazovat hl&Seni a neozve se akustické varo-

vani, ale na displeji bude objekt stale oznacen

jako nebezpecny.

2 Zvolte moznost Range (Rozsah).

3 Zadejte polomér bezpecného okruhu kolem Vasi
lodi.

4 Zvolte moznost Time To (Zbyvajici ¢as).

5 Zadejte Cas, ve kterém se spusti alarm upozor-

nujici na plavidlo chystajici se vstoupit do Vasi

bezpecné zony.

Napfiklad pokud chcete byt upozornéni ve chvili,

kdy do naru$eni Vasi bezpec¢né zény zbyva

10 minut, nastavte parametr Time to (Zbyvajici

¢as) na 10 a alarm Vas na plavidlo upozorni

10 minut pfed jeho vstupem do Vasi bezpecné

zony.

Nouzovy signal AIS

Samostatna zafizeni pro nouzové signaly AIS
zacnou po aktivaci vysilat nouzova hlaseni o pozici.
Mapovy plotter umi pfijmout signaly z vysilacu
SART (Search and Rescue Transmitters) (SART),
radiového vysilani EPIRB (Emergency Position Indi-
cating Radio Beacons) a jiné signaly hlasici polohu
,muz pfes palubu®. Pfenos signalu nouzového vola-
ni probiha jinak nez standardni pfenos signalu AlS,
takze se na mapovém plotteru zobrazuiji rozdilné.
Namisto sledovani signalu AIS z ddvodu prevence
pred srazkou s jinym plavidlem slouzi nouzovy
signal k lokalizaci polohy a k poskytnuti pomoci
plavidlu nebo osobé.

Navigace do bodu vysilajiciho nouzovy signal
Pokud pfistroj pfijme nouzovy signal, objevi se
upozornéni na nouzové volani.
Pro spusténi navigace do mista, odkud vychazi
signdl, zvolte Review (Prehled) > Go To
(Plout do).

Vyznam symbolii oznacujicich zdroj nouzového
signalu AIS

Symbol  Popis

4] Zdroj vysilani nouzového signalu AlS.
Pokud tento symbol zvolite, zobrazi se blizsi
informace o vysilani a spusti se navigace
do tohoto mista.

& Ztrata signélu.

X Test signalu. Tento symbol se objevi, pokud
pristroj jen testuje pfenos nouzového volani
a nejedna se o skute¢ny pfipad nouze.

X Ztrata testovaciho signalu.

Povoleni prijmu testovacich signalti AIS

Abyste predesli zobrazovani testovacich signalli

a symboll v oblastech s hustou lodni dopravou,

jako jsou napt. pfistaviste, mizete si zvolit, zda

chcete testovaci hlaSeni AlS pfijimat ¢i ignorovat.

Abyste mohli otestovat své AIS zafizeni pro vysilani

nouzoveého signalu, musite mapovy plotter nechat

pfijimat testovaci nouzové volani.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> AlS.

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud chcete pfijimat nebo ignorovat testovaci
signaly EPRIB (Emergency Position Indicating
Radio Beacon), zvolte moznost AIS-EPIRB
Test.

+ Pokud chcete pfijimat nebo ignorovat testovaci
signaly ,muz pfes palubu®, zvolte moznost
AIS-MOB Test.

+ Pokud chcete pfijimat nebo ignorovat testovaci
signaly SART (Search and Rescue Transpon-
der), zvolte moznost AIS-SART Test.

Vypnuti pfijmu signala AIS

Ve vychozim nastaveni je pfijem signall AlS povolen.
Zvolte Settings (Nastaveni) > Other Vessels
(Jina plavidla) > AIS > Off (Vypnout).
VSechny funkce spojené se systémem AlS se
prestanou na v8ech mapach a ve vSech 3D zob-
razenich map zobrazovat. To se tyka zaméfovani
plavidel AIS a zaznamu jejich pohybu, alarml
pro kolizi vychazejici z informaci o poloze a pohy-
bu plavidel AIS a informaci o plavidlech AlS.

Nastaveni bézného a 3D zobrazeni

mapy
POZNAMKA: Néktera nastaveni se tykaji pouze
nékterych map a nékterych 3D mapovych nahledu.

Mapy a 3D zobrazeni map

13



Nékteré z funkci jsou dostupné pouze u prémiovych

map nebo v kombinaci s pfipojenym pfislusenstvim.

Tato nastaveni se vztahuji na mapy a 3D zobrazeni

map s vyjimkou 3D rezimu rybi perspektivy (Nasta-

veni rezimu 3D rybi perspektivy, strana 17).

Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy stiskné-

te tlacitko MENU.

Waypoints & Tracks (Trasové body a zaznamy tras):
funkce slouzi k nastaveni zplisobu zobrazeni
trasovych bod0 a zaznamu tras (Nastaveni
trasovych bodl a zaznamu tras na mapach
a mapovych nahledech, strana 16).

Other Vessels (Ostatni plavidla): umoznuje
nastavit zplisob zobrazeni DSC a AlS plavidel
(Nastaveni pro zobrazeni dalsich plavidel na ma-
pé nebo na mapovém nahledu, strana 16).

Laylines (Pfimé linie): slouzi k nastaveni pfimych
linii v rezimu plachténi (Nastaveni pfimych linii,
strana 17).

Quickdraw Contours: funkce aktivuje kresleni
hloubnic a umoziiuje vytvareni stitk rybarské
mapy (Mapovani prostfednictvim funkce Garmin
Quickdraw Contours, strana 17).

Chart Setup (Nastaveni mapy): umozriuje upravit
informace zobrazené na mapé (Nastaveni navi-
gacni a rybarské mapy, strana 14).

Navaids (Navigacni body): na rybarské mapé se
budou zobrazovat navigacni body.

Nastaveni navigacni a rybarské mapy
POZNAMKA: N&ktera nastaveni se tykaji pouze
nékterych map a nékterych 3D zobrazeni mapy.
Néktera nastaveni jsou dostupna pouze po pfipojeni
externiho zafizeni nebo pfi pouZiti prémiovych map.
Na navigacni nebo rybarské mapé zvolte

MENU > Chart Setup (Nastaveni mapy).

Satellite Photos (Druzicové snimky): aktivuje
zobrazeni druzicovych snimku o vysokém rozlise-
ni pro pevninské nebo pevninské a vodni plochy.
Funkci Ize vyuZit jen u nékterych prémiovych map
(Zobrazeni galerie druZicovych snimkd
na naviga¢ni mapé, strana 10).

Water Overlay (Vodni vrstva): aktivuje funkci
stinovani hloubky, ktera znazorfuje profil dna
prostrednictvim barevného odstupriovani hloubky,
nebo galerii sonarovych snimkd, které pomahaji
urcit hustotu u dna. Funkce je k dispozici pouze
v kombinaci s nékterymi prémiovymi mapami.

Tides & Currents (Prilivové informace a proudy):
zobrazi na mapé ukazatele stanic pro méfeni
pfilivu/odlivu a vodnich proud(l (Zobrazeni

ukazatelt prilivu/odlivu a proud, strana 10)

a aktivuje posuvnik pfilivu/odlivu a proudd,
prostfednictvim kterého Ize nastavit dobu, po kte-
rou se budou hlaSeni o pfilivu/odlivu a proudech
zobrazovat na mapé.

Roses (Ruzice): okolo ikonky Vasi lodi se zobrazi
kompasova riizice, ktera udava smer, kterym je
orientovana lod. Pokud je k mapovému plotteru
pfipojen kompatibilni ndmofni anemometr, mize
se zobrazit také skutecny a zdanlivy smér vétru.
V rezimu plavby se skute¢ny a zdanlivy vitr zob-
razi na vétrné rizici.

Lake Level (Hladina vody v jezere): slouzi
k nastaveni aktudlni hladiny vody v jezefe. Funk-
ce je k dispozici pouze v kombinaci s nékterymi
prémiovymi mapami.

Overlay Numbers (Ciselné tidaje): umozriuje
upravit informace, které se na strance zobrazuji
(Nastaveni ¢iselnych udaj, strana 15).

Weather (Pocasi): pokud je mapovy plotter pfipojen
ke kompatibilnimu pfijimaci informaci o pocasi,
ktery mé platné piedplatné, umoZiuje nastavit,
jaké informace o pocasi se budou na mapé
zobrazovat. Funkce vyzaduje pfipojeni
kompatibilni antény a platné predplatné
informaci o pocasi.

Chart Appearance (Vzhled mapy): slouzi
k upraveni nastaveni pro r(izné mapy a 3D zobra-
zeni map (Nastaveni vzhledu mapy, strana 14).

Nastaveni vzhledu mapy

Vizhled rdznych map a 3D zobrazeni map si mizete

upravit dle svych potfeb. Kazdé z provedenych

nastaveni se bude vztahovat na pravé pouZivanou
mapu nebo 3D zobrazeni mapy.

POZNAMKA: Néktera nastaveni se tykaji pouze

nékterych map, nékterych 3D mapovych nahledl

a nékterych modelt mapového plotteru. Nékteré

z funkcei jsou dostupné pouze u prémiovych map

nebo v kombinaci s pfipojenym pfisluSenstvim.

Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte MENU

> Chart Setup (Nastaveni mapy) > Chart

Appearance (Vzhled mapy).

Orientation (Orientace): umozriuje zvolit
perspektivu mapy.

Detail (Detaily): nastavuje mnoZzstvi detailt
zobrazenych na mapé pfi riznych stupnich
priblizeni.

Heading Line (Linie sméru pohybu): slouzi
pro zobrazeni a nastaveni linie sméru pohybu,
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coz je linka vedena z bodu na mapé, kde se
nachazi pfid lodi, ve sméru cesty. Mimo to slouzi
pro nastaveni zdroje informaci, na zakladé nichz
je linie vyznacena.

Panoptix Area (Dosah sondy Panoptix):
umoznuje zobrazit nebo skryt vyznaceni oblasti,
ktera je monitorovana sonarovou sondou
Panoptix™. Aby bylo mozné tuto funkci vyuzivat,
je treba kalibrovat referen¢ni systém AHRS
meéfici polohové Uhly (Instalacni nastaveni sondy,
strana 39).

World Map (Mapa svéta): umoznuje zvolit bud
zakladni mapu svéta nebo stinovanou reliéfni
mapu. Rozdil mezi témito typy map poznate
pouze, pokud bude Uroven pfiblizeni takova,
abyste vidéli podrobné mapové informace.

Spot Depths (Hloubkové body): umoZiuje
zobrazovat hloubkové body a nastavit nebezpec-
nou hloubku. Hloubkové body, které odpovidaji
hodnoté pro nebezpecnou hloubku nebo mélci
vodu, jsou oznaceny Cervenym textem.

Shallow Shading (Stinovani mél¢in): umoznuje
nastavit stinovani pro odliSeni pobfeznich pasem
a mélCiny do urcité hloubky.

Depth Range Shading (Rozsah stinovani hloubky):

umoznuje specifikovat horni a spodni hranici
hloubky pro konkrétni stinovani.

Symbols (Symboly): umozniuje zobrazit rizné
symboly na mapé, napf. ikony lodi, naviga¢ni
symboly, suchozemské body zajmu a majaky,

a nastavit jejich vzhled.

Style (Styl): umoZruje nastavit zpsob zobrazovani
3D terénu.

Hazard Colors (Vystrazné barvy): slouzi
pro zobrazeni mél€iny a pevninskych useku riz-
nymi barvami. Hluboka voda je oznacena modrou
barvou, mélka Zlutou a velmi mélka voda je pak
znézornéna Cervené.

Preferred Depth (Bezpe€na hloubka):
ve 3D rezimu zobrazeni mapy z ptaci perspektivy
umoznuije zvolit zptsob zobrazeni bezpecné
hloubky.

POZNAMKA: Toto nastaveni bude mit vliv pouze
na vystrazné barvy ve 3D rezimu ptaci perspek-
tivy. Neovlivni zobrazeni bezpe¢né hloubky vody
pfi automatickém navadéni nebo nastaveni
sonarového alarmu pro mélkou vodu.

Range Rings (Rozsahové kruznice): umoziuje
zobrazit a nastavit vzhled rozsahovych kruznic,
které Vam v ramci nékterych mapovych nahledl
pomohou Iépe si pfedstavit vzdalenosti.

Lane Width (Sitka navigaéniho pruhu): umozfiuje
urcit Sitku navigacniho pruhu, coz je purpurova
linka, ktera v nékterych mapovych reZimech
vyznacuje smér do cile.

Nastaveni ¢iselnych udaji

Na strance mapy, 3D zobrazeni mapy, radaru nebo

na kombinované strance zvolte MENU > Overlay

Numbers (Ciselné udaje).

Na strance mapy, 3D zobrazeni mapy nebo na kom-

binované strance zvolte MENU > Overlay Numbers

(Ciselné tdaje).

Edit Layout (Uprava zobrazenych tdajt):
umoznuje nastavit datovou vrstvu mapy nebo
datova pole. Pro kazdy systém datovych poli
mUzete zvolit hned nékolik ¢iselnych udaj.

Nav. Inset (Navigaéni vyrez): pokud lod pluje
na zakladé navigace do cile, zobrazi navigacni
vyfez.

Navigation Inset Setup (Nastaveni navigacniho

vyfezu): umoznuje nastavit zobrazovani
navigacnich informaci o etapé trasy (Route Leg
Details) a zadat, s jakym predstihem pfed obra-
tem nebo cilem se maji informace zobrazovat.

Compass Tape (LiSta kompasu): pfi navigaci
plavidla do cile zobrazuije liStu s kompasovymi
udaji.

Uprava datovych poli

Na mapé nebo jiné strance, ktera podporuje zobra-

zovani Ciselnych Udaju, mlzete nastavit, jaké udaje

se maji zobrazovat.

1 Na strance, ktera podporuje zobrazovani ¢isel-
nych udaju stisknéte tlacitko MENU.

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Chart Setup
(Nastaveni mapy).

3 Zvolte Overlay Numbers (Ciselné tdaje) > Edit
Layout (Uprava zobrazenych tdaj).

4 Zvolte poZadované rozvrzeni.

5 Zvolte pozadované datové pole.

6 Zvolte typ dat, ktera se budou zobrazovat v tomto
poli. Nabidka dostupnych dat se méni v zavislosti
na mapovém plotteru.

Zobrazeni navigacnich udaji

Umoziuje nastavit, v jakych rezimech mapy se

budou zobrazovat naviga¢ni informace. Pole

s navigacnimi Udaji se zobrazuje pouze v pfipadé,

Ze je lod navadéna do cile.

1 Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy
stisknéte tlacitko MENU.
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2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Chart Setup

(Nastaveni mapy).

3 Zvolte Overlay Numbers (Ciselné tidaje)

> Navigation Inset (Navigacni udaje) > Auto

(Automaticky).

4 Zvolte moznost Navigation Inset Setup (Nasta-
veni navigaénich udaju).
5 Dokoncete akci:

* Pro zobrazeni rychlosti do trasového bodu
(VMG) pfi navigaci po trase s vice neZ jednou
etapou, zvolte Route Leg Details (Informace
o etapé trasy) > On (Zapnout).

* Pro zobrazeni (dajl o dal§im odboceni zalo-
Zenych na vzdalenosti zvolte Next Turn (PFisti
odboceni) > Distance (Vzdalenost).

+ Pro zobrazeni udajl o dal$im odboceni
zaloZenych na ¢ase zvolte Next Turn (Pristi
odboéeni) > Time (Cas).

* Pro vybér zplisobu, jakym se udaje budou
objevovat, zvolte Destination (Cil), a pak
zvolte pozadovanou moznost.

Nastaveni linie sméfovani lodi a kurzu plavidla

vuci zemi

Na mapé si mizete nechat zobrazit linii sméru

pohybu a linii kurzu plavidla vici zemi (COG).

COG predstavuje smér pohybu Vaseho plavidla.

Sméfovani lodi pfedstavuje smér, kterym mifi pfid

Vasi lodi. Tato informace je dostupna jen pokud je

pfipojen smérovy senzor.

1 Na strance mapy zvolte MENU > Chart Setup
(Nastaveni mapy) > Chart Appearance (Vzhled
mapy) > Heading Line (Linie sméfovani lodi).

2 Pokud je to nutné, zvolte mozZnost Source
(Zdroj), a pak zvolte pozadovanou moznost:

* Pro automaticky vybér dostupného zdroje
zvolte moznost Auto (Automaticky).

+ Pokud chcete pro zjisténi sméru COG pouzit
GPS informace, zvolte moZnost GPS Heading
(GPS smér).

* Pro pouZiti pfipojeného smérového senzoru
zvolte moznost Heading (Smér pohybu).

+ Jestlize chcete vyuzit informace z pfipojeného
senzoru i z GPS antény, zvolte moznost COG
and Heading (COG a smér pohybu).

V takovém pfipadé se na mapé zobrazi linie

sméru pohybu i linie COG.

3 Zvolte symbol, a pak zvolte moznost:

+ Zvolte Distance (Vzdalenost) > Distance
(Vzdalenosti) a zadejte délku linie, ktera se
ma na mapé zobrazovat.

+ Zvolte Time (Cas) > Time (Cas) a zadejte
dobu, kterou chcete pouzit pro vypocet vzda-
lenosti, kterou VaSe lod urazi aktualni rychlosti
za dany Casovy Usek.

Nastaveni trasovych bodt a zaznam( tras

na mapach a mapovych nahledech

Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte

Menu > Waypoints & Tracks (Trasové body

a zaznamy tras).

Tracks (Zaznamy tras): na mapé nebo v rdmci 3D
zobrazeni mapy se zobrazi zaznamy tras.

Waypoints (Trasové body): zobrazi se seznam
trasovych bod (Zobrazeni seznamu vsech traso-
vych bod, strana 24).

Create Waypoint (Vytvorit trasovy bod): dojde
k vytvorfeni nového trasového bodu.

Waypoint Display (Zobrazeni trasového bodu):
umoznuje nastavit zpusob, jakym se bude trasovy
bod na mapé zobrazovat.

Active Tracks (Aktivni zaznam trasy): zobrazi se
nabidka moznosti aktivniho zaznamu trasy.

Saved Tracks (Ulozené zaznamy tras): zobrazi se
seznam ulozenych zéznam tras (Zobrazeni
seznamu uloZenych zaznamd tras, strana 29).

Tracks Display (Zobrazeni zaznamdi tras):
umoznuje nastavit, jaké zaznamy tras se maji
na mapé zobrazit v zavislosti na barvé trasy.

Nastaveni pro zobrazeni dalSich plavidel
na mapé nebo na mapovém nahledu
POZNAMKA: Tyto funkce vyzaduji pfipojeni pFislu-
Senstvi jako je AIS pfijimac nebo VHF vysilacka.
Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte
MENU > Other Vessels (Ostatni plavidla).

AIS List (Seznam AIS): zobrazi se seznam AIS
(Zobrazeni seznamu nebezpecnych objekti AlS,
strana 12).

DSC List (Seznam volani DSC): zobrazi
se seznam DSC (Seznam volani DSC, strana 50).

AIS Display Setup (Nastaveni pro zobrazeni

AIS): viz Nastaveni pro zobrazeni objekt( AIS
na strané 17.

DSC Trails (Drahy DSC): zobrazi drahy plavidel
DSC, pfi€emz umozriuje zvolit délku zobrazené
drahy.
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AIS Alarm: slouzi k nastaveni alarmu, ktery se
spusti v pfipadé, Ze v bezpecné zéné hrozi kolize
s jinym plavidlem (Nastaveni alarmu pro nebez-
peci srazky v bezpecné zoné, strana 12).

Nastaveni pro zobrazeni objektu AIS
POZNAMKA: Pro praci se systémem AlS je nutné
externi zafizeni AIS a aktivni radiolokacni opakovaé
vysilajici signaly AIS z jinych plavidel.

Na strance mapy nebo 3D zobrazeni mapy zvolte

MENU > Other Vessels (Ostatni plavidla) > AIS

Display Setup (Nastaveni pro zobrazeni AlS).

AIS Dis. Range (Dosah systému AIS): umozriuje
nastavit vzdalenost od Vasi lodi, ve které se
budou zobrazovat plavidla AIS.

Details (Podrobnosti): zobrazi podrobné informace
0 AIS aktivnich plavidlech.

Heading (Pfedpokladany smér pohybu):
umoziuje zadat ¢asovy interval pro zobrazeni
predpokladaného sméru aktivniho plavidla AlS.

Trails (Zaznamy drah): zobrazi drahy plavidel AIS
a umozriuje zvolit délku zobrazené drahy.

Nastaveni piimych linii

Chcete-li vyuZivat funkce pfimych linii, je k mapové-

mu plotteru nutné pfipojit anemometr.

V rezimu plavby na plachetnici (Nastaveni typu pla-

vidla, strana 4) mGZete na navigacni mapé nechat

zobrazit pfimé linie. Prakticky vyznam pFimych linii
ocenite pfedevs§im na zavodech.

Na strance naviga¢ni mapy zvolte MENU > Laylines

(Pfimé linie).

Display (Zobrazeni): slouzi pro nastaveni zpsobu,
jak se budou pfimé linie a plavidlo zobrazovat
na mapé, pficemz zde Ize nastavit délku pfimych
linii.

Sailing Ang. (Uhel plavby): umozfiuje zvolit
zpusob, jakym bude zafizeni pfimé linie vypocita-
vat. Pfi vybéru moznosti Actual (Aktualni) budou
primé linie vypocitany na zékladé méfeni thlu
vétru anemometrem. JestliZze zvolite moZnost
Manual (Ruéné), pfimé linie budou vypocitany
na zakladé ruéné zadanych informaci o navétr-
ném a zavétrném uhlu.

Windward Angle (Navétrny uhel): umoziiuje
nastavit vypocet pfimé linie podle navétrného
Uhlu plavby.

Leeward Angle (Zavétrny uhel): umoziuje nastavit
vypocCet pfimé linie podle zavétrného uhlu plavby.

Tide Correction (Korekce pfilivu/odlivu): provede
korekci pfimych linii dle pfilivu/odlivu.

Filter Time Constant (Casovy filtr): odfiltruje data
pfimych linii na zakladé zadaného ¢asového
intervalu. Pokud chcete vyhlazenéjsi linie, které
odfiltruji nékteré zmény sméru plavby lodi nebo
chcete linie, které zobrazuji s vyssi citlivosti
zmeény ve sméru plavby lodi nebo skute¢ny uhel

Nastaveni rezimu 3D rybi perspektivy

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-

miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych

oblastech.

Na strance 3D rezimu rybi perspektivy stisknéte

tlaCitko MENU.

View (Zobrazeni): umoZiuje nastavit perspektivu
3D mapového nahledu.

Tracks (Zaznamy tras): zobrazi zaznamy tras.

Sonar Cone (Sonarovy kuzel): zobrazi kuzel,
ktery vyznacuje oblast vykrytou sondou.

Fish Symbols (Symboly ryb): zobrazi detekované
cilové objekty.

Podporované mapy

Abychom Vam pomohli uzivat si bezpe¢nou

a zabavnou plavbu, zafizeni znacky Garmin pod-
poruji pouze oficialni mapy vytvorené spolecnosti
Garmin nebo schvalenym dodavatelem tfeti strany.
Mapy si mUzete zakoupit pfimo od spole¢nosti
Garmin. Jestlize si chcete mapy zakoupit od jiného
prodejce, nez je spole¢nost Garmin, nejprve si ho
provéfte. Obzvlasté opatrni budte pfi online nakupu.
Jestlize jste si koupili mapovy systém, ktery neni
Vasim pfistrojem podporovany, vratte ho prodejci.

Mapovani prostrednictvim
funkce Garmin Quickdraw
Contours

/\ VAROVANI

Smyslem funkce Garmin Quickdraw Contours

je umoznit uzivatelim vytvaret si viastni mapy.
Spole¢nost Garmin nenese zadnou odpoveédnost
za presnost, spolehlivost, Uplnost nebo aktualnost
map vytvorenych tretimi stranami. Vyuzivani
informaci odeslanych uzivateli a spoléhani se

na né je jen na Vase vlastni nebezpeti.

Funkce mapovani Garmin Quickdraw Contours
umozriuje snadno a rychle vytvaret mapy libovolné

Mapovani prostfednictvim funkce Garmin Quickdraw Contours
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vodni plochy, ve kterych jsou zakresleny hloubnice
a které zahrnuji i Stitky s informacemi o hloubce.

V dobé, kdy funkce Garmin Quickdraw Contours
zaznamenava data, je plavidlo na mapé znazornéno
v barevném kruhu. Tento kruh predstavuje pfibliz-
nou plochu, ktera je pfi plavbé lodi danou oblasti
skenovana.

on
—_

Zeleny kruh znamena spravnou hloubku a GPS
polohu, pficemZ se zobrazuje pfi plavbé rychlosti
do 16 km/h. Zluty kruh znagi spravnou hloubku

a GPS polohu, pfi¢emz se zobrazuje pfi plavbé
rychlosti 16 az 32 km/h. Cerveny kruh znamena,
ze informace o hloubce nebo GPS poloze nejsou
presné a rychlost plavidla je vy$Si nez 32 km/h.
Data Garmin Quickdraw Contours Ize zobrazit

na kombinované strance i na strance samostatné
mapy.

Mnozstvi ulozenych dat zavisi na velikosti Vasi pa-
métové karty, na sonaru, ktery vyuzivate jako zdroj,
a na rychlosti, kterou Vase lod pfi nahravani dat
pluje. Jestlize vyuzivate sonarovou sondu s jednim
Uhlem zabéru, data mlZete nahravat déle. Odha-
dem Ize na 2GB pamétovou kartu nahrat pfiblizné
1500 hodin dat.

Pfi nahravani dat na pamétovou kartu ve Vasem
mapovém plotteru se nova data pfidavaji k Vasi sta-
vajici mapé Garmin Quickdraw Contours a ukladaji
se na pamétovou kartu. Jestlize do pfistroje vlozite
novou pamétovou kartu, stavajici data se na novou
kartu nepfenesou.

Mapovani vodni plochy
prostrednictvim funkce Garmin

Quickdraw Contours

Abyste mohli funkci Garmin Quickdraw Contours

vyuzivat, musite mit k dispozici informace o sona-

rové hloubce a své GPS pozici. Dale potiebujete

pamétovou kartu s dostatkem volného mista.

1 Na strance mapy zvolte MENU > Quickdraw
Contours > Start Recording (Spustit zaznam).

2 KdyzZ chcete zakreslovani mapy ukongit, zvolte
MENU > Quickdraw Contours > Stop Recor-
ding (Ukoncit zaznam).

3 Zvolte Manage (Spravovat) > Name (Nazev)
a zadejte nazev mapy.

Pridani stitku na mapu Garmin

Quickdraw Contours

Na mapu Garmin Quickdraw Contours miZete

pridavat Stitky oznacujici nebezpecna mista nebo

body zajmu.

1 Na strance navigacni mapy vyberte pozadovanou
polohu.

2 Zvolte moznost Add Quickdraw Label (Pfidat
Stitek Quickdraw).

3 Zadejte text Stitku a zvolte Done (OK).

Komunita Garmin Quickdraw
Komunita Garmin Quickdraw je bezplatna vefejna
online komunita, ktera umoZriuje sdilet mapy vy-
tvoriené prostrednictvim funkce Garmin Quickdraw
Contours s ostatnimi. MUZete si zde také stahovat
mapy, které vytvofili jini uzivatelé.

Jestlize Vas$ pfistroj podporuje Wi-Fi technologii,
mUZete pro pfistup do komunity Garmin Quickdraw
Community vyuzit aplikaci ActiveCaptain (Pripojeni
ke komunité Garmin Quickdraw prostfednictvim
aplikace ActiveCaptain, strana 18).

Jestlize Vas$ pfistroj nepodporuje Wi-Fi technologii,
mUzete se ke komunité Garmin Quickdraw pfipojit
prostrednictvim webovych stranek Garmin
Connect™ (Pripojeni ke komunité Garmin
Quickdraw prostfednictvim aplikace Garmin
Connect, strana 19).

Pfipojeni ke komunité Garmin Quickdraw
prostrednictvim aplikace ActiveCaptain
1 Ve svém mobilnim zafizeni oteviete aplikaci
ActiveCaptain a pfipojte se k zafizeni ECHOMAP
Plus (Za¢iname s aplikaci ActiveCaptain,
strana 5).
2 V aplikaci zvolte moznost Quickdraw Communi-
ty (Komunita Quickdraw).
Od ostatnich ¢len( komunity si miZete stahovat
informace o hloubnicich (Stazeni map vytvorenych
komunitou Garmin Quickdraw prostfednictvim
aplikace ActiveCaptain, strana 19) a sou¢asné
s nimi miZete sdilet hloubnice, které jste sami
zakreslili (Sdileni Vasich map Garmin Quickdraw
Contours s komunitou Garmin Quickdraw prostred-
nictvim aplikace ActiveCaptain, strana 19).
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Stazeni map vytvorenych komunitou Garmin

Quickdraw prostrednictvim aplikace

ActiveCaptain

Od ostatnich ¢lent komunity si miZete stahovat

mapy Garmin Quickdraw Contours, které sami za-

kreslili a sdileji s €leny komunity Garmin Quickdraw.

1 V aplikaci ActiveCaptain ve Vasem mobilnim za-
fizeni zvolte Quickdraw Community (Komunita
Quickdraw) > Search for Contours (Hledat
mapy s hloubnicemi).

2 Prostrednictvim funkce vyhledavani na mapé
lokalizujte oblast, ktera Vas zajima.
Cervené tecky predstavuji mapy Garmin Quic-
kdraw Contours , které jsou pro danou oblast
sdileny.

3 Zvolte moznost Select Download Region
(Vymezit oblast pro stahovani map).

4 Pretazenim ramecku zvolte oblast, pro kterou
chcete stahnout mapy.

5 Jestlize chcete upravit vymezeni oblasti, popotah-
néte rohy ramecku.

6 Zvolte moznost Download Area (Stahnout
mapy pro tuto oblast).

PFi pfistim propojeni aplikace ActiveCaptain s Vasim

pfistrojem ECHOMAP Plus se stazené informace

0 hloubnicich automaticky pfenesou do mapového

plotteru.

Sdileni Vasich map Garmin Quickdraw Contours
s komunitou Garmin Quickdraw prostrednictvim
aplikace ActiveCaptain
Mapy, které jste vytvorili prostfednictvim funkce
Garmin Quickdraw Contours, mizete sdilet s ostat-
nimi ¢leny komunity Garmin Quickdraw Community.
Pfi sdileni mapy se zakreslenymi hloubnicemi je
sdilena pouze mapa hloubnic. Vae trasové body
sdileny nejsou.
Kdyz jste nastavovali funkce aplikace ActiveCap-
tain, mozna jste povolili automatické sdileni Vami
zakreslenych hloubnic s komunitou. Pokud tomu tak
neni, postupuijte podle nasledujicich krokd, abyste
sdileni povolili.
V aplikaci ActiveCaptain ve Vasem mobilnim
zafizeni zvolte moznost Quickdraw Community
(Komunita Quickdraw).
Pri pfistim propojeni aplikace ActiveCaptain s Vasim
pfistrojem ECHOMAP Plus budou informace
0 hloubnicich automaticky sdileny s komunitou.

Pfipojeni ke komunité Garmin Quickdraw
prostrednictvim aplikace Garmin Connect
1 Navstivte stranky connect.garmin.com.
2 Zvolte moznost Get Started (Zaciname)
> Quickdraw Community (Komunita
Quickdraw) > Get Started (Zaciname).
3 Jestlize dosud nemate zalozeny ucet Garmin
Connect, vytvorte si ho.
4 Prihlaste se do VaSeho ¢tu Garmin Connect.
5 V hornim pravém roku zvolte moznost Marine
(Namofni) a otevrete doplrikovou funkci Garmin
Quickdraw.
TIP: Ujistéte se, Ze mate v pocitaci vloZzenou pa-
métovou kartu pro sdileni map Garmin Quickdraw
Contours.

Sdileni Vasich map Garmin Quickdraw Contours
s komunitou Garmin Quickdraw prostrednictvim
aplikace Garmin Connect

Mapy, které jste vytvorili prostrednictvim funkce

Garmin Quickdraw Contours, miZete sdilet s ostat-

nimi ¢leny komunity Garmin Quickdraw Community.

Pfi sdileni mapy se zakreslenymi hloubnicemi je

sdilena pouze mapa hloubnic. Vase trasové body

sdileny nejsou.

1 Vyjméte pamétovou kartu z mapového plotteru.

2 Vlozte pamétovou kartu do pfislusného slotu
ve VaSem pocitaci.

3 Vstupte do komunity Garmin Quickdraw (Pripo-
jeni ke komunité Garmin Quickdraw prostfednic-
tvim aplikace Garmin Connect, strana 19).

4 Zvolte moznost Share Your Contours (Sdilet
hloubnice).

5 Oteviete si disk predstavujici Vasi pamétovou
kartu a zvolte slozku Garmin.

6 Otevrete slozku Quickdraw a zvolte soubor
pojmenovany ContoursLog.svy.

Po jeho nahrani smazte soubor ContoursLog.svy

z pamétové karty, abyste predesli problémdm

pfi pfistim nahravani. VaSe data se tim neztrati.

StaZeni map vytvorenych komunitou

Garmin Quickdraw prostrednictvim aplikace
Garmin Connect

Od ostatnich €lend komunity si miZete stahovat
mapy Garmin Quickdraw Contours, které sami za-
kreslili a sdileji s €leny komunity Garmin Quickdraw.
Jestlize Vas$ pristroj nepodporuje Wi-Fi technologii,
mizete se ke komunité Garmin Quickdraw pfipojit
prostfednictvim webovych stranek Garmin Connect.

Mapovani prostfednictvim funkce Garmin Quickdraw Contours
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Jestlize Vas$ pfistroj podporuje Wi-Fi technologii,

méli byste se ke komunité Garmin Quickdraw pfipo-

jit prostfednictvim aplikace ActiveCaptain (Pripojeni
ke komunité Garmin Quickdraw prostfednictvim

aplikace ActiveCaptain, strana 18).

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusného slotu
ve VaSem pocitadi.

2 Vstupte do komunity Garmin Quickdraw (Pripo-
jeni ke komunité Garmin Quickdraw prostiednic-
tvim aplikace Garmin Connect, strana 19).

3 Zvolte moznost Search for Contours (Hledat
hloubnice).

4 Prostrednictvim funkce vyhledavani na mapé
lokalizujte oblast, ktera Vas zajima.

Cervené tecky predstavuji mapy Garmin Quic-
kdraw Contours, které jsou pro danou oblast
sdileny.

5 Zvolte moznost Select an Area to Download
(Vymezit oblast pro stahovani map).

6 Popotazenim okraju ramecku zvolte oblast,
pro kterou chcete stahnout mapy.

7 Zvolte moznost Start Download (Stahnout).

8 Soubor uloZte na svou pamétovou kartu.

TIP: Jestlize nemUZete najit soubor, podivejte
se do slozky ,Downloads” (Stazené). Prohlize¢
mozna soubor ulozil automaticky tam.

9 Vyjméte pamétovou kartu z pocitace.

10Vlozte pamétovou kartu do mapového plotteru.
Mapovy plotter automaticky rozpozna mapy se
zakreslenymi hloubnicemi. Nahrani map muze
mapovému plotteru trvat nékolik minut.

Nastaveni pro tvorbu map

Quickdraw Contours

Na mapé zvolte MENU > Quickdraw Contours

> Settings (Nastaveni).

Displej (Zobrazit): zobrazi se hloubnice Garmin
Quickdraw Contours. Pfi zvoleni moZnosti User
Contours (Hloubnice uzivatele) se zobrazi Vase
vlastni mapy Garmin Quickdraw Contours.

PFi vybéru moznosti Community Contours (Hloub-
nice komunity) se zobrazi mapy, které jste stahli
z komunity Garmin Quickdraw.

Recording Offset (Posun zaznamu): slouzi
pro nastaveni posunu mezi hloubkou sonaru
a hloubkou zaznamenanych hloubnic. Pokud se
hladina vody od posledniho zaznamu zménila,
upravte toto nastaveni tak, aby si hloubka obou
zaznamU odpovidala.

Napfiklad pokud jste naposledy zaznamenali
hloubku sonaru 3,1 m a dnes je sonarova hloub-
ka 3,6 m, zadejte u polozky Recording Offset
(Posun zaznamu) hodnotu -0,5 m.

User Display Offset (Posun map uzivatele):
umoznuje nastavit rozdily v hloubce udavané
u hloubnic a 8titk( s 0znagenim hloubky
na Vasich mapéach. Ty poslouZi jako kompenzace
zmén hladiny vody na vodni ploSe nebo chybnych
hloubkovych udajich v zaznamenanych mapach.

Comm. Display Offset (Posun map komunity):
umoznuje nastavit rozdily v hloubce udavané
u hloubnic a 8titk(i s oznaéenim hloubky
na mapach stazenych z komunity. Ty poslouzi
jako kompenzace zmén hladiny vody na vodni
plose nebo chybnych hloubkovych ddajich
v zaznamenanych mapéach.

Survey Coloring (Barvy priizkumu): umoZzfiuje
aktivovat barevné zobrazeni hloubnic Garmin
Quickdraw Contours. Pokud je funkce zapnuta,
barevné rozliseni oznaduje kvalitu zaznamu.
Jestlize je funkce vypnuta, oblast hloubnic je
zobrazena standardnimi barvami mapy.

Zelena znamena spravnou hloubku a GPS
polohu, pfi€emz se zobrazuje pfi plavbé rychlosti
do 16 km/h. Zluta znadi spravnou hloubku a GPS
polohu, pfi€emz se zobrazuje pfi plavbé rychlosti
16 az 32 km/h. Cervena znamena, Ze informace
o0 hloubce nebo GPS poloze nejsou pfesné

a rychlost plavidla je vysSi nez 32 km/h.

Depth Range Shading (Rozsah stinovani hloubky):
umoziuje stanovit horni a spodni mez rozsahu
hloubky a barvu pro zobrazeni tohoto rozsahu
hloubky.

Barevné rozliSeni hloubkovych pasem

Na mapé Ize nastavit barevné rozliSeni tak, aby zna-
zornovalo hloubku vody, ve které berou ryby, které
chcete chytat. MUZete zde nastavit hlub$i pasma

a sledovat, jak rychle se méni hloubka dna v urgitém
hloubkovém rozsahu. Pfi rybolovu ve vnitrozemi
Vam miZe rozdéleni na maximalné pét hloubkovych
pasem pomoci zvysit pfehlednost mapy.
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Cervena 0d0do1,5m
OranZova 0d1,5do3m
Zluta 0d3do4,5m
Zelena 0d4,5do7,6m

Navigace prostfednictvim
mapového plotteru

/\ UPOZORNENI

Pokud je Va$e lod vybavena autopilotnim
systémem, musi byt u kazdého kormidla insta-
lovan ovladaci displej, aby bylo mozné tento
systém kdykoliv vypnout.

Funkce automatického navadéni vychazi z elek-
tronickych mapovych podkladd. Tyto informace
nezohlednuji prekazky a hloubkova omezeni.
Krom kurzu uvedeného navigacnim zafizenim
také peclivé sledujte své okoli, abyste nenarazili
na pevninu, mél¢inu nebo jinou pfekazku v cesté.

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfic¢ pevni-
nou nebo mél¢inou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu ¢i jinou
nebezpecnou prekazku.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u pré-
miovych map k dispozici funkce automatického
navadéni.

Pro plavbu a zakladé navigace musite zvolit cilovy
bod, zadat kurz nebo vytvofit trasu, a pak postupo-
vat na zakladé kurzu nebo trasy. Kurz nebo trasu
mizete sledovat prostfednictvim navigaéni mapy,

rybafské mapy, 3D perspektivniho ndhledu nebo 3D

nahledu z ptaci perspektivy.

Kurz do zvoleného cile muZete vytvorit a sledovat
jednim ze tfi zpGsobl: Go To (Plout do), Route
To (Po trase) nebo Auto Guidance (Automaticka
navigace).

Go To (Plout do): Povede Vas pfimo do zvoleného

cile. Jedna se o standardni funkci slouzici

k navigaci do cile. Mapovy plotter vytvori bud linii
pfimého kurzu nebo navigacni linii k cili. Takto
vytyena cesta mlze vést pfes pevninské useky
nebo jiné prekazky.

Route To (Po trase): vytvofi trasu z aktualni polohy

do cile, pficemz Vam umozni pfidat k této trase
riizna odboceni. Tato funkce vytvofi linii pfimého
kurzu k cili a zaroven umozriuje pfidavat k trase
odbocky, které se vyhybaji zemi a dalSim
prekazkam.

Auto Gidance (Automaticka navigace):

na zakladé specifickych informaci o Vasem
plavidle a mapovych dat tato funkce automaticky
naplanuje tu nejlepsi cestu do cile. Funkce je

k dispozici pouze pokud ve svém mapovém
plotteru pouzivate kompatibilni prémiové mapy.
Funkce slouzi k vytvoreni trasy do cile po jed-
notlivych odbockach. Vysledna trasa se vyhyba
pevninskym Usekdm a jinym piekazkam (Automa-
ticka navigace, strana 26).

Jestlize pouzivate kompatibilniho autopilota
Garmin, ktery je pfipojen k mapovému plotteru
prostfednictvim sité NMEA 2000°, autopilot
sleduje trasu automatického navadéni.
POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
funkce automatického navadéni.

vavs

Nejcastéjsi dotazy ohledné

navigace

Otazka Odpovéd

Jakou funkci mam pouzit,
kdyZ chci, aby mé mapovy
plotter vedl tam, kam chci
plout (kurz)?

Pouzijte funkci Go To (Plout
do) (Nastaveni a sledovani
pfimého kurzu prostfednic-
tvim funkce Go To (Plout
do), strana 23).

Jakou funkci mam pouZzit,

aby mé pfistroj doved|

z aktudlni polohy nejkratsi
cestou do pozadovaného

cile tak, aby byla trasa co

nejjednodussi?

Vytvoite jednoetapovou
trasu a nechte se vést
prostfednictvim funkce
Route To (Po trase)
(Vytvoreni trasy z aktualni
polohy a navigace po ni,
strana 25).

Jakou funkci mam pouZit,
aby mé pfistroj naved|
do poZadované polohy,
pfi¢emZ by se vyhybal
prekazkam na mapé?

Vytvorte viceetapovou trasu
a nechte se vést prostfed-
nictvim funkce Route To

(Po trase) (Vytvoreni trasy
Z aktualni polohy a navigace
po ni, strana 25).

Navigace prostfednictvim mapového plotteru
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Co mam udélat, aby pfi-
stroj pfevzal funkci mého
automatického pilota?

Nechte se vést prostiednic-
tvim funkce Route To

(Po trase) (Vytvoreni trasy
Z aktualni polohy a navigace
po ni, strana 25).

MUiZe mi pfistroj sam
vytvoiit cestu?

Jestlize mate k dispozici
prémiové mapy, které pod-
poruji funkci automatické
navigace, a nachazite se

v oblasti pokryté funkci
automatické navigace, mi-
Zete vyuzit funkci automatic-
kého navadéni (Nastaveni
a sledovani cesty pro-
stfednictvim automatické
navigace, strana 26).

Jak zménim nastaveni
pro automatické navadéni
mé lodi?

Viz Auto Guidance (Automa-
ticka navigace, strana 26).

Cile
Cilovy bod mizete zvolit prostfednictvim riiznych
map a 3D zobrazeni map nebo pomoci seznamdu.

Hledani cile podle nazvu
Ulozené trasové body, trasy, zaznamy tras a posky-
tovatele ndmornich sluzeb mizete vyhledat podle
nazvu.
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Search by Name (Vyhledat podle nazvu).
2 Zadejte alespon ¢ast nazvu hledaného cile.
3 Pokud je to nutné, zvolte Done (OK).
Objevi se 50 mist, ktera se nazvem nejvice sho-
duji s Vami zadanymi kritérii.
4 Zvolte pozadovany cil.
Volba cile prostiednictvim navigani mapy
V rezimu navigacni mapy zvolte pozadovany cil.

Hledani cile na zakladé uzivatelskych udajd
1 Zvolte moznost Nav Info (Navigacni informace).
2 Zvolte pozadovanou moznost:
* Pro zobrazeni seznamu pfednahranych poloh
a v minulosti oznacenych mist zvolte moznost
Waypoints (Trasové body).
+ Pro zobrazeni dfive uloZenych tras zvolte moz-
nost Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace).
+ Pro zobrazeni seznamu uloZenych zéznami
tras zvolte moznost Tracks (Zaznamy tras).
* Pro zobrazeni mol, kotvist a dalSich pobfez-
nich bodl zajmu zvolte moznost Offshore
Services (Pobrezni body zajmu).

* Pro zobrazeni pfistavist a dalSich vnitrozem-
skych bodu zajmu zvolte moznost Inland
Services (Vnitrozemské body zajmu).

* Pro vyhledani cile podle nazvu zvolte moznost
Search by Name (Vyhledat podle nazvu).

3 Zvolte pozadovany cil.

Hledani cile v podobé namoinich sluzeb

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-

miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych

oblastech.

Mapovy plotter obsahuje informace o tisicich bo-

dech zajmu nabizejicich namofni sluzby.

1 Zvolte moznost Nav Info (Navigacni informace).

2 Zvolte moznost Offshore Services (Pobrezni
body zajmu) nebo Inland Services (Vnitrozem-
ské body zajmu).

3 Pokud je to nutné, zvolte kategorii namofnich
bodl zajmu.
Mapovy plotter zobrazi seznam nejblizSich mist
tohoto typu, véetné jejich vzdalenosti a moznosti
jejich dosazeni.

4 Zvolte pozadovany cil.

Pro zobrazeni rozsifenych informaci nebo polohy

na mapé pouzijte tlaCitka €< a ».

Kurzy

/A UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi z elek-
tronickych mapovych podkladd. Tyto informace
nezohlednuji pfekazky a hloubkova omezeni.
Krom kurzu uvedeném navigacnim zafizenim
také peclivé sledujte své okoli tak, abyste nenara-
zili na pevninu, mél¢inu nebo jinou prekazku

v cesté.

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfic¢ pevni-
nou nebo mél¢inou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu Ci jinou
nebezpecnou prekazku.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spolecné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

funkce automatického navadéni.
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/A UPOZORNENi

Spole¢nost Garmin doporucuje pouzivat rezim
Guide To (Vést do) pouze pfi plavbé s motorovym
pohonem. Pokud byste zvolili rezim Guide To
(Vést do) pfi plachténi, mohlo by dojit k ne¢eka-
nému pfehozeni plachty, pfi kterém by mohlo dojit
k poSkozeni plachetnice. Pfi ne¢ekaném prehoze-
ni plachty miZe dojit k poskozeni nezajisténého
plachtovi a lanovi nebo miZe dokonce pfijit

ke zranéni néktery z ¢lent posadky.

Kurz do zvoleného cile miizete vytvorit a sledovat
jednim ze tfi zptsobl: Go To (Plout do), Route To
(Po trase) nebo Guide To (Vést do).

Go To (Plout do): povede Vas pfimo do zvoleného
cile. Jedna se o standardni funkci slouzici k
navigaci do cile. Mapovy plotter vytvofi bud linii
pfimého kurzu nebo navigacni linii k cili. Takto
vytyena cesta mize vést pres pevninské useky
nebo jiné prekazky.

Route To (Po trase): vytvori trasu z aktualni polohy
do cile, pficemz Vam umozni pfidat k této trase
rizna odboceni. Tato funkce vytvofi linii pfimého
kurzu k cili a zaroven umozriuje pfidavat k trase
odbocky, které se vyhybaji zemi a dalSim prekaz-
kam.

Auto Gidance (Automaticka navigace): vytvoii
trasu do cile prostfednictvim funkce automatické-
ho navadéni (Auto Guidance). Funkce je
k dispozici pouze pokud ve svém mapovém
plotteru pouzivate kompatibilni prémiové mapy.
Funkce slouzi k vytvoreni trasy do cile po jednot-
livych odbockach. Vysledna trasa se vyhyba pev-
ninskym usekdm a jinym pfekazkam. Navigacni
linie je vytvofena na zakladé mapovych dat
a informaci o bezpec¢né hloubce, bezpecné vysce
a vzdalenosti od pobfezi, které uzivatel stanovil
v nastaveni mapového plotteru. Na zakladé
tohoto nastaveni a mapovych dat vytvofi mapovy
plotter navigacni linii mezi aktualni polohou
a cilem, ktera se vyhyba vSem oblastem,
kde neni navigace mozna. Jestlize pouzivate
kompatibilniho autopilota Garmin, ktery je
pfipojen k mapovému plotteru prostfednictvim
sité NMEA 20009, autopilot sleduje trasu
automatického navadeni.

Nastaveni a sledovani pfimého kurzu
prostrednictvim funkce Go To (Plout do)

/A UPOZORNENi

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfi¢ pevni-
nou nebo mél¢inou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu €i jinou
nebezpecnou prekazku.

Tento nastroj umoZziuje nastavit a sledovat pfimy

kurz z Vasi aktualni polohy az do cile.

1 Zvolte pozadovany cil (Cile, strana 22).

2 Zvolte Navigate To (Navést do) > Go To (Plout do).
Objevi se purpurova linka. Ve stfedu purpurové
linky je ten¢i nachova linka, ktera piedstavuje
vyrovnavaci kurz z aktudlni polohy do cilového
bodu. Linka vyrovnavaciho kurzu je dynamicka
a pohybuje se v zavislosti na pohybu lodi, ktera
se vychyluje z pfimého kurzu.

3 Postupuijte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestretli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

4 Pokud sjedete z kurzu, sledujte nachovou linku
(vyrovnavaci kurs), ktera Vas navede do cile
nebo zpét na pfimy kurz (purpurova linka).

Ukonéeni navigace

Na navigacni nebo rybarské mapé zvolte
Menu > Stop Navigation (Ukon¢it navigaci).

Trasové body

Trasovymi body se rozumi mista, ktera jste nahrali
a uloZili do pfistroje. Pomoci trasovych bodu si
mizete vyznacit, kde jste, kam sméfujete nebo

kde jste byli. Mimo to k nim mizete pfidavat podrob-
nosti o poloze, jako jsou napfiklad nazev, nadmof-
ska vyska a hloubka.

Oznaceni aktualni polohy jako trasovy bod
Na libovolné strance stisknéte tlacitko MARK.

Vytvoreni trasového bodu v jiném misté
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Waypoints (Trasové body) > Create
Waypoint (Vytvofrit trasovy bod).
2 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro vytvofeni trasového bodu zadanim po-
zi€nich soufadnic zvolte Enter Coordinates
(Zadat souradnice), a pak zadejte pfislusné
soufadnice.

Navigace prostfednictvim mapového plotteru
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* Pro vytvofeni trasového bodu pomoci mapy
zvolte Use Chart (Pouzit mapu), zvolte
pozadovanou polohu, a pak stisknéte tlacitko
SELECT.

Oznaceni polohy jako MOB nebo SOS
Zvolte MARK > Man Overboard (Muz pres
palubu).

Aktivni bod MOB se oznaci mezinarodnim symbo-

lem MOB a mapovy plotter bude pFisté schopen

snadno vytvofit do tohoto bodu navigaci.

Zobrazeni seznamu vs§ech trasovych bodu
Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Waypoints (Trasové body).

Uprava ulozeného trasového bodu
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Waypoints (Trasové body).
2 Zvolte pozadovany trasovy bod.
3 Zvolte moZnost Edit Waypoint (Upravit trasovy
bod).
4 Zvolte poZzadovanou moznost:
* Pro pojmenovani bodu zvolte moznost Name
(Nazev) a zadejte poZzadovany nazev.
* Pro zménu symbolu zvolte moznost Symbol.
* Pro zménu hloubky zvolte mozZnost Depth
(Hloubka).
* Pro zménu hodnoty predstavujici teplotu vody
zvolte moZnost Water Temp (Teplota vody).
+ Pro zménu komentafe zvolte moznost
Comment (Komentar).
* Pro zménu polohy trasového bodu zvolte
moznost Move (Pfesunout).

Vyhledani ulozeného trasového bodu
a navigace k nému

/A UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi z elek-
tronickych mapovych podkladu. Tyto informace
nezohlednuji pfekazky a hloubkova omezeni.
Krom kurzu uvedeného navigaénim zafizenim také
peclivé sledujte své okoli tak, abyste nenarazili

na pevninu, mélCinu nebo jinou prekazku v cesté.

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurz a vyrovnavaci kurz vést napfic¢
pevninou nebo mélinou. Proto davejte pozor
na cestu, abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu
Ci jinou nebezpecnou prekazku.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

funkce automatického navadéni.

Abyste mohli trasové body upravovat, musite je

nejprve vytvofit.

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Waypoints (Trasové body).

2 Zvolte pozadovany trasovy bod.

Zvolte moznost Navigate To (Navést do).

4 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro spusténi navigace do této polohy zvolte
Go To (Plout do).

* Pro vytvoreni trasy do zvolené polohy, véetné
zatacek, zvolte Route to (Po trase).

+ Pokud chcete pouzit automatické navadéni,
zvolte moznost Auto Guidance (Automaticka
navigace).

5 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou barvou.
POZNAMKA: Pokud pouzivate funkci automatic-
kého navadéni a v ramci purpurového vyzna-
Ceni trasy se objevi Sedy Usek, znamena to, ze
funkce automatického navadéni (Auto Guidance)
nemUZze vypocitat trasu pro tuto ¢ast. Tento stav
je zpUsoben nastavenim minimaini bezpeéné
hloubky a minimaini bezpe¢né vysky pfipadné
prekazky.

6 Postupuijte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestfetli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

w

Odstranéni trasového bodu nebo bodu
MOB
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)

> Waypoints (Trasové body).
2 Zvolte pozadovany trasovy bod nebo bod MOB.
3 Zvolte Delete (Smazat).

Smazani v§ech trasovych bodu
Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Clear User Data
(Odstranit uzivatelska data) > Waypoints
(Trasové body) > All (VSe).

Trasy

Trasou se rozumi sled trasovych bodd, které Vas
dovedou do zvoleného cile.
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Vytvoreni trasy z aktualni polohy

a navigace po ni

Na navigacni nebo rybafské mapé muzete vytvofit

trasu a ihned podle ni spustit navigaci. Pfi tomto

procesu nedojde k uloZeni trasy ani trasovych bodd.

1 Na navigaéni nebo rybaiské mapé zvolte pozado-
vany cilovy bod.

2 Zvolte Navigate To (Navést do) > Route To
(Po trase).

3 Zvolte polohu, kde bude proveden posledni obrat
pred cilovym bodem.

4 Zvolte moznost Add Turn (Pridat odbocku).

5 Pokud je to nutné, opakujte postup pro pfidani
odbocky u vSech obratl, pficemz postupujte smé-
rem od cile do aktualni polohy Vaseho plavidla.
Posledni odbocka, kterou pfidate, bude prvnim
odbocenim, které s lodi po vypluti z vychozi
polohy provedete. Mélo by jit o zatacku nejblize
k Vasi lodi.

6 Pokud je to nutné, stisknéte tlaCitko MENU.

7 Zvolte Navigate Route (Spustit navigaci
po trase).

8 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou barvou.

9 Postupujte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestretli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

Vytvoreni a ulozeni trasy
Tento postup umoZziuje uloZit trasu véetné vSech
trasovych bodu. Vychozim mistem muze byt Vade
aktualni poloha nebo jina poloha.
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace) > New (Nova)
> Use Chart (Pouzit mapu).
2 Zvolte vychozi bod trasy.
Podle pokynl na displeji pfidejte odboceni.
4 Pokud je to nutné, opakujte krok 3 a pfidejte dalSi
odboceni.
5 Zvolte cilovy bod.

w

Zobrazeni seznamu tras

Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace).

Uprava ulozené trasy
Pokud chcete, miizete zménit ndzev trasy nebo
odbocky na trase.

1 Zvolte Nav Info (Naviga¢ni informace)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace).
2 Zvolte pozadovanou trasu.
3 Zvolte moznost Edit Route (Upravit trasu).
4 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro zménu nazvu zvolte moznost Name
(Nazev) a zadejte pozadovany nazev.

* Pro vybér trasového bodu na seznamu
odbocek zvolte Edit Turns (Upravit odbocky)
> Use Turn List (Pouzit seznam odbocek),
a pak zvolte pozadovany bod na seznamu.

+ Pro vybér odbocky prostfednictvim mapy zvol-
te Edit Turns (Upravit odbocky) > Use Chart
(Pouzit mapu), a pak zvolte polohu na mapé.

Vyhledani ulozené trasy a navigace po ni
Abyste si mohli prohlizet seznam tras a pfipadné
do nékteré z nich vytvofit navigaci, musite nejprve
vytvofit a uloZit alespor jednu trasu.
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy

a cesty automatické navigace).
2 Zvolte poZadovanou trasu.
3 Zvolte moznost Navigate To (Navést do).
4 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl pfi vy-
tvareni plvodni trasy vychozim bodem, zvolte
Forward (Vpfed).

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl
pfi vytvareni plvodni trasy cilovym bodem,
zvolte Backward (Zpét).

Objevi se purpurova linka. Ve stfedu purpurové

linky je tenci nachova linka, ktera predstavuje

vyrovnavaci kurs z aktualni polohy do cilového
bodu. Linka vyrovnavaciho kurzu je dynamicka

a pohybuje se v zavislosti na pohybu lodi, kterd

se vychyluje z pfimého kurzu.

5 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou barvou.

6 Postupuijte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestretli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

7 Pokud se odchylite z kurzu, sledujte nachovou
linku (vyrovnavaci kurz), ktera Vas navede do cile
nebo zpét na pfimy kurz (purpurova linka).
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Vyhledani ulozené trasy a navigace
soubézné s ni

Abyste si mohli prohlizet seznam tras a pfipadné
do nékteré z nich vytvofit navigaci, musite nejprve
vytvofit a uloZit alespor jednu trasu.

1

Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace).

2 Zvolte poZadovanou trasu.

w

Zvolte moznost Navigate To (Navést do).

Pro navigaci soub&zné s pavodni trasou, jen

s ur€itym odstupem, zvolte Offset (Odsadit).

Urcete, jakym zplsobem bude navigace probihat:

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery je nalevo
od bodu, ktery byl pfi vytvafeni ptivodni trasy
vychozim bodem, zvolte Forward - Port
(Vpred - Levobok).

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery je napravo
od bodu, ktery byl pfi vytvafeni ptvodni trasy
vychozim bodem, zvolte Forward - Starboard
(Vpred - Pravobok).

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery je nalevo
od bodu, ktery byl pfi vytvafeni plvodni trasy
cilovym bodem, zvolte Backward - Port
(Vzad - Levobok).

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery je napravo
od bodu, ktery byl pfi vytvafeni plvodni trasy
cilovym bodem, zvolte Backward - Starboard
(Vzad - Pravobok).

Objevi se purpurova linka. Ve stfedu purpurové

linky je teni nachova linka, ktera pfedstavuje

vyrovnavaci kurz z aktualni polohy do cilového
bodu. Linka vyrovnavaciho kurzu je dynamicka

a pohybuje se v zavislosti na pohybu lodi, ktera

se vychyluje z pfimého kurzu.

Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou barvou.

Postupujte podle purpurového znaceni, pficemz

davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,

nevpluli do mélké vody nebo se nestietli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

Pokud se vychylite z kurzu, sledujte nachovou

linku (vyrovnavaci kurz), ktera Vas navede do cile

nebo zpét na pfimy kurz (purpurova linka).

Smazani ulozené trasy

1

2
3

Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace).

Zvolte pozadovanou trasu.

Zvolte Delete (Smazat).

Odstranéni vSech ulozenych tras

Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)

> Manage Data (Sprava dat) > Clear User Data
(Odstranit uzivatelska data) > Routes & Auto
Guidance Paths (Trasy a cesty automatické
navigace).

Automaticka navigace

/A UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi z elek-
tronickych mapovych podkladu. Tyto informace
nezohledniuji pfekazky a hloubkova omezeni.
Krom kurzu uvedeném naviga¢nim zafizenim také
peclivé sledujte své okoli tak, abyste nenarazili

na pevninu, mélCinu nebo jinou prekazku v cesté.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoletné

S

prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

funkce automatického navadéni.

Automatickou navigaci miZete vyuzit k naplanovani
té nejlepsi cesty do cile. Automaticka navigace

v
p

yuZije k vypoctu navrhované cesty mapové
odklady z mapového plotteru. Zpracovava informa-

ce, jako jsou napfiklad hloubka vody nebo poloha

z

namych prekazek. V pribéhu navigace mizete

cestu upravovat.

Nastaveni a sledovani cesty
prostrednictvim automatické navigace

1
2

3
4

5

Zvolte pozadovany cil (Cile, strana 22).

Zvolte Navigate To (Navést do) > Auto Guidance
(Automaticka navigace).

Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou barvou.
Zvolte moznost Start Navigation (Spustit
navigaci).

Postupujte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestietli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

POZNAMKA: Pokud pouZivate funkci automa-
tického navadéni a uvnitf purpurového vyzna-
Ceni trasy se objevi Sedy Usek, znamena to, ze
funkce automatického navadéni (Auto Guidance)
nemUZze vypocitat trasu pro tuto ¢ast. Tento stav
je zplisoben nastavenim minimaini bezpeéné
hloubky a minimaini bezpe¢né vysky pfipadné
prekazky.

Vytvoreni cesty pro automatickou navigaci

1

Zvolte Navigation (Navigace) > Routes & Auto
Guidance Paths (Trasy a cesty automatické
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navigace) > New (Nova) > Auto Guidance
(Automaticka navigace).

2 Stisknéte tlacitko SELECT a zvolte pozadovany
cilovy bod.

Filtrovani seznamu tras a cest uréenych
pro automatickou navigaci

Seznam tras a cest automatické navigace lze filtro-
vat, diky ¢emuz Ize najit ulozeny cil rychleji.

1 Zvolte MENU > Filter (Filtr).

2 Zvolte poZzadovanou moznost.

Kontrola cesty pro automatickou navigaci

1 Na strance naviga¢ni mapy zvolte poZzadovanou
cestu.

2 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro zobrazeni nebezpecnych mist a upraveni
cesty v zavislosti na nebezpecnych Usecich
vyberte moznost Hazard Review (Sledovat
nebezpedi).

+ Pro zménu nazvu cesty nebo pro Upravu ¢i
prepocitani cesty zvolte moznost Edit
(Upravit).

+ Pro smazani cesty zvolte moznost Delete
(Smazat).

+ Pokud chcete spustit navigaci po zvolené ces-
té, zvolte moznost Navigate To (Navést do).

Uprava cesty pro automatickou navigaci

1 Na naviga¢ni mapé pfesurite podle pokynu
na displeji cilovy bod do nové polohy. Tento kon
mizete provést také pomoci tladitek Sipek.

2 Zvolte SELECT > Move Point (Pfesunout bod).

3 Pro navrat na stranku navigacni mapy stisknéte
tlacitko BACK.

ZruSeni probihajiciho vypoctu cesty
pro automatickou navigaci
Na strance navigaéni mapy zvolte
MENU > Cancel (Zrusit).
TIP: Pokud chcete vypocet okamzité zrusit,
mUzZete stisknout tlagitko BACK.

Nastaveni na¢asovani prijezdu

Tuto funkci mlzete vyuZit pfi plavbé po trase nebo
pfi cesté Fizené automatickou navigaci k zjisténi
pfiblizného Casu pfipluti do zvoleného bodu. Mimo
to mizete funkci vyuzit k nacasovani doby pfipluti
do zvoleného mista, abyste tam byli akorat. To je
praktické napfiklad pro otevirani mostl nebo pfipluti
na startovni linii zavodu.

1 Na strance naviga¢ni mapy stisknéte tlacitko
MENU.

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Navigation
Options (Moznosti navigace).

3 Zvolte mozZnost Timed Arrival (Nacasovani
pripluti).
TIP: Nabidku funkce Timed Arrival (Nacasovani
pripluti) mGZzete rychle otevfit vybérem bodu
na planované cesté nebo trase.

Nastaveni vzdalenosti od pobiezi

Nastaveni vzdalenosti od pobfezi uréuje, jak daleko

od pobfezi ma vést trasa vypocCitana systémem

automatického navadéni. Pokud toto nastaveni
béhem navigace zménite, mize se navrh systému
automatického navadéni posunout. Hodnoty nasta-
veni vzdalenosti od pobfeZi jsou relativni, nikoliv
absolutni. Abyste ziskali jistotu, Ze je trasa navrzena
systémem automatického navadéni v pfimérené
vzdalenosti od pobfezi, muzete vzdalenost vyhod-
notit na zakladé jednoho nebo na nékolika znamych
mist, ve kterych je nutné plout v uzkych vodnich
kanalech.

1 Prirazte lod k molu nebo vyhodte kotvu.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobiezi) > Normal (Normalni).

3 Zvolte cilovy bod, do kterého jste se nechali
navigovat minule.

4 Zvolte Navigate To (Navést do) > Auto Guidance
(Automaticka navigace).

5 Zkontrolujte umisténi ndvrhu trasy automatického
navadéni, abyste zjistili, zda se vytyCena linie
vyhyba znamym prekazkam a je efektivni.

6 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud je vyty¢ena linie automatického navadé-
ni v pofadku, zvolte MENU > Stop Navigation
(Ukong¢it navigaci) a pfistupte ke kroku 10.

+ Pokud se navrh trasy pohybuje pfili§ blizko
ke znamym prekazkam, zvolte na hlavni
strance Settings (Nastaveni) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobiezi) > Far (Dale).

+ Pokud systém automatického navadéni
navrhne prili$ Sirokou trasu, zvolte na hlavni
strance Settings (Nastaveni) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadeéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobfiezi) > Near (Blize).

Navigace prostfednictvim mapového plotteru

27



7

Pokud zvolite v kroku 6 moznost Near (Blize)
nebo Far (Dale), zkontrolujte si nové umisténi
navigacni linie a vyhodnotte, zda se vyhyba
znamym prekazkam a je efektivni.

PfestozZe zvolite nastaveni Near (Blizko) nebo

Nearest (Co nejblize), bude systém automatické-

ho navadéni i nadéle udrZovat vétsi vzdalenost

od prekazek. Z toho diivodu se muze stat, ze
mapovy plotter nezméni umisténi navrhu automa-
tického navadéni, dokud neni zvolena Uzka vodni
cesta.

Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud je vyty¢ena linie automatického navadé-
ni v pofadku, zvolte MENU > Stop Navigation
(Ukongéit navigaci) a pfistupte ke kroku 10.

+ Pokud se navrh trasy pohybuje pfili§ blizko
ke znamym prekazkam, zvolte na hlavni
strance Settings (Nastaveni) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadeéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobiezi) > Farthest (Co nejdale).

*+ Pokud systém automatického navadéni
navrhne pfili§ Sirokou trasu, zvolte na hlavni
strance Settings (Nastaveni) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobfiezi) > Nearest (Co nejblize).

Pokud zvolite v kroku 6 moznost Nearest (Co

nejblize) nebo Farthest (Co nejdale), zkontroluj-

te si nové umisténi navigacni linie a vyhodnotte,
zda se vyhyba znamym prekazkam a je efektivni.

Pfestoze zvolite nastaveni Near (Blizko) nebo

Nearest (Co nejblize), bude systém automatické-

ho navadéni i nadéle udrZovat vétsi vzdalenost

od prekazek. Z toho diivodu se muze stat, ze
mapovy plotter nezméni umisténi navrhu automa-
tického navadéni, dokud neni zvolena uzka vodni
cesta.

pricemz vzdy zvolte jiny cil, dokud se s funkci

nastaveni vzdalenosti od pobfeZi dikladné nese-

znamite.

Zména konfigurace cesty pro automatickou
navigaci

/A UPOZORNENi

Nastaveni bezpe¢né hloubky (Preferred Depth)
a bezpecné vysky (Vertical Clearance) ovlivni
vypocet trasy pro automatické navadéni. Pokud
neni pro nékterou oblast znama hloubka vody
nebo se tam nachazi prekazka neznamé vysky,
systém automatického navadéni pro tento Usek
trasu nenavrhne. Je-li oblast na za¢atku nebo
na konci linie automatické navigace mél¢i nez
bezpecna hloubka nebo je nizsi nez bezpetna
vySka prekazky, linie automatické navigace se

v zavislosti na mapovych podkladech pro tuto
oblast nevypocita. Na mapé se kurz vedouci
témito oblastmi zobrazuje jako Seda linie nebo
jako ¢arkovana linie, ve které je purpurova barva
stfidana Sedou. Pokud Vase lod vpluje do nékteré
z téchto oblasti, objevi se vystrazné hlaseni.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spolecné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

funkce automatického navadéni.

POZNAMKA: Ne viechna nastaveni jsou dostupna

pro v8echny mapy.

Pokud zadate parametry pro tvorbu trasy, bude

se jich mapovy plotter pfi automatickém navadéni

drZet.

Preferred Depth (Bezpecna hloubka): slouzi
k nastaveni minimalni hloubky, aby mohla Vase
lod' dle mapovych informaci o hloubce bezpeéné
proplout.
POZNAMKA: Minimalini bezpe&na hloubka je
u prémiovych map (vytvorenych pfed rokem
2016) 91 cm (3 stopy). Jestlize u téchto map
zadate minimalni hloubku mensi nez 91 cm, ma-
povy plotter pouZije pro vypocet cesty automatic-
ké navigace hodnotu 91 cm.

Vertical Clearance (Bezpec¢na vyska): slouzi
k nastaveni minimalni vySky napfiklad mostu,
aby mohla Vase lod dle mapovych informaci
o0 prekazkach bezpecné proplout.

Shoreline Distance (Vzdalenost od pobrezi):
slouzi pro nastaveni pozadované vzdalenosti
od pobrezi, ve které bude realizovano automa-
tické navadéni. Pokud toto nastaveni béhem
navigace zménite, mize se navrh systému auto-
matického navadéni posunout. Hodnoty tohoto
nastaveni jsou relativni, nikoliv absolutni. Abyste
ziskali jistotu, ze je trasa navrzena systémem
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automatického navadeéni v pfiméfené vzdale-
nosti od pobfezi, miZete vzdalenost vyhodnotit
na zakladé jednoho nebo na nékolika zndmych
mist, ve kterych je nutné plout v uzkych vodnich
kanalech (Nastaveni vzdéalenosti od pobrezi,
strana 27).

Zaznamy tras

Zaznam trasy vznika nahravanim drahy Vasi lodi.
Aktualné nahravana trasa se nazyva aktivni zaznam
trasy, ktery Ize ulozit. Zaznam trasy mizete zobrazit
na vSech mapach nebo ve vSech 3D pohledech

na mapy.

Zobrazeni zaznam( tras
Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Tracks (Zaznamy tras).

Ujeta draha je znézornéna stopou vinouci se
za symbolem lodi.

Nastaveni barvy aktivniho zaznamu trasy

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Active Track Options
(Moznosti aktivniho zaznamu trasy) > Track
Color (Barva zaznamu trasy).

2 Zvolte barvu zaznamu trasy.

Ulozeni aktualniho zaznamu trasy

Aktualné zapisovana draha se nazyva aktivni

zdznam trasy.

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Save Active Track (Ulozit
aktivni zaznam trasy).

2 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Zvolte dobu zahdjeni aktivniho zaznamu trasy.
+ Zvolte Entire Log (Cely zaznam).

Zobrazeni seznamu uloZzenych zaznami
tras
Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Saved Tracks (Ulozené
zaznamy tras).

Uprava ulozeného zaznamu trasy

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Saved Tracks (Ulozené
zaznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Edit Track (Upravit zaznam trasy).

4 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Zvolte moznost Name (Néazev) a zadejte novy

nazev.

+ Zvolte mozZnost Color (Barva) a zvolte poza-
dovanou barvu.

Ulozeni zaznamu trasy coby trasy

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Saved Tracks (Ulozené
zaznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Edit Track (Upravit zaznam trasy)
> Save As (Ulozit jako) > Save as Route
(Ulozit jako trasu).

Hledani nahraného zaznamu trasy

a spusténi navigace na jeho zakladé

Abyste si mohli prohlizet seznam zaznami tras

a pfipadné podle nékterého z nich vytvofit navigaci,

musite nejprve vytvofit a uloZit alespon jeden za-

znam trasy (Zaznamy tras, strana 29).

1 Zvolte Nav Info (Naviga¢ni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Saved Tracks (Ulozené
zaznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Follow Track (Sledovat zaznam trasy).

4 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl pfi vy-
tvafeni puvodni trasy vychozim bodem, zvolte
Forward (Vpied).

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl
pfi vytvafeni pdvodni trasy cilovym bodem,
zvolte Backward (Zpét).

5 Zkontrolujte barevné oznaceny kurz.

6 Pii sledovani jednotlivych etap trasy postupujte
tak, abyste se vyhnuli pevning, mél€inam a jinym
prekazkam.

Smazani ulozeného zaznamu trasy

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Saved Tracks (Ulozené
zaznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Delete (Smazat).

Odstranéni v§ech ulozenych zaznam tras
Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Clear User Data
(Odstranit uzivatelska data) > Saved Tracks
(Ulozené zaznamy tras).

Sledovani aktivniho zaznamu trasy
Aktualné zapisovana dréha se nazyva aktivni
zaznam trasy.
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1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Follow Active Track
(Sledovat aktivni zaznam trasy).

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Zvolte dobu zahdjeni aktivniho zaznamu trasy.
+ Zvolte Entire Log (Cely zaznam).

3 Zkontrolujte barevné oznaceny kurz.

4 Postupujte podle barevné linie, pficemz davejte
pozor, abyste se vyhnuli pevniné, mélké vodé
a dalSim prekazkam.

Vymazani aktualniho zaznamu trasy
Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Clear Active Track (Odstranit
aktivni zaznam trasy).

Pamét zaznamu trasy je vycCisténa a aktualni
trasa mize byt dale nahravana.

Sprava paméti trasovych zaznamu béhem
nahravani zaznamu
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Active Track Options
(Moznosti aktivniho zaznamu trasy).
2 Zvolte moznost Record Mode (Rezim nahravani).
3 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Pro nahravani zéznamu aZ do naplnéni paméti
zvolte moznost Fill (Do zaplnéni).
* Pro nepretrzité nahravani dat, kdy se stara
data nahrazuji novymi, zvolte moznost Wrap
(Prepsat).

Zména intervalu pro zaznamenavani trasy
Pristroj umoznuje zvolit frekvenci zaznamenavani
ujeté trasy. Pri CastéjSim zaznamenavani je sice
zaznam trasy presnéjsi, ale pamét je dfive pina.

Pro nejefektivnéjsi vyuziti paméti doporucujeme

vyuzit interval rozliSujici frekvenci nahravani

dle aktudlni situace.

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Active Track Options
(Moznosti aktivniho zaznamu trasy) > Record
Interval (Interval nahravani) > Interval (Interval).

2 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro nahravani zaznamu trasy na zakladé
vzdalenosti mezi dvéma body zvolte Distance
(Vzdalenost) > Change (Zmeénit) a zadejte
pozadovanou vzdalenost.

* Pro nahravani zaznamu trasy na zakladé ¢a-
sového intervalu zvolte Time (Cas) > Change
(Zménit) a zadejte Casovy interval.

* Pro nahravani zaznamu trasy na zakladé
odchylky od kurzu, zvolte Resolution
(Citlivost) > Change (Zménit) a zadejte
maximalni povolenou odchylku od skute¢ného
kurzu, po jejimz dosaZeni dojde k zazname-
nani bodu.

Hranice

Hranice umoZiuji vyhybat se vymezenym oblastem
na vodni ploSe nebo se v nich naopak drzet.

V rdmci této funkce mizete nastavit alarm, ktery
Vas upozorni, kdyZ hranici prekroCite smérem ven
nebo dovnitf.

Prostrednictvim mapy mlZzete vytvaret hraniéni
oblasti, linie a okruhy. Mimo to muzete prevadét
uloZené zaznamy tras a trasy na hranicni linie.
Hranicni oblast muzete vytvofit pomoci trasovych
bodu tak, Ze z trasovych bodu vytvofite trasu a trasu
prevedete na hranicni linii.

Hranici mUZete nastavit, aby fungovala jako aktivni
hranice. Informace o aktivni hranici miZete pfidat
do datovych poli na mapé.

Vytvoreni hranice

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Boundaries (Hranice) > New Boundary
(Nova hranice).

2 Zvolte tvar hranice.

3 Postupuijte podle pokynl na displeji.

Nastaveni pro zobrazeni hranice

Select Nav Info (Navigacni informace)

> Boundaries (Hranice) > Display Options

(Moznosti zobrazeni).

Distance/Bearing (Vzdalenost/smér): umoziiuje
skryt nebo zobrazit smér a vzdalenost k cili
pro aktivni hranici.

Chart Display (Zobrazeni mapy): umoznuje skryt
nebo zobrazit hranice na mapé.

Color (Barva): umoziuje nastavit barvu zobrazeni
hranic na mapé.

Pievedeni trasy na hranici
Pred pfevedenim trasy na hranici musite vytvofit
alespon jednu trasu (Vytvoreni a uloZeni trasy,
strana 25).
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty automatické navigace).
2 Zvolte pozadovanou trasu.
3 Zvolte Edit Route (Upravit trasu) > Save
as Boundary (Ulozit jako hranici).
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Prevedeni zaznamu trasy na hranici

Pred pfevedenim zédznamu trasy na hranici musite

nahréat a ulozit alespon jeden zaznam trasy (Ulozeni

aktivniho zdznamu trasy, strana 25).

1 Zvolte Nav Info (Naviga¢ni informace) > Tracks
(Zaznamy tras) > Saved Tracks (Ulozené
zaznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Edit Track (Upravit zaznam trasy)
> Save As (Ulozit jako) > Save as Boundary
(Ulozit jako hranici).

Upraveni hranice
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Boundaries (Hranice).
2 Zvolte pozadovanou hranici.
3 Zvolte moznost Edit Boundary (Upravit hranici).
4 Zvolte poZzadovanou moznost:
+ Jestlize chcete upravit vzhled hranice
na mapé, zvolte Display Options (Moznosti
zobrazeni).
+ JestliZze chcete zménit linie nebo nazev hrani-
ce, zvolte Edit Boundary (Upravit hranici).
+ Jestlize chcete upravit alarm hranice, zvolte
moznost Alarm.

Nastaveni alarmu pro hranici
Alarmy hranic Vas upozorni, kdyz se budete naché-
zet v ur€ené vzdalenosti od nastavené hranice.
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Boundaries (Hranice).
2 Zvolte pozadovanou hranici.
3 Zvolte Alarm > On (Zapnout).
4 Zadejte pozadovanou vzdalenost.
5 Zvolte pozadovanou moznost.

+ Pokud chcete alarm nastavit, aby se spustil,
kdyZ se VaSe lod dostane do urgité vzdalenosti
od hranice oblasti, ve které chcete zlstat,
vyberte mozZnost Exiting (Opusténi).

+ Pokud chcete alarm nastavit, aby se spustil,
kdyz se Vase lod dostane do urcité vzdalenosti
od hranice oblasti, do které nechcete vplout,
vyberte moznost Entering (Vstup).

Smazani hranice

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Boundaries (Hranice).

2 Zvolte pozadovanou hranici.
3 Zvolte moznost Edit Boundary (Upravit hranici).

Sonarovy vyhledavac ryb
Po spravném pfipojeni kompatibilni sonarové sondy
mizete sv(ij mapovy plotter ECHOMAP Plus vyuzit
k hledani ryb.
naleznete na webové strance www.garmin.com/
transducers.
Rlzna zobrazeni sonarovych informaci Vam
pomohou sledovat ryby v dané oblasti. Dostupna
zobrazeni sonarovych informaci se lisi podle typu
sonarové sondy a sonaru pfipojenych k mapovému
plotteru. Napfiklad sonarovou stranku se zobraze-
nim Garmin ClearVi™ muzZete vidét jen pokud mate
k mapovému plotteru pfipojenou kompatibilni sondu
Garmin ClearVi.
Existuji Ctyfi zakladni rezimy zobrazeni sonarovych
informaci: na celou stranku, v ramci kombinované
stranky se dvéma nebo vice okny, na rozdélené
strance se zvétSenim nebo na rozdélené strance
se zobrazenim pro dvé rizné frekvence. Nastaveni
jednotlivych zobrazeni na strance si mizete upravit.
Pokud napfiklad sledujete zobrazeni s rozdélenim
frekvence, mlzete upravit zesileni pro kazdou
frekvenci zvIast.
Jestlize jste nenasli zobrazeni sonarovych informa-
ci, které by vyhovovalo Vasim potfebam, mizete si
vytvofit vlastni kombinovanou stranku (Vytvoreni
nové kombinované stréanky v pfistroji ECHOMAP
Plus 70/90, strana 3).

Zastaveni prenosu sonarového
signalu
Na sonarové strance zvolte MENU > Transmit
(Pfenos).

Zména zobrazeni sonarové stranky

1 Na kombinované strance se zobrazenim sonaro-
vych informaci zvolte MENU > Edit Combination
(Upravit kombinaci).

2 Zvolte okno, které chcete zménit.

3 Zvolte typ zobrazeni sonarovych informaci.

Tradi€ni zobrazeni sonarovych

informaci

V zavislosti na pfipojené sondé, je k dispozici néko-
lik typt zobrazeni pfes celou stranku.

Tradi¢ni zobrazeni sonarovych informaci na celé
strance ukazuje velky snimek se sonarovymi infor-
macemi ziskanymi ze sondy. Rozsahova stupnice
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podél pravé strany displeje udava hloubku, ve které
se objekty pfi rolovani strankou zprava doleva
zobrazuiji.

O] Informace o hloubce

@ | Detekované objekty nebo ryby

® Vodni dno

Sonarova stranka rozdélena na zakladé
frekvence

Na rozdélené dvoufrekvenéni strance se na jedné
strané graficky zobrazuji piné sonarové informace
pro vysokou frekvenci a na druhé strané naleznete
graficky zobrazené piné sonarové informace

pro nizsi frekvenci.

POZNAMKA: Rozdglenou dvoufrekvenéni
sonarovou stranku Ize zobrazit pouze ve spojeni

s dvoufrekvenéni sondou.

Rozdélena sonarova stranka s priblizenim
Na rozdélené sonarové strance jsou graficky zobra-
zeny pIné sonarové informace a zaroven i zvétseni
vybrané oblasti.

Sonarova stranka Garmin ClearVii
POZNAMKA: Pro piijem sonarovych informaci
Garmin ClearVi potfebujete kompatibilni mapovy
plotter nebo vyhledavac ryb Fishfinder a kompati-
bilni sonarovou sondu. Informace o kompatibilnich
sonarovych sondach najdete na strance
www.garmin.com/transducers.

Vysokofrekvencni sonar Garmin ClearVi poskytuje
podrobny prehled o rybach v okoli lodi a podrobné
vykreslené struktury, které lod’ miji.

Tradi¢ni sonarové sondy vysilaji kuZelovy paprsek.
Technologie skenovaciho sonaru Garmin ClearVi
vysila dva Uzké paprsky, které maji tvar podobny
paprskiim pouzivanym v kopirovacich strojich. Tyto
paprsky poskytuji informace pro vytvoreni jasnéjSiho
obrazu, ktery vérnéji zachycuje situaci pod lodi.

Sonarova stranka SideVii

POZNAMKA: Ne véechny modely podporuii integro-
vany sonar SideV . Pokud Vas model neni vybaven
integrovanym sonarem SideV, budete potfebovat
kompatibilni sonarovy modul a kompatibilni sondu
SideV.

Pokud je V4§ model vybaven integrovanym sona-
rem SideV, budete potfebovat kompatibilni sondu
SideV.

Technologie skenovaciho sonaru SideVi Vam uka-
Ze obrazek toho, co lezi po bocich lodi. Mizete to
pouzit jako vyhledavaci nastroj pro struktury a ryby.

Levy bok lodi

Pravy bok lodi

Sonarova sonda na Vasem plavidle

Stromy

Staré pneumatiky

Polena

Q@O e|e|®

Celkova vzdalenost od boku lodi

Voda mezi plavidlem a dnem

Technologie snimani SideVii

Misto béznéji vyuzivaného kuzelového paprsku
pouziva sonarova sonda SideVil ke skenovani vody
a dna po bocich Vasi lodi plochy paprsek.
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Sonarova stranka Panoptix
POZNAMKA: Sonarové sondy Panoptix nejsou
podporovany vSemi modely.

Pro pfijem informaci ze sonaru Panoptix potfebujete
kompatibilni mapovy plotter a kompatibilni sonaro-
vou sondu.

Zobrazeni informaci ze sonaru Panoptix Vam umoz-
ni sledovat prostor kolem lodi v realném ¢ase. Mimo
to mUZete sledovat nahozenou navnadu pod vodou
a hejna drobnych rybek pfed lodi nebo pod ni.
Zobrazeni sonaru LiveVl nabizi aktualni pohled

na pohybuijici se objekty pfed lodi nebo pod ni.
Protoze se stranka velmi rychle obnovuje, obraz
vypada témér jako video pfenos.

Zobrazeni sonaru 3D RealVi nabizi trojrozmérny
pohled na objekty pred lodi nebo pod ni. Stranka se
obnovuje s kazdym zabérem sonarové sondy.
Chcete-li zobrazit vSech pét nahledl sonaru Panop-
tix, potfebujete jednu sonarovou sondu, ktera zabira
pohled dold, a druhou, ktera zabira pohled dopfedu.
Chcete-li si zobrazit néktery z nahledli sonaru
Panoptix, vyberte moznost Sonar a zvolte pozado-
vané zobrazeni.

Sonarova stranka LiveVii

Tato sonarova stranka nabizi dvourozmérné
zobrazeni prostoru pod lodi, pfiemz ho Ize vyuzit
k zobrazeni navnady a hejna ryb.

Zobrazeni historie spodniho sonaru Panoptix
v rolovacim sonarovém nahledu

Lod

Rozsah

Drahy

Névnada pro rybafskou techniku Drop Shot
® Dno

@e|e|e| ©

Sonarova stranka LiveVii monitorujici
situaci pred lodi

Tato sonarova stranka nabizi dvourozmérné
zobrazeni prostoru pred lodi, pficemz ho Ize vyuzit
k zobrazeni navnady a hejna ryb.

o

@ Lod

) Rozsah
® | Ryby
@ Drahy
® Dno

3D sonarova stranka RealVii monitorujici
situaci pred lodi

Tato sonarova stranka nabizi trojrozmérné zobraze-
ni prostoru pfed sonarovou sondou. Pouziva se

pro zobrazeni dna a ryb plujicich k lodi v dobé,

kdy se lod nepohybuje.

Q
<D—%

Legenda pro barevné oznaceni
Lod

Indikator ping

Ryby

Dno

CHCIICHOMONC)

Rozsah
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3D sonarova stranka RealVii monitorujici
situaci pod lodi

Tato sonarova stranka nabizi trojrozmérné zobra-
zeni prostoru pod sonarovou sondou. Pouziva se
pro zobrazeni prostoru kolem lodi v dobé, kdy se
nepohybuje.

3D sonarova stranka RealVii zachycuijici
historii

Tato sonarova stranka nabizi trojrozmérné zobraze-
ni prostoru za pohybuijici se lodi a ve 3D zobrazeni
znazorfuje cely vodni sloupec ode dna az po hladi-
nu. Toto zobrazeni se vyuziva k nalezeni ryb.

Legenda pro barevné oznaceni

Lod

Rozsah

Dno

@ el e

Struktura

® | Ryby

Sonarova stranka FrontVii

Obraz ze sonaru Panoptix FrontVii Vam pomuze
zvysit Vase povédomi o okolni situaci a ukaze
Vam pfipadné pfekazky pod vodou pred lodi az

do hloubky 91 metrd.

Pokud se rychlost Vasi lodi zvysi nad 8 uzlt,
schopnost sonaru FrontVii Vas efektivné varovat
pred kolizi klesa.

Abyste méli k dispozici nahled sonaru FrontVi, mu-
site nejprve instalovat a pfipojit kompatibilni sona-
rovou sondu, napfiklad model PS21. Mimo to miize
byt nutné aktualizovat software sonarové sondy.

Vybér typu sonarové sondy
Pokud pfipojujete sonarovou sondu, ktera nebyla
soucasti baleni VaSeho mapového plotteru, je
pravdépodobné, Ze budete muset v zajmu zajisténi
spravné funkce sondy nastavit typ sondy.
Pred pfipojenim sonarové sondy byste méli zvolit
typ pouzivané sonarové sondy. Nazev sondy by mél
byt uveden na $titku na kabelu sondy v blizkosti
konektoru.
Tento mapovy plotter je kompatibilni s celou fadou
sonarovych sond z nabidky pfisluSenstvi,
a to véetné sond Garmin ClearV(, které
Ize zakoupit na webovych strankach
www.garmin.com/transducers.
1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Transducer Type (Typ sondy).
2 Zvolte poZzadovanou moznost:
+ Jestlize chcete vyuzit sonarovou sondu
s dualnim paprskem 200/77 kHz, vyberte moz-
nost Dual Beam 200/77 kHz (Dualni paprsek
(200/77 kHz)).
Jestlize chcete vyuzit sonarovou sondu s dual-
ni frekvenci 200/50 kHz, vyberte moznost Dual
Frequency (200/50 kHz) (Dualni frekvence
(200/50 kHz)).
+ Pokud mate jiny typ sonarové sondy, vyberte
j€ej ze seznamu.

Kalibrace kompasu
Aby bylo moZné kalibrovat kompas, musi byt sona-
rova sonda instalovana na hfideli dostatecné daleko
od motoru, aby nedochézelo k magnetickému ru-
Seni. Mimo to musi byt ponofena ve vodé. Aby bylo
mozné aktivovat vnitfni kompas, musi byt kalibrace
dostate¢né kvalitni.
POZNAMKA: Aby bylo mozné kompas pouzivat, je
nutné pfipevnit sondu na hfidel. Pokud sonarovou
sondu pfipevnite na motor, nebude kompas funkéni.
POZNAMKA: Kalibraci kompasu Ize provést pouze
u sonarovych sond s integrovanym kompasem, jako
je napfiklad model PS21-TR.
Lod Ize zaCit otacet jesté pied zahajenim kalibrace,
ale méjte na paméti, Ze je béhem kalibrace nutné
provést kompletni 1,5 otacky.
1 Na prislusné sonarové strance zvolte

MENU > Sonar Setup (Nastaveni sonatu)

> Installation (Instalace).
2 Pokud je to nutné, aktivujte zvolenim mozZnosti

Use AHRS (Pouzit AHRS) senzor AHRS.
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3 Zvolte moznost Calibrate Compass (Kalibrovat
kompas).
4 Postupujte podle pokynU na displeji.

Vytvoreni trasového bodu

na sonarové strance

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Pause
Sonar (Pozastavit sonar).

2 Zvolte polohu.

3 Zvolte moznost New Waypoint (Novy trasovy
bod) nebo stisknéte tlagitko SELECT.

4 Pokud je to nutné, upravte informace o trasovém
bodu, jako je napfiklad ndzev trasového bodu.

Pozastaveni zobrazeni na sonarové

strance

Na sonarové strance zvolte Menu > Pause Sonar
(Pozastavit sonar).

Prohlizeni historie sonarovych

informaci

Na sonarové strance si mlzete prochazet historii

sonaru.

POZNAMKA: Ne viechny sonarové sondy ukladaji

historicka data sonaru.

1 Pro rolovani historii zaznamu pfidrzte na sonaro-
vé strance symbol <.

2 Na sonarové strance posunujte prst po displeje
smérem doprava.

3 Pro odchod ze zobrazeni historie stisknéte tlacit-
ko BACK.

Sdileni sonarovych informaci

Tato funkce nemusi byt k dispozici pro vSechny
modely mapového plotteru.

Funkce umoZiuje prohliZet si sonarové data z jinych
mapovych plotterd s vnitfni sonarovou jednotkou
zapojenych do namorni sité Garmin.

Kazdy mapovy plotter v siti dokaze zobrazit sonaro-
vé data z kazdé kompatibilni sonarové jednotky

a sonarové sondy v siti bez ohledu na to,

kde na lodi jsou mapové plottery a sondy instalova-
ny. Napfiklad muzete na sonarové sondé s modu-
lem Garmin ClearVu instalovaném v zadni ¢asti lodi
zobrazit data sonaru ze zafizeni 93sv instalovaného
v predni ¢asti lodi.

Pfi sdileni sonarovych dat jsou hodnoty nékterych
nastaveni sonaru, jako napfiklad Range (Rozsah)

a Gain (Zisk), ve vSech zafizenich v ramci sité

synchronizovany. Hodnoty pro jina nastaveni sona-
ru, jako je napfiklad funkce Appearance (Vzhled),
synchronizovany nejsou a je tfeba je nastavit na
kazdém jednotlivém zafizeni. Kromé toho jsou syn-
chronizovany také rychlosti pfekreslovani riznych
tradi€nich zobrazeni sonaru a zobrazeni sonaru
Garmin ClearV1, aby byla rozdélena zobrazeni
POZNAMKA: Soucasné pouziti vice sonarovych
sond mUzZe zpUsobit mezikanalovy preslech, ktery
Ize odstranit Upravou polozky Interference (Ruseni)
v nabidce nastaveni sonaru.

Vybeér zdroje sonarovych informaci

Tato funkce nemusi byt dostupna pro viechny

modely.

Jestlize pro konkrétni zobrazeni sonaru pouzivéate

vice nez jeden zdroj sonarovych informaci, mizete

vybrat zdroj, ktery ma byt pro danou sonarovou

stranku pouzit. Jestlize mate napfiklad dva zdroje

pro nahled Garmin ClearVi, mizete v zobrazeni

sonaru Garmin ClearVi vybrat zdroj, ktery ma byt

pouzit.

1 Otevrete sonarovou stranku, pro kterou chcete
zménit zdroj.

2 Zvolte MENU > Sonar Setup (Nastaveni
sonaru) > Source (Zdroj).

3 Vyberte zdroj pro danou sonarovou stranku.

Piejmenovani zdroje sonarovych informaci
Abyste si usnadnili rozliSovani jednotlivych
sonarovych zdrojl, mUZete jim dat vlastni nazev.
Pro sondu umisténou na pfidi lodi m(izete napfiklad
pouzit nazev ,PFid"*.
Nazev zdroje se zméni pouze pro danou stranku.
Chcete-li napfiklad prejmenovat zdroj sonarovych
dat Garmin ClearV{, musite otevfit stranku sonaru
Garmin ClearV.
1 Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Source (Zdroj)
> Rename Sonar Sources (Pfejmenovat
zdroje).
2 Zadejte pozadovany nazev.

Nastaveni irovné podrobnosti

Na strance sonaru muzete mimo jiné upravit
nastaveni pro Uroven detailC a Sumu pfi zobrazeni
sonarovych informaci, a to bud nastavenim zisku

u tradiénich sonarovych sond nebo nastavenim jasu
u sond Garmin ClearV(.

Chcete-li na strance vidét nejvyssi intenzitu pfijmu

Sonarovy vyhledavac ryb

35



signalu, mzete sniZit nastaveni pro zisk nebo jas,

aby se snizila intenzita pfijmu a Sumu. Chcete-li vidét

vSechny pfijaté informace, muzete zvysit nastaveni

pro zisk nebo jas, abyste vidéli na strance vice

informaci. Tim se v8ak zvys$i Sum a bude mozné

hare rozpoznat aktualné pfijaté informace.

1 Na sonarové strance stisknéte tlacitko MENU.

2 Zvolte moznost Gain (Zisk) nebo Brightness
(Jas).

3 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro ruéni zvySeni nebo snizeni zisku ¢i jasu
zvolte moZnost Up (PFidat) nebo Down
(Ubrat).

+ Pokud chcete, aby mapovy plotter nastavoval
zisk Ci jas automaticky, zvolte automatické
nastaveni.

Nastaveni intenzity barev

Intenzitu barev a zvyraznénych oblasti na sonarové
strance muzZete upravit zménou nastaveni barev
pro zisk u tradi¢nich sonarovych sond nebo zménou
nastaveni pro kontrast u sond Garmin ClearVii

a SideVi/ClearVi. Toto nastaveni funguje nejlépe
po tom, co upravite Uroven zobrazovanych podrob-
nosti prostfednictvim nastaveni zisku nebo jasu.
Chcete-li zvyraznit menSi cilové ryby nebo vytvofit
zobrazeni s vysSi intenzitou cile, mizete zintenzivnit
barvu zisku nebo kontrast. Tim se vSak zhorsi rozli-
Sitelnost vysoce intenzivnich navracenych signalu

u dna. Chcete-li snizit intenzitu navracenych signa-
|G, mUZete zisk barev ¢&i kontrast sniZit.

1 Na sonarové strance stisknéte tlaCitko MENU.

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Na sonarové strance Garmin ClearVii nebo
SideVi zvolte moznost Contrast (Kontrast).

+ Na sonarové strance Panoptix LiveV zvolte
moznost Color Gain (Barva zisku).

+ Na jakékoliv jiné sonarové strance zvolte
Setup (Nastaveni) > Advanced (RozSifené)
> Color Gain (Barva zisku).

3 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro rucni zvySeni nebo snizeni intenzity
barvy zvolte moznost Up (Pfidat) nebo Down
(Ubrat).

* Pro navrat k vychozimu nastaveni zvolte moz-
nost Default (Vychozi nastaveni).

Zaznamy ze sonaru

Nahravani sonarovych informaci
POZNAMKA: Ne vechny modely podporuji nahra-
vani sonarovych Udaju.

1 Vlozte pamétovou kartu do prislusné zdirky.

2 Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Sonar Recording
(Zaznam ze sonaru) > Record Sonar (Nahrat
sonarova data).

15 minut zaznamu ze sonaru zabere pfiblizné
200 MB mista na vlozené pamétové karté.
Sonarova data mizete nahréavat, dokud neni
pamét karty plna.

Ukonéeni nahravani sonarovych informaci
Abyste mohli ukoncit nahravani sonarovych informa-
ci, musite je nejprve zacit zaznamenavat (Nahrava-
ni sonarovych informaci, strana 36).
Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Sonar Recording
(Zaznam ze sonaru) > Stop Recording
(Ukong¢it nahravani sonarovych dat).

Smazani zaznamu sonarovych informaci

1 Vlozte pamétovou kartu do prislusné zdirky.

2 Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Sonar Recordings
(Zaznamy ze sonaru) > View Recordings
(Zobrazit zaznamy).

3 Zvolte pozadovany zaznam.

4 Zvolte Delete (Smazat).

Piehravani sonarovych informaci

Abyste si mohli pfehravat zdznamy ze sonaru musi-

te si stahnout a nainstalovat aplikaci HomePort™

a nahrat sonarova data na pamétovou kartu.

1 Ze zafizeni vyjméte pamétovou kartu.

2 Vlozte pamétovou kartu do ¢tecky pamétovych
karet VaSeho pocitace.

3 Oteviete aplikaci HomePort.

4 Na seznamu zafizeni zvolte zdznam ze sonaru.

5 Kliknéte pravym tlacitkem mysi v dolnim panelu
sonarového zaznamu.

6 Zvolte moznost Playback (Prehrat).

Nastaveni tradi¢niho sonaru

a sonaru Garmin ClearVii a SideVii
POZNAMKA: Ne viechny moZnosti a nastaveni
se vztahuji na vS§echny modely, sonarové jednotky
a sonarové sondy.
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Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru).

Depth Line (Hloubkova linie): zobrazi rychlou
referenéni hloubkovou linii.

Scroll Speed (Rychlost prekreslovani): slouzi
pro nastaveni rychlosti, kterou se bude obraz
prekreslovat (zprava doleva).

V mélké vodé mizete vybrat nizsi rychlost
prekreslovani, ¢imz se prodlouzi doba, po kterou
se informace na strance zobrazuji. V hlubsi vodé
muzete vybrat vy$Si rychlost prekreslovani.

On-screen Control (Ovladaci prvky displeje):
slouzi k nastaveni funkci ovladacich tlacitek
na sonaroveé strance. Toto nastaveni se vztahuje
na pfistroje s dotykovymi displeji.

Range Lines (Rozsahové linie): zobrazi vertikalni
linie pfedstavujici vzdalenost k pravoboku
a levoboku lodi. Toto nastaveni se vztahuje
k sonarové strance SideV(.

Color Scheme (Barevné schéma): slouzi
pro nastaveni barevného schéma sonarové
stranky. Nastaveni mlize byt pfistupné z nabidky
Appearance (Vzhled).

Pokud je zvoleno vysoce kontrastni barevné
schéma, odrazy s nizkou intenzitou se budou
zobrazovat tmavéji. Pokud je zvoleno barevné
schéma s nizkym kontrastem, odrazy s nizkou
intenzitou se budou zobrazovat v podobné barvé
jako okolni prostiedi.

Appearance (Vzhled): viz Nastaveni pro zobrazeni
sonarovych informaci, strana 38.

Overlay Numbers (Ciselné tdaje): slouzi
pro nastaveni ¢iselnych Udaju, které se budou
zobrazovat na sonarové strance.

Advanced (Pokrocilé): viz Rozsifené nastaveni
sonaru na strané 38.

Installation (Vychozi nastaveni): obnovi vychozi
sonarové nastaveni.

Nastaveni trovné priblizeni sonarové
stranky
1 Na sonarové strance zvolte MENU > Zoom
(Priblizeni/oddaleni).
2 Zvolte poZzadovanou moznost:
+ Pro pfiblizeni sonarovych informaci na dné

zvolte moznost Bottom Lock (Uzaméeni dna).

* Pro ru¢ni nastaveni zvétSeného vodniho
sloupce zvolte Manual (Ruéné), prostiednic-
tvim funkci View Up (Posunout nahoru)

a View Down (Posunout dolil) nastavte

hloubkovy rozsah zvétSené oblasti a prostfed-
nictvim pokyn Zoom In (P¥iblizit) a Zoom
Out (Oddalit) zvyste nebo snizte zvétSeni
dané oblasti.

+ Pokud chcete nastavit hloubku a pfiblizeni
automaticky, zvolte Auto (Automaticky).

+ Pokud chcete priblizeni zrusit, zvolte No Zoom
(Bez zoomu).

Nastaveni rychlosti prekreslovani sonarové

stranky

V pristroji si mGzete nastavit rychlost, jakou se

bude sonarova stranka prekreslovat. Pokud chcete

vidét vetsi mnozstvi detailll, zvolte vyssi rychlost
prekreslovani, coz je vyhodné obzvlasté pokud se
pohybuijete nebo jiz rybafite. NizSi rychlost prekres-
lovani prodlouzi dobu zobrazeni informaci

na strance. Nastaveni rychlosti prekreslovani

pro jednu sonarovou stranku bude pouzito

pro vSechny sonarové stranky.

1 Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Scroll Speed
(Rychlost prekreslovani).

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud chcete nastavit rychlost pfekreslovani
automaticky na zakladé rychlosti vici zemi
nebo rychlosti proudéni vody, vyberte moznost
Auto (Automaticky).

Nastaveni Auto (Automaticky) vybere rychlost
prekreslovani automaticky, aby odpovidalo
rychlosti lodi. Tim padem budou cile ve vodé
vykresleny ve spravném poméru a zobrazi se
méné zkreslené. Béhem prohlizeni sonarové
stranky Garmin ClearVu nebo SideVi se dopo-
rucuje pouzit nastaveni Auto (Automaticky).

+ Pokud chcete, aby prekreslovani probihalo
velmi rychle, vyberte moznost Ultrascroll®.
Moznost Ultrascroll znamena rychlé prekreslo-
vani sonarové stranky na ukor kvality obrazu.
Moznost Fast (Rychle) ve vétsiné pfipadi
predstavuje optimalni rovnovahu mezi rychlym
prekreslovanim stranky a zobrazenim cild,
které jsou méné zkreslené.

Nastaveni rozsahu méritka hloubky
nebo Sirky

Pro zobrazeni tradi¢ni sonarové stranky nebo
sonarové stranky Garmin ClearVi mizete
nastavit stupnici rozsahu hloubky a sou¢asné
mizete pro sonarovou stranku SideVU nastavit
stupnici Sitky.
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Automatické nastaveni rozsahu udrzuje dno mezi

spodni nebo vnéjsi tretinou sonarové stranky

a mudze byt uzite¢né pro sledovani dna s minimalni-

mi i mirnymi zménami terénu.

Ru¢ni nastaveni rozsahu umozZriuje zobrazit speci-

ficky rozsah, coz je uzitecné pro sledovani dna,

kde jsou vétsi zmény terénu, napfiklad srazy ¢i

Utesy. Dokud se bude dno nachazet v nastaveném

rozsahu, bude se na strance zobrazovat.

1 Na sonarové strance zvolte MENU > Range
(Rozsah).

2 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud chcete, aby mapovy plotter nastavoval
hloubkovy rozsah automaticky, zvolte moznost
Auto.

* Pro ru¢ni zvySeni nebo snizeni zisku zvolte
moznost Up (Pfidat) nebo Down (Ubrat).

TIP: Na sonarové strance mUZzete pro rucni upra-

veni rozsahu pouzit tlacitka = a .

TIP: Pfi zobrazeni vice sonarovych stranek si

mUzete stisknutim tlacitka SELECT vybrat aktivni

stranku.

Nastaveni pro zobrazeni sonarovych
informaci

Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Appearance (Vzhled).

Color Scheme (Barevné schéma): umoziuje
nastavit barevné schéma.

Edge (Tvrdost): abyste pomohli urcit tvrdost dna,
mUZete na zakladé sily odrazeného signalu
oznacit nejtvrdsi signal.

A-Scope: funkce A-Scope je vertikalni graf po pravé
strané stranky, ktery na stupnici nepfetrzité zob-
razuje vzdalenost od objektd.

Pic. Advance (Zrychleni prekreslovani):
umoziuje rychlejsi pfekreslovani obrazu tim, Ze
se pfi kazdém pfijatém sloupku sonarovych dat
prekresli na displeji vice nez jeden sloupek dat.
Tato funkce je uzite¢na pfedevsim pfi pouzivani
sondy v hlubokych vodach, protoze sonarovému
signalu trva odraz ode dna zpét k sondé delsi
dobu.

Pfi nastaveni 1/1 se soubézné s jednim navratem
odrazeného signalu na displeji prekresli jeden
informacni sloupek. Pfi nastaveni 2/1 se soubéz-
né s jednim névratem odraZzeného signalu

na displeji prekresli dva informacni sloupky

a stejny princip funguje u nastaveni 4/1 a 8/1.

Fish Symbols (Symboly ryb): Slouzi pro nastaveni
zpusobu, jakym sonar interpretuje detekované
objekty.

Alarmy sonaru

POZNAMKA: U nékterych modelt sonarovych sond

nejsou nékteré moznosti k dispozici.

Na pfislusné sonarové strance zvolte MENU > So-

nar Setup (Nastaveni sonatu) > Alarms (Alarmy).

Nabidku nastaveni sonarového alarmu miZete ote-

Vit také zvolenim moznosti Settings (Nastaveni)

> Alarms (Alarmy) > Sonar.

Shallow Water (Mél¢ina): umoznuje nastavit alarm
upozornujici na hloubku nedosahujici zadané
hodnoty.

Deep Water (Hluboka voda): umozriuje nastavit
alarm upozorfujici na hloubku pfesahujici zada-
nou hodnotu.

FrontVii Alarm: umoZzfuje nastavit alarm, aby se
spustil ve chvili, kdy hloubka vody pred lodi
klesne pod uréenou hodnotu, ¢imz mize alarm
predejit uviznuti na mél¢iné (Nastaveni hloubko-
vého alarmu FrontVi, strana 41). Tento alarm je
k dispozici pouze u sonarovych sond Panoptix
FrontVa.

Water Temp. (Teplota vody): alarm se spusti
v pfipadé, Ze sonda hlasi teplotu, ktera je 0 1,1°C
vy$Si nebo nizsi nez je urcena teplota.

Contour (Profil): umoziiuje nastavit alarm, aby se
spustil v pfipadé, Ze sonda rozpozna detekovany
cil v ramci stanovené hloubky od vodni hladiny
a ode dna.

Fish (Ryba): tento alarm mizete nastavit tak,
aby se spustil v pfipadé, Ze pfistroj pod vodou
detekuje plovouci objekt.

* ae Nastavi alarm, aby se spustil, pokud
budou rozpoznany ryby vSech velikosti.

+ awe Nastavi alarm, aby se spustil, pouze pokud
budou rozpoznany stfedni a velké ryby.

* a nastavi alarm, aby se spustil, pouze pokud
budou rozpoznany velké ryby.

Rozsifena nastaveni sonaru

POZNAMKA: Ne vechny moznosti a nastaveni se

vztahuji na vSechny modely, sonarové jednotky

a sonarové sondy.

Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Advanced (Rozsirené).

Interference (Ruseni): slouzi pro nastaveni
citlivosti tak, aby doslo ke sniZeni rusivych efektu
zpUsobenych okolnimi zdroji.
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K odstranéni ruchli na sonarové strance pouzijte
dosahnout poZzadovaného zlepseni. Nejlep$im zpU-
sobem, jak odstranit ruSeni, je oprava instalacnich
problémd zpusobujicich rueni.

Surface Noise (Sum u hladiny): skryje Sumy
u hladiny, aby se zvysila pfehlednost zobraze-
nych informaci. Vétsi Sitky paprsku (nizsi frek-
vence) mohou zobrazovat vice cilt, ale mohou
také generovat vice povrchového Sumu.

Color Gain (Barva zisku): viz Nastaveni trovné
podrobnosti na strané 35.

TVG: slouzi k nastaveni vzhledu odraZenych
signalli, aby doslo ke kompenzaci slab$ich
sonarovych signalt v hlubsich vodach, pficemz
sniZuje projevy Sumu pobliz vodni hladiny. Pokud
zvySite hodnotu tohoto nastaveni, barvy odpo-
vidajici Sumu nizké urovné a cilené ryby budou
v rliznych hloubkach zobrazeny konzistentnéji.
Toto nastaveni také sniZi Sum v blizkosti vodni
hladiny.

Instalaéni nastaveni sondy

POZNAMKA: Ne viechny moZnosti a nastaveni se

vztahuji na vSechny modely a sonarové sondy.

Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Installation (Instalace).

Restore Sonar Defaults (Obnovit vychozi

nastaveni sonaru): obnovi vychozi nastaveni
zobrazeni sonaru.

Transducer Type (Typ sondy): umozZriuje vybrat
typ sonarové sondy, ktera je pfipojena k zafizeni.

Shift (Posun): umozfuje nastavit hloubkovy rozsah,
na ktery se bude sonar zaméfovat. Funkce umoz-
fuje pfibliZit uréitou oblast v zamérené hloubce.

Flip Left/Right (Pfeklopit doleva/doprava):
pokud je sonarova sonda instalovana vzadu,
slouzi pro zménu orientace sonaroveé stranky
SideV.

Flipped (Pfevraceni): jestlize je instalovana
sonarova sonda, jejiz kabely sméfuji k levoboku
lodi, slouZi k nastaveni orientace sonarové stran-
ky Panoptix.

Beam Width (éifka paprsku): slouzi k nastaveni
Sifky paprsku sonarové sondy Panoptix.

Uz8i paprsky umoziuiji vidét dale a hloubgji. Sirsi
paprsky vykryji vétsi oblast.

Use AHRS (Pouzit AHRS): umozZriuje snimactm
vnitfniho systému pro méfeni podélného
a pficného sklonu a sméru (AHRS) ur¢it instalac-
ni Uhel sonarové sondy Panoptix. Je-li tato funkce

vypnuta, pfedpoklada se, Ze je sonarova sonda
instalovana v Uhlu 45 stupi.

Frekvence sonaru

POZNAMKA: Dostupné frekvence zavisi na tom,
jaka mapovy plotter, sonarovy modul a sonarovou
sondu pouzivate.

Nastaveni frekvence pomaha pfizplsobit sonar
konkrétnim Gcellim a Iépe rozliSit hloubku vody.
VysSi frekvence vyuzivaji uzsi paprsky a jsou
vyhodnéjSi pro provoz pfi vysoké rychlosti

a na neklidném mofi. Mimo to vyssi frekvence zajis-
tuji lepsi rozliSeni dna a teplotniho gradientu.

Nizsi frekvence vyuzivaji SirSi paprsky, které pokryji
vétsi oblast a umozriuji rybarim zobrazit vice cild.
Soucasné ale mohou vytvaret vice hluku na povrchu
a snizit kontinuitu signalu na neklidném mofi. Sirsi
paprsky vytvareji vétsi oblouky pro navrat odrazt
od cilii, coz je idealni pro lokalizaci ryb. Sirsi paprs-
ky jsou také vhodnéjsi pro hlubokou vodu, protoze
nizkofrekvenéni paprsek Iépe pronika vodou.
Frekvence signalu CHIRP umoznuji kazdym impul-
zem prohledat Fadu frekvenci, ¢imz dojde k lepSimu
oddéleni cile v hlubokych vodach. Signal CHIRP Ize
pouzit pro zfetelné odliseni cill, napfiklad jednotli-
vych ryb v hejnu, a pro hluboké vody. Signal CHIRP
dosahuje obvykle lepSich vysledku nez pouZiti jedné
frekvence. ProtoZe se nékteré cilené ryby mohou

s pevnou frekvenci zobrazovat Iépe, zvazte pfi pou-
zivani signalu CHIRP své cile a vodni podminky.
Nékteré sonarové Cerné skfinky a sondy rovnéz po-
skytuji moznost Upravy pfednastavenych frekvenci
kazdého prvku sondy, coz umozriuje rychlou zménu
frekvence pomoci prednastavenych hodnot podle
zmény vody a cill.

Soucasné prohlizeni dvou frekvenci v rezimu zobra-
zeni s rozdélenou frekvenci umozriuje vidét hloubéji
na niz$i frekvenci a sou¢asné pozorovat vice detailt
na vyssi frekvenci.

Vybér frekvence
POZNAMKA: Frekvenci nelze upravit pro véechny
sonarové stranky a sonarové sondy.
Pristroj Vam umozriuje urcit, jaké frekvence se
budou na sonarové strance zobrazovat.
1 Na sonarové strance zvolte MENU > Frequency
(Frekvence).
2 \yberte frekvenci vhodnou pro Vase potreby
a danou hloubku vody.
Dalsi informace o frekvencich najdete v asti
Frekvence sonaru na strané 39.
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Vytvoreni pfedvolby frekvence

POZNAMKA: Funkce neni dostupna pro véechny

sonarové sondy.

Pristroj umoznuje vytvofit pfedvolby pro ulozeni

specifické frekvence sonaru, coz umoziuje rychlou

zménu frekvence.

1 Na sonarové strance zvolte MENU > Frequency
(Frekvence).

2 Zvolte moznost Add (Pridat).

3 Zadeijte frekvenci.

Zapnuti funkce A-Scope

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna pouze

pro tradiCni sonarové stranky.

Funkce A-Scope se zobrazuije jako vertikalni pruh
podél pravé strany stranky, ktery Vam ukaze, co se
v daném okamziku pod sonarovou sondou nachazi.
Funkci A-Scope muzete vyuzit pii identifikaci odrazi
cilli, které Vam mohou uniknout pfi rychlém prekres-
lovani sonarovych dat na strance - napfiklad

pfi vysokych rychlostech plavby. Tato funkce mize
byt uziteCna také pfi vyhledavani ryb, které se
nachazeji v blizkosti dna.

Na vySe uvedeném obrazku funkce A-Scope se
zobrazuji odrazy ryb (1) a odrazy mékkého dna (2.
1 Na sonarové strance zvolte MENU > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Appearance
(Vzhled) > A-Scope.
2 Nastavte dobu pozastaveni.
ZvySenim doby pozastaveni prodlouzite dobu
zobrazovani odezvy sonaru.

Nastaveni sonaru Panoptix

Nastaveni Gihlu zobrazeni a Grovné
priblizeni RealVii
PFistroj umoziuje zménit Uhel zobrazeni pro sona-
rovou stranku RealVii. Mimo to si mizZete nahled
priblizit nebo oddalit.
Na sonarové strance RealV zvolte pozadovanou
moznost:

+ Chcete-li upravit Uhel zobrazeni, pouzijte
tlacitka Sipek.

+ Pro pfiblizeni a oddaleni ndhledu pouzijte
otocny knoflik.

Nastaveni rychlosti prekreslovani stranky
RealVii
V pfistroji Ize nastavit, jak rychle sonda prejizdi sem
a tam. Vy$8i rychlost pohybu znamena rychlejsi
prekreslovani méné podrobného obrazu. Nizsi
rychlost pohybu znamena pomalejsi prekreslovani
podrobnéjSiho obrazu.
POZNAMKA: Tato funkce neni k dispozici pro sona-
rovou stranku RealVi 3D historie.
1 Na sonarové strance RealVii zvolte MENU

> Sweep Speed (Rychlost presouvani).
2 Zvolte poZzadovanou moznost.

Nabidka sonarovych stranek LiveVii

a FrontVii

Na sonarové strance LiveVi Forward nebo FrontVi

stisknéte tlacitko MENU.

Gain (Zisk): slouzi k nastaveni urovné detailli
a Sumu zobrazenych na sonarové strance.
Chcete-li na strance vidét nejvyssi intenzitu
pfijmu signalu, mazete snizit nastaveni pro zisk,
aby se snizila intenzita pfijmu a Sumu. Chcete-li
vidét vSechny pfijaté informace, mlzete zvysit
nastaveni pro zisk, abyste vidéli na strance vice
informaci. Tim se vSak zvysi Sum a bude mozné
hdFe rozpoznat aktualné pfijaté informace.

Hloubkovy rozsah: umoznuje nastavit hloubkovy
rozsah.
Automatické nastaveni rozsahu udrzuje dno
ve spodni ¢asti sonarové stranky a mize byt uzi-
tecné pro sledovani dna s minimalnimi ¢i mirnymi
zménami terénu.
Ruéni nastaveni rozsahu umozriuje zobrazit spe-
cificky rozsah, coz je uzite¢né pro sledovani dna,
kde jsou vétsi zmény terénu, napfiklad srazy ¢i
Utesy. Dokud se bude dno nachazet v nastave-
ném rozsahu, bude se na strance zobrazovat.

Forward Range (Dosah vpred): slouzi k Upravé
rozsahu stupnice smérem dopfedu.
Pfi automatickém nastaveni rozsahu se méfitko
smérem dopfedu automaticky pfizptsobuje
podle hloubky. Ruéni Gpravou rozsahu si mizete
zobrazeni upravit podle svého. Dokud se bude
dno nachazet v nastaveném rozsahu, bude se
na strance zobrazovat. Ruénim nastavenim této
moznosti mUZete omezit efektivitu funkce Alarm
FrontVi a miZe dojit ke zkraceni reakéni doby
u nizkych hodnot hloubky.
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Transmit Angle (Uhel vysilani): umoZfiuje upravit
zaméfeni sonarové sondy na levobok nebo
pravobok. Tato funkce je k dispozici pouze
u sonarovych sond Panoptix FrontVi s funkci
RealVii, jako jsou napfiklad modely PS30, PS31
nebo PS60.

Transmit (Pfenos): slouZi k zastaveni vysilani
sonaroveé sondy.

FrontVii Alarm: umoZziuje nastavit alarm, aby se
spustil ve chvili, kdy hloubka vody pred lodi
klesne pod uréenou hodnotu (Nastaveni hloub-
kového alarmu FrontVi, strana 41). Tento alarm
je k dispozici pouze u sonarovych sond Panoptix
FrontVi.

Sonar Setup (Nastaveni sonaru): slouzi k Gpravé
nastaveni sonarové sondy a vzhledu sonarovych
odraz(.

Edit Overlays (Upravit prekryti): slouzi k nastaveni
zpUsobu zobrazeni dat na strance.

Nastaveni thlu sondy pro prenos obrazu

na stranky LiveVii a FrontVii

Tato funkce je k dispozici pouze u sonarovych sond

Panoptix LiveVi a FrontVa.

Prostrednictvim ni mizete upravit thel vysilani

sonarové sondy a namifit sonar na poZzadované

misto. Napfiklad miZete sonarovou sondu namifit

na obranné seskupeni ryb, angl. ,bait ball*, nebo jej

zaméfit na strom, pfes ktery proplouvate.

1 Na sonarové strance LiveVi nebo FrontVi zvolte
MENU > Transmit Angle (Uhel vysilani).

2 Zvolte poZzadovanou moznost.

Nastaveni hloubkového alarmu FrontVii

/\ VAROVANI

Hloubkovy alarm FrontVi je nastroj, ktery Vam
mlze poskytnout lepsi prehled o okolni situaci,
pficemz vSak nedokaze za vSech okolnosti
zabranit uviznuti lodi na mél¢iné. Za bezpecné
ovladani plavidla vzdy odpovida osoba, ktera
plavidlo fidi.
Tento alarm je k dispozici pouze u sonarovych sond
Panoptix FrontV.
Pfistroj umoZiuje nastavit zvukovou vystrahu
pro pfipad, Ze se hloubka snizi pod nastavenou
hodnotu. Chcete-li pouzivat Celni alarm
pro nebezpedi srazky, je tfeba nastavit odsazeni
pfidi (Nastaveni vzdéalenosti od pfidi, strana 42).
1 Na sonarové strance FrontVu zvolte
MENU > FrontVii Alarm.

2 Zvolte moznost On (Zapnout).
3 Zadejte hloubku, ve které ma dojit k aktivaci alar-
mu, a potvrdte sv{j vybér tlacitkem Done (OK).
Na sonarové strance FrontVii se zobrazuje linie
hloubky v misté nastaveni alarmu. Jste-li v bezpe¢-
né hloubce, je tato linie zelena. Pokud plujete pfilis
rychle a Celni dosah Vdm nedava dostatek Casu,
abyste mohli zareagovat (10 vtefin), zméni linie bar-
vu na zlutou. Jakmile systém zaznamena pfekazku
nebo je hloubka nizsi nez nastavena hodnota, linie
se zbarvi Cervené a zazni zvukova vystraha.

/A UPOZORNENi

Pokud se rychlost Vasi lodi zvysi nad 8 uzld,
schopnost sonaru FrontVi Vas efektivné varovat
pred kolizi klesa.

Nastaveni vzhledu sonarovych stranek

LiveVii a FrontVii

Na sonarové strance LiveVi nebo FrontVi Panoptix

zvolte MENU > Sonar Setup (Nastaveni sonaru)

> Appearance (Vzhled).

Color Scheme (Barevné schéma): umozZriuje zvolit
barevné schéma.

Color Gain (Barva zisku): umoziuje upravit
intenzitu barev zobrazenych na strance.

KdyZ nastavite vy$Si hodnotu pro barvu zisku,
uvidite cile vySe ve vodnim sloupci. Vy$si hodno-
ta pro barvu zisku také umoznuje rozlisit nezietel-
né zobrazované objekty vySe ve vodnim sloupci,
dochazi vSak k omezeni v rozliSeni hodnot v dolni
¢asti. Pokud jsou cile blize u dna, mlzete nasta-
vit niz8i hodnotu barevného zisku. Dokazete tak
|épe rozlisit mezi cili a vyrazné zobrazovanymi
objekty, napfiklad piskem, kameny a bahnem.

Trails (Zaznamy drah): slouzi k nastaveni doby
zobrazeni zdznamu drah na strance. Drahy
zobrazuiji pohyb cile.

Bottom Fill (Vypli dna): Umoziiuje nastavit
zpUsob vybarvené dna, aby se odlisilo od vodnich
odrazd.

Grid Overlay (Prekryti sité souradnic): zobrazi
miizku linii rozsahu.

Scroll History (Historie prekreslovani): zobrazi
historii sonaru v tradi¢nim sonarovém zobrazeni.

Nastaveni vzhledu sonarové stranky RealVii
Na sonarové strance RealVi zvolte

MENU > Sonar Setup (Nastaveni sonaru)

> Appearance (Vzhled).

Sonarovy vyhledavac ryb
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Point Colors (Barvy bodu): slouzi pro nastaveni
jiné barevné palety pro body sonarové odrazové
body.

Bottom Colors (Barvy dna): slouZi pro nastaveni
schématu barev dna.

Bottom Style (Styl dna): slouzi pro nastaveni
stylu dna. Kdyz plujete v hluboké vodé, mizete
vybrat moznost Points (Body) a ru¢né nastavit
mélCi rozsah.

Color Key (KIli¢ barev): zobrazi legendu barev
oznadujicich hloubku.

Instala¢ni nastaveni sondy Panoptix

Na sonarové strance Panoptix vyberte moznost

MENU > Sonar Setup (Nastaveni sonaru)

> Installation (Instalace).

Install Depth (Hloubka instalace): slouzi
pro nastaveni hloubky pod Carou ponoru, ve které
je upevnéna sonarova sonda Panoptix. Zadanim
spravné hloubky, ve které je sonda instalovana,
povede k ziskani pfesnéjsi vizualni prezentace
objektu ve vodé.

Bow Offset (Vzdalenost od pfidi): umozniuje
nastavit vzdalenost mezi pfidi a mistem instalace
Celni sonarové sondy Panoptix. Vzdalenost pak
bude udavana vzhledem k pridi, nikoliv k mistu
instalace sondy.

Funkci Ize pouzit u sonarovych sond Panoptix
pfi zobrazeni sonarovych stranek FrontVi,
LiveVu Forward a RealVi 3D Forward.

Beam Width (Sitka paprsku): slouzi pro nastaveni
§itky paprsku spodni sonarové sondy Panoptix.
Uzsi paprsky umozfiuji vidét dale a hloubgji. Sirsi
paprsky vykryji vétsi oblast.

Funkci Ize pouzit u sonarovych sond Panoptix
pfi zobrazeni sonarovych stranek FrontVi,
LiveVi Down a LiveVu Forward.

Use AHRS (Pouzit AHRS): umozriuje snimacim
vnitfniho systému pro méfeni podéiného
a pricného sklonu a sméru (AHRS) automaticky
urcit instalacni Uhel sonarové sondy Panoptix.
Kdyz je toto nastaveni vypnuto, mizete konkrétni
instalacni uhel sonarové sondy zadat pomoci
nastaveni funkce Pitch Angle (Uhel naklonu).
Velka ¢ast Celnich sonarovych sond je instalova-
na v uhlu 45°, zatimco spodni sonarové sondy se
obvykle instaluji v nulovém uhlu.

Flipped (Pfevraceni): jestliZe je instalovana dold
sméfujici sonarova sonda, jejiz kabely sméfuji
k levoboku lodi, slouzi k nastaveni orientace
sonarové stranky Panoptix.

Funkci Ize pouZit u sonarovych sond Panoptix
v zobrazeni LiveVi Down, RealVi 3D Down
a RealVi 3D historie.

Calibrate Compass (Kalibrace kompasu): slouzi
ke kalibraci integrovaného kompasu v sonarové
sondé Panoptix (/nstalacni nastaveni sondy,
strana 39).

Funkci Ize pouzit u sonarovych sond Panoptix
s vnitfnim kompasem, napfiklad u modelu
PS21-TR.

Restore Sonar Defaults (Obnovit vychozi

nastaveni sonaru): obnovi veSkera vychozi
tovarni nastaveni.

Nastaveni vzdalenosti od pridi

U ¢&elnich sonarovych sond Panoptix miZete zadat

vzdalenost sondy od pfidi a nastavit tim spravnou

hodnotu méfeni vzdalenosti smérem dopiedu podle

mista instalace sonarové sondy. Vzdalenost

pak bude udavana vzhledem k pfidi, nikoliv k mistu

instalace sondy.

Tuto funkci Ize pouzit u sonarovych sond Panoptix

pfi zobrazeni sonarové stranky FrontV{, LiveVi

Forward nebo RealVii 3D Forward.

1 Zméite vodorovnou vzdalenost (1) od sonarové
sondy Kk pfidi.

2 Na prislusné sonarové strance zvolte
MENU > Sonar Setup (Nastaveni sonatu)
> Installation (Instalace) > Bow Offset
(Vzdalenost od pridi).

3 Zadejte naméfenou vzdalenost a vyberte
moznost Done (OK).

Na pfislusnych sonarovych strankach se rozsah

méfeni smérem dopfedu posune o zadanou

vzdalenost.
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Autopilot

/\ VAROVANI

Funkci autopilota mUZete pouzivat pouze
u pfistroje, ktery je instalovan v blizkosti kormidla,
akceleratoru a zafizeni pro ovladani kormidla.

Za bezpec¢ny a pfiméfeny provoz lodi jste zodpo-
védni pouze Vy. Autopilot je nastroj, ktery zlepSu-
je VaSe moznosti obsluhy lodi. V Zadném pfipadé
z Vas nesniméa odpovédnost za bezpecny provoz
lodi. Pfi navigaci se vyhybejte potencialnim rizi-
kim a nikdy nenechavejte kormidlo bez dozoru.

Neustale budte pfipraveni prevzit kontrolu
nad lodi a kormidlovat ru¢né.

Nejprve se naucte s autopilotem pracovat na klid-
né oteviené vodé, kde nehrozi Zadna nebezpeci.

PFi pouzivani autopilota budte obzvlasté opatrni,
pokud se pfiblizujete k objektlim, v jejichz bliz-
kosti mize hrozit potencialni nebezpeci (napf.
kotvisté, pilife a jiné lodé).
POZNAMKA: Funkce je dostupna pouze pro mode-
ly s moznosti pfipojeni do sité NMEA 2000.
Systém autopilota neustale upravuije fizeni lodi,
aby udrzovala staly smér pohybu (udrzovani sméru
pohybu). Systém rovnéz umozriuje ruéni fizeni
a nabizi nékolik rezim( automatickych funkci
a vzorcl pro fizeni lodi.
Pokud je mapovy plotter pfipojen ke kompatibilnimu
autopilotnimu systému Garmin, muzZete autopilota
ovladat prostfednictvim mapového plotteru.
Informace o kompatibilnich autopilotnich
systémech Garmin najdete na webovych strankach
www.garmin.cz.

Stranka autopilota
(1) O

6:3

GARMIN

©
o
M

:

Aktualni smér pohybu

®|e

Pfredpokladany smér (smér pohybu autopilota
znamena fizeni smérem k)

(® | Aktualni smér pohybu (pokud je v pohotovostnim
rezimu) Pfedpokladany smér (pokud je zapnuty)

(@ | Indikétor pozice kormidla (Tato funkce je dostupna
pouze v pfipadé, Ze je pfipojen snima¢ kormidla.)

Nastaveni pfirtstki pro postupnou zménu

sméru

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Step Turn Size
(Velikost odslapnuti).

2 \lyberte pozadovany pfirstek.

Nastaveni usporného rezimu

Urove aktivity kormidla mzete upravit.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Power Mode
Setup (Nastaveni rezimu napajeni) > Power
Saver (Spofi¢ energie).

2 Vyberte poZzadované procento.

Vybérem vysSi procentualni hodnoty omezite
aktivitu kormidla a rychlost dosazeni sméru po-
hybu. Cim vy&8i procentualni hodnota, tim vétsi
odchylky od kurzu, dokud nedojde k jeho korekci
autopilotem.

TIP: Za proménlivych podminek pfi nizkych
rychlostech snizi zvy$eni procentudlni hodnoty
u funkce Power Saver (Spofi¢ energie) aktivitu
kormidla.

Aktivace autopilota
Pokud autopilota aktivujete, pfevezme kontrolu
nad kormidlem a bude Fidit lod' tak, aby udrzovala
zvoleny smér.
Na libovolné strance zvolte moznost Engage
(Aktivovat).
Predpokladany smér se zobrazi ve stfedu stranky
autopilota.

Vzory fizeni

/\ VAROVANi
Za bezpectny a pfiméfeny provoz lodi jste zodpo-
védni pouze Vy. Nepfepinejte autopilota na plavbu
v rezimu urcitého vzoru, dokud neziskate jistotu,
Ze se ve vodé nenachazi zadné piekazky.

Autopilot mize fidit lod' v rdmci nékterého

z pfedvolenych vzort pro rybafeni a zaroven
dokaze s lodi provést i manévry jako jsou napfiklad
obrat do protisméru nebo Williams(v obrat.

Vzor pro obrat do protisméru

Pokud chcete lod otoCit o 180 stupnid a udrZzovat
novy smér pohybu, mlizete pouZit vzor otoeni
do protisméru.

Autopilot
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1 Na strance autopilota zvolte MENU > Pattern
Steering (Vzor fizeni) > U-Turn (Otoceni
do protisméru).

2 Vyberte moznost Engage Port (Na levobok)
nebo Engage Starboard (Na pravobok).

Nastaveni a sledovani vzoru pro krouzeni

PFi vybéru kruhového vzoru bude lod opisovat

pfi plavbé kruznice ve zvoleném sméru a asoveém

intervalu.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Pattern
Steering (Vzor fizeni) > Circles (Krouzeni).

2 Pokud je to nutné, vyberte moznost Time (Cas)
a vyberte dobu, po kterou ma autopilot dodrzovat
jeden kompletni kruh.

3 Vyberte moznost Engage Port (Na levobok)
nebo Engage Starboard (Na pravobok).

Nastaveni a sledovani vzoru klikaté plavby

Pokud je zvolen vzor klikaté plavby, lod se

v zavislosti na stanoveném ¢asovém intervalu

a Uhlu otadi z levoboku na pravobok a zase zpét,

pficemZ udrZuje zvoleny kurz.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Pattern
Steering (Vzor fizeni) > Zigzag (Cikcak).

2 Pokud je to nutné, vyberte moznost Amplitude
(Amplituda) a vyberte pozadovany stupen.

3 V pfipadé potfeby vyberte moznost Period
(Obdobi) a vyberte ¢asovy Usek.

4 \/yberte moznost Engage Zigzag (Aktivovat
cikcak vzor).

Sledovani vzoru pro Williamson(v obrat

Vzor oto¢eni Williamson muzete pouzit pro fizeni

lodi za ucelem plavby podél mista, ve kterém bylo

otoceni Williamson aktivovano. Otoceni Williamson
je mozné pouzit v situacich ,muz pres palubu®.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Pattern
Steering (Vzor fizeni) > Williamson Turn
(Williamsv obrat).

2 Vyberte moznost Engage Port (Na levobok)
nebo Engage Starboard (Na pravobok).

Funkce pro plavbu

Nastaveni typu plavidla

Aby bylo mozné spravné nakonfigurovat nastaveni

mapového plotteru a vyuzivat funkce dle Vaseho

typu lodi, muZete upfesnit typ Vaseho plavidla.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Vessel Type (Typ plavidla).

2 Zvolte poZzadovanou moznost.

Zavodni plavba

Pristroj mizete vyuzit k tomu, abyste se uijistili, ze
Vase lod ,prekroci“ startovni ¢aru presné ve chuvili,
kdy zavod zacne. Pokud provedete synchronizaci
stopek pro méfeni zavodu s oficialnim odpocitava-
nim zavodu, bude Vas pfistroj v minutovych interva-
lech upozorfiovat na blizici se start. Pokud pouzijete
stopky pro méfeni zavodu v kombinaci s virtualni
startovni ¢arou, bude pfistroj kromé méfeni Vasi
rychlosti a sméru odpocitavat také ¢as zbyvajici

do startu. Dostupné udaje pouzije pfistroj k vyhod-
noceni, zda lod prekrocila startovni ¢aru pred,

po nebo presné ve chvili odstartovani zavodu.

Navedeni na startovni ¢aru

Navigace na startovni €aru nabizi vizualni prezenta-
ci informaci potfebnych k prekroCeni startovni ¢ary
v optimélnim &ase a pfi idealni rychlosti.

Jakmile nastavite Spendliky znazorfiujici startovni
¢aru na pravoboku a levoboku, cilovou rychlost

a ¢as, se po spusténi Casomiry zavodu zobrazi se
predpovédni linie. Pfedpovédni linie vychazi z Vasi
aktudlni polohy v(¢i startovni ¢are a kfizovatkam
¢ar, které vedou z jednotlivych $pendlikd.

Koncovy bod a barva pfedpovédni linie ukazuii,
kde se bude lod nachazet v okamziku, kdy ¢asomi-
ra ukonci odpocitavani, a to podle aktualni rychlosti
lodi.

Pokud je koncovy bod pfed startovni ¢arou, je Cara
bila. To znamena, ze lod musi zvysit rychlost, aby
ke startovni Care doplula v&as.

Pokud je koncovy bod za startovni ¢arou, je ¢ara
Cervena. To znamena, Ze lod musi snizit rychlost,
aby se vyhnula penalizaci za dosazeni startovni
¢ary pred dokon&enim odpocitavani.

Pokud je koncovy bod na startovni ¢are, je ¢ara bila.
To znamena, ze lod se pohybuje optimalni rychlosti
pro dosaZeni startovni ¢ary pfesné ve chuvili,

kdy skonci odpocitavani.
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Ve vychozim nastaveni se okno navigace

na startovni ¢aru a okno ¢asomiry zavodu zobrazuji
na kombinované strance Sail Racing (Zavod
plachetnic).

Nastaveni startovni ¢ary
1 Na strance ukazatele startovni ¢ary zvolte MENU
> Start Line (Startovni ¢ara).
2 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Chcete-li vyznacit znacky startovni ¢ary
pro levobok a pravobok az je budete
obeplouvat, vyberte moznost Ping Marks
(Zanést znacky).
* Chcete-li vyznacit znacky startovni ¢ary
pro levobok a pravobok zadanim jejich sou-
fadnic, vyberte moznost Enter Coordinates
(Zadat souradnice).
+ Chcete-li po nastaveni vyménit polohu levobo-
ku a pravoboku, vyberte moznost Swap Port
& Starbd. Marks (Prohodit znacky levoboku
a pravoboku).

Vyuziti funkce navedeni na startovni linii

Funkce navigace na startovni linii Vam pfi zavodé

plachetnic mize pomoci prekrogit startovni ¢aru

optimalni rychlosti.

1 Vyznatte startovni €aru (Nastaveni startovni cary,
strana 45).

2 Na strance ukazatele startovni ¢ary zvolte MENU
> Target Speed (Cilova rychlost) a vyberte
cilovou rychlost pfi pfekroceni startovni ¢ary.

3 Vyberte moznost Target Time (Cilovy ¢as)

a vyberte cilovy €as pro prekroceni startovni ary.

4 Stisknéte tlacitko BACK.

5 Nastavte odpocitavani zavodu (Prace se zavodni
¢asomirou, strana 45).

Prace se zavodni ¢asomirou

1 Pro nastaveni odpocitavani zvolte na strance
ukazatele startovni ¢ary = nebo =

2 Stisknutim tlacitka SELECT zapnete nebo vypne-
te odpocitavani.

Nastaveni vzdalenosti mezi pridi a GPS

anténou

V pfistroji Ize zadat vzdalenost mezi pfidi lodi

a umisténim GPS antény. Tim zajistite, aby pfid lodi

proplula startovni ¢arou pfesné v dobé startu.

1 Na strance ukazatele startovni ¢ary zvolte
MENU > Start Line (Startovni ¢ara) > GPS Bow
Offset (Odsazeni GPS od pfidi).

2 Zadejte vzdélenost.
3 Stisknéte tlaCitko SELECT.

Nastaveni primych linii

Chcete-li vyuzivat funkce pfimych linii, je k mapové-

mu plotteru nutné pfipojit anemometr.

V rezimu plavby na plachetnici (Nastaveni typu pla-

vidla, strana 4) mizete na navigatni mapé nechat

zobrazit pfimé linie. Prakticky vyznam pfimych linii
ocenite pfedevsim na zavodech.

Na strance navigacni mapy zvolte MENU > Laylines

(PFimé linie).

Displej (Zobrazit): slouzi pro nastaveni zpusobu,
jak se budou pfimé linie a plavidlo zobrazovat
na mapé, pficemz zde Ize nastavit délku pfimych
linii.

Sailing Ang. (Uhel plavby): umozfiuje zvolit
zpUsob, jakym bude zafizeni pfimé linie vypocita-
vat. Pfi vybéru moznosti Actual (Aktualni) budou
pfimé linie vypocitany na zakladé méfeni uhlu
vétru anemometrem. Jestlize zvolite moZnost
Manual (Rucné), pfimé linie budou vypocitany
na zékladé runé zadanych informaci o navétr-
ném a zavétrném uhlu.

Windward Angle (Navétrny thel): umoziiuje
nastavit vypocet pfimé linie podle navétrného
Uhlu plavby.

Leeward Angle (Zavétrny uhel): umozniuje nastavit
vypoCet pfimé linie podle zavétrného uhlu plavby.

Tide Correction (Korekce prilivu/odlivu): provede
korekci pfimych linii dle pFilivu/odlivu.

Filter Time Constant (Casovy filtr): odfiltruje data
pfimych linii na z&kladé zadaného ¢asového
intervalu. Pokud chcete vyhlazenéjsi linie, které
odfiltruji nékteré zmény sméru plavby lodi nebo
chcete linie, které zobrazuji s vySsi citlivosti
zmény ve sméru plavby lodi nebo skute¢ny thel

Nastaveni vzdalenosti od kylu

V pfistroji Ize nastavit vzdalenost od kylu, aby doslo
ke kompenzaci hodnoty predstavujici hloubku vody
dle mista instalace sonarové sondy. Poté si mlizete
zobrazit hloubku vody pod kylem nebo skute¢nou
hloubku vody podle toho, kterou hodnotu preferujete.

Pokud chcete znat hloubku vody pod kylem nebo
instalovana na ¢are ponoru nebo jinde nad urovni
kylu, zméfte vzdalenost od mista upevnéni
sonarové sondy ke kylu lodi.

Funkce pro plavbu
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Pokud chcete znat skutecnou hloubku vody

a sonarova sonda je nainstalovana pod ¢arou
ponoru, zméfte vzdalenost od spodni ¢asti sonarové
sondy k ¢are ponoru.

POZNAMKA: Tato moznost je k dispozici pouze

v pfipadé, Ze mate k dispozici platné udaje

o hloubce.

1 Zméite vzdalenost:

+ Pokud je sonarova sonda nainstalovana
na ¢afe ponoru (1) nebo jinde nad drovni kylu,
zméite vzdalenost mezi umisténim sondy
a lodnim kylem. Zadejte tuto hodnotu jako
kladné ¢islo.

+ Pokud je sonarova sonda instalovana ve spod-
ni ¢asti kylu (2) a Vly chcete znat skuteénou
hloubku vody, zméfte vzdalenost mezi sondou
a ¢arou ponoru. Tento Udaj zadejte jako zapor-
nou hodnotu.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Keel Offset (Odsazeni kylu).

3 Je-li sonda nainstalovana na Cafe ponoru, vyber-
te moznost =k, a je-li instalovana ve spodni ¢asti
kylu, vyberte moznost =.

4 Zadejte vzdalenost naméfenou v kroku 1.

5 Pro zadani vzdalenosti naméfené v kroku 1
pouzijte tlacitka Sipek.

Pouzivani autopilota na plachetnici

/\ UPOZORNENI

Pokud je autopilot aktivni, reguluje pouze pohyby
kormidla. Za plachty jste i v dobé, kdy lod fidi
autopilot, zodpovédni Vy a VaSe posadka.

Kromé udrZovani zvoleného kurzu mizete autopilo-
ta nastavit také, aby udrzoval vitr v plachtach. Krom
toho mlzete pouzit autopilota, aby reguloval pohyb
kormidla pfi kfizovani a obratech pfes zad'.

Plavba po vétru

Autopilota mizZete nastavit také tak, aby udrzoval
urcity kurz vzhledem k aktualnimu smérovému uhlu
vétru. Aby mohl autopilot udrZovat kurz po vétru
nebo kfizovat a pfehazovat plachtu v zavislosti

na vétru, musi byt pfistroj pfipojen prostfednictvim
sit¢ NMEA 2000 nebo NMEA® 0183 ke kompatibilni-
mu anemometru.

Nastaveni pro plavbu po vétru

Nez budete moct aktivovat plavbu po vétru, je nutné

pfipojit k autopilotovi prostfednictvim sité NMEA

2000 nebo NMEA 0183 anemometr.

Pokyny pro pokrocilou konfiguraci autopilota

naleznete v instalacnich pokynech dodavanych

s autopilotem.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Wind Hold
Type (Typ plavby po vétru).

2 Zvolte moznost Apparent (Zdanlivy) nebo True
(Skutecny).

Aktivace plavby po vétru

Nez budete moct aktivovat dany typ plavby po vétru,

je nutné pfipojit k autopilotovi prostfednictvim sité

NMEA 2000 nebo NMEA 0183 anemometr.

Je-li autopilot v pohotovostnim rezimu, vyberte
moznost Wind hold (Plavba po vétru).

Aktivace plavby po vétru pfi udrZovani sméru
pohybu
Nez budete moct aktivovat dany typ plavby po vétru,
je nutné pfipojit k autopilotovi prostfednictvim sité
NMEA 2000 nebo NMEA 0183 anemometr.
Pokud je aktivovano udrzovani kurzu, zvolte
Menu > Wind Hold (Plavba po vétru).

Nastaveni thlu pro plavbu po vétru pomoci
autopilota
Pokud je aktivovana plavba po vétru, miZete nasta-
vit Uhel, ve kterém se ma autopilot drzet po vétru.
+ Chcete-li nastavit thel pro plavbu po vétru
v krocich po 1°, vyberte moznost -« nebo »-.
+ Chcete-li nastavit uhel plavby po vétru v krocich
po 10°, vyberte moznost - nebo »-.

KFizovani a prehazovani plachty

Pokud je autopilot aktivovan v rezimu udrzovani
kurzu nebo plavby po vétru, mize provadét
manévry v podobé pfehazovani plachty a kfizovani.
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Kfizovani a pfehazovani plachty v reZimu

udrzovani sméru pohybu

1 Aktivujte funkci udrZzovani sméru pohybu (Aktiva-
ce autopilota, strana 43).

2 Zvolte MENU > Tack/Gybe (Kfizovani/Pfehozeni
plachty).

3 Zvolte pozadovany smér.
Autopilot provede lod manévrem kfizovani nebo
pfehozeni plachty.

Kfizovani a prehazovani plachty pri plavbé

po vétru

NeZz budete moci aktivovat funkci plavby po vétru, je

nutné instalovat anemometr.

1 Aktivujte plavbu po vétru (Aktivace plavby
po vétru, strana 46).

2 Stisknéte tlacitko MENU.

3 Zvolte pozadovanou moznost.
Autopilot provede lod manévrem kfiZzovani nebo
pfehozeni plachty, pficemz se na strance zobrazi
informace o postupu manévru kfizovani nebo
pfehozeni plachty.

Nastaveni prodlevy pro kfizovani a pfehozeni

plachty

Prodleva kfizovani a pfehozeni plachty umoZriuje

nastavit, aby se manévr kfizovani a pfehozeni

plachty proved! s uritym zpozdénim po jeho
zahajeni.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Sailing Setup
(Nastaveni pro plachténi) > Tack/Gybe Delay
(Prodleva krizovanil/prehozeni plachty).

2 Vyberte poZadovanou dobu prodlevy.

3 Pokud je to nutné, zvolte Done (OK).

Aktivace zakazu prehozeni plachty
POZNAMKA: Zakaz pfehozeni plachty Vam nicmé-
né nebrani prehodit plachtu ru¢né, a to prostfednic-
tvim kormidla nebo krokového fizeni.

Zakaz piehozeni plachty zabrani autopilotovi

v provedeni pfehozeni plachty.

1 Na strance autopilota zvolte MENU > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Sailing Setup
(Nastaveni pro plachténi) > Gybe Inhibitor
(Zakaz prehozeni plachty).

2 Zvolte Enabled (Povolit).

Ukazatele a grafy

Ukazatele a grafy poskytuji rizné informace

0 motoru a okolnim prostredi. Aby bylo mozné tyto
informace zobrazit, musi byt k siti pfipojen kompati-
bilni sonda nebo pfislusny senzor.

Zobrazeni kompasu
Kompas nabizi orientacni Udaje a informace
0 sméru pohybu a trase.
Zvolte Gauges (Ukazatele) > Compass
(Kompas).

Zobrazeni informaci o plavbé
Soucasti informaci o plavbé jsou celkové podita-
dlo km, rychlost, ¢as a spotfeba paliva tykajici se
aktualni plavby.
Zvolte Gauges (Ukazatele) > Trip (Informace
o cesté).

Resetovani informaci o plavbé

1 Zvolte Gauges (Ukazatele) > Trip (Informace
o cesteé).

2 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Pro vynulovani vSech Udaju o aktualni cesté
zvolte Reset Trip (Vynulovat informace
o cesté).

* Pro vynulovani udaje o maximalni rychlosti
zvolte Reset Maximum Speed (Vynulovat
max. rychlost).

+ Pro vynulovani udaji pocitadla celkem
urazené vzdalenosti zvolte Reset Odometer
(Vynulovat pocitadlo celkové vzdalenosti).

+ Pro vynulovani vSech Udaju zvolte moZnost
Reset All (Vynulovat vse).

Zobrazeni ukazatell stavu motoru
a paliva
Pro pfistup k informacim o motoru a palivu musi
byt pfistroj pfipojen k siti NMEA 2000, jejiz soucasti
jsou senzory sledujici motor a palivové nadrze. Vice
informaci naleznete v pokynech pro instalaci.

Zvolte Gauges (Ukazatele) > Engine (Motor).

Volba poctu motort, o kterych ukazatele
zobrazi informace
Pristroj muze zobrazovat informace az o ¢tyfech
motorech.
1 Na strance ukazatelt motoru zvolte
MENU > Gauge Setup (Nastaveni ukazateltl)
> Engine Selection (Vybér motoru) > Num.
Engines (Pocet motort).

Ukazatele a grafy
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2 Zvolte poZzadovanou moznost:
¢ Zvolte pozadovany pocet motor(.
+ Pro automatické zjisténi po¢tu motort zvolte
Auto Configure (Automaticka konfigurace).

Vlastni nastaveni pro motory zobrazené

v ramci ukazatelQ

NeZ budete moct upravit zpUsob, jakym se budou

motory na ukazatelich zobrazovat, musite ru¢né

vybrat poéet motort (Volba poctu motord, o kterych

ukazatele zobrazi informace, strana 47).

1 Na strance ukazatelt motoru zvolte
MENU > Gauge Setup (Nastaveni ukazatelt)
> Engine Selection (Vybér motoru) > Edit
Engines (Upravit motory).

2 Zvolte First Engine (Prvni motor).

3 Zvolte motor, ktery se bude zobrazovat v ramci
prvniho ukazatele.

4 Zopakujte tento postup pro zbyvajici ukazatele
informaci o motorech.

Aktivace alarm( upozornujicich na stav
motoru
V mapovém plotteru miZete aktivovat zobrazovani
alarmu upozornujicich na stav motoru.

Na strance ukazatelt motoru zvolte MENU

> Gauge Setup (Nastaveni ukazateltl) > Status

Alarms (Stavové alarmy) > On (Zapnout).
Pokud se spusti alarm upozorfiujici na stav motoru,
objevi se textové hlaSeni a v zavislosti na typu
alarmu muiZe ukazatel z€ervenat.

Aktivace vybranych alarmi upozoriujicich
na stav motoru
1 Na strance ukazatelt motoru zvolte MENU
> Gauge Setup (Ukazatele motoru) > Status
Alarms (Stavové alarmy) > Custom (Vlastni).
2 Zvolte jeden nebo vice alarmi upozorfiujicich
na stav motoru, které chcete zapnout nebo
vypnout.

Nastaveni alarmu nizké hladiny

paliva

Abyste mohli nastavit alarm nizké hladiny paliva,
musi byt k mapovému plotteru pfipojen kompatibilni
senzor prdtoku paliva.

Alarm mUZete nastavit tak, aby se spustil v momen-
té, kdy se mnozstvi paliva zbyvajiciho v nadrzich
dostane na ur¢enou hladinu.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> Fuel (Palivo) > Set Total Fuel Onboard
(Zadat celkové mnozstvi paliva na palubé)
> On (Zapnout).

2 Zadejte mnozstvi zbyvajiciho paliva, které aktivu-
je alarm a vyberte moznost Done (OK).

Nastaveni maximalni kapacity paliva

lodnich nadrzi

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Fuel Capacity (Kapacita paliva).

2 Zadejte hodnotu pfedstavujici kapacitu vSech
palivovych nadrzi na palubé.

Synchronizace udaju o palivu s aktualnim
mnozstvim paliva v lodnich nadrzich
Po doplnéni paliva mGzete provést synchronizaci
hladiny paliva zobrazené na displeji mapového plot-
teru vzhledem k aktualnimu mnozZstvi paliva na lodi.
1 Zvolte Gauges (Ukazatele) > Engine (Motor)

> MENU.
2 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Po napInéni vSech palivovych nadrzi na lodi
zvolte moznost Fill Up All Tanks (Naplnéni
vSech palivovych nadrzi). Hladina paliva
na palivoméru je nastavena na maximum.

+ Pokud doplnite palivo, ale jeho mnozstvi ne-
dosahuje maximalini kapacity, zvolte moznost
Add Fuel to Boat (Doplnéni paliva) a zadejte
mnozstvi naéerpaného paliva.

+ Pokud chcete upfesnit celkové mnoZstvi paliva
v lodnich nédrzich, zvolte moznost Set Total
Fuel Onboard (Zadat celkové mnozstvi
paliva na palubé) a zadejte celkové mnoZstvi
paliva v nadrzich.

Zobrazeni ukazatell informaci

o vétru
Aby bylo mozné zobrazovat na displeji informace
o vétru, musi byt k mapovému plotteru pfipojen
anemometr.

Zvolte Gauges (Ukazatele) > Wind (Vitr).

Konfigurace ukazatele informaci o vétru
pro plachténi
Ukazatel informaci o vétru podstatnych pro plavbu
mUZete nastavit, aby ukazoval rychlost skute¢ného
nebo zdanlivého vétru a jeho uhel.
1 Na strance ukazatele vétru zvolte MENU

> Sailing Wind Gauge (Ukazatel vétru

pro plavbu).
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2 Zvolte poZadovanou moznost:

+ Uhel skutedného nebo zdanlivého vétru
zobrazite zvolenim moznosti Needle (Rugéicka)
a vybérem pozadované moznosti.

* Rychlost skutetného nebo zdanlivého vétru
zobrazite zvolenim moznosti Wind Speed
(Rychlost vétru) a vyb&rem poZadované
moznosti.

Konfigurace zdroje informaci o rychlosti
Mapovy plotter umoziuje zvolit, zda maji byt udaje
o rychlosti plavidla zobrazené na strance ukazatele
a vyuzivané pro zjisténi informaci o vétru vypogita-
ny na zakladé rychlosti vody nebo GPS rychlosti.
1 Na strance ukazatele vétru zvolte MENU

> Compass Gauge (Ukazatel kompasu)

> Speed Display (Zobrazeni rychlosti).
2 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro vypocet rychlosti lodi na zakladé informaci
ze snimace rychlosti proudéni vody zvolte
moznost Water Speed (Rychlost proudéni
vody).

* Pro vypocet rychlosti lodi na zakladé GPS dat
zvolte moznost GPS Speed (GPS rychlost).

Konfigurace zdroje sméru pohybu v ramci
ukazatele informaci o vétru
Mapovy plotter umoziuje zvolit zdroj pro zjisténi
sméru vétru zobrazeném na anemometru. Magne-
tickym smérem pohybu se rozumi Udaje ziskané
ze snimace sméru, zatimco GPS Udaje jsou vypo-
Citany GPS systémem Vaseho mapového plotteru
(Kurz vaci zemi).
1 Na strance ukazatele vétru zvolte MENU
> Compass Gauge (Ukazatel kompasu)
> Heading Source (Zdroj sméru pohybu).
2 Zvolte GPS Hdg (GPS smér) nebo Magnetic
(Magneticky).
POZNAMKA: P¥i plavbé nizkou rychlosti nebo
pfi statické poloze je zdroj magnetického kompa-
su presnéjsi nez zdroj GPS.
Vlastni nastaveni ukazatele plavby ostie
proti vétru
Mapovy plotter umoZziuje urcit rozsah pro zmény
pohybu vétru, a to jak proti vétru, tak po vétru.
1 Na strance ukazatele vétru zvolte MENU
> Compass Gauge (Ukazatel kompasu) > Set
Gauge Type (Typ ukazatele) > Close Hauled
Gauge (Ukazatel ostie proti vétru).

2 Zvolte poZzadovanou moznost:

* Pro nastaveni maximalni a minimalni hodnoty
ukazatele zmény pohybu protivétru zvolte moz-
nost Change Upwind Scale (Zménit rozsah
pro protivitr) a zadejte pozadované dhly lomu.

* Pro nastaveni maximalni a minimalni hodnoty
ukazatele zmény pohybu vétru po sméru zvolte
moznost Change Downwind Scale (Zménit
rozsah pro vitr po sméru) a zadejte pozado-
vané uhly lomu.

+ Na méfidle vétru vyberte moznost Menu
> Méridlo kompasu > Typ méfidla
> Mér. Ostre proti vétru.

Informace o prilivu/odlivu
a proudech a astronomické
udaje

Informace o pfilivu/odlivu
Na strance informaci o pfilivu/odlivu se zobrazuji
Udaje o prilivu/odlivu pro konkrétni datum a ¢as.
Tyto udaje zahrnuji vySku viny a informace o pfistim
prilivu a odlivu. Na zakladé vychoziho nastaveni
mapovy plotter zobrazuje informace o pfilivu/odlivu
posledni pfilivové stanice pro aktualni datum
za posledni hodinu.
Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tides

& Currents (Prilivové informace a proudy)
> Tides (Pfiliv/Odliv).

Informace o vodnich proudech
POZNAMKA: Informace ze stanic méficich
proudéni vody jsou k dispozici jen v ramci urcitych
podrobnych map.

Pristroj mize zobrazovat informace ze stanic
méficich proudéni vody pro konkrétni datum a Cas.
Soucasti téchto Udaju je rychlost proudéni a droven
proudu. Na zékladé vychoziho nastaveni mapovy
plotter zobrazuje informace o proudéni z posledni
stanice pro aktuélni datum a ¢as.

Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tides

& Currents (Prilivové informace a proudy)

> Currents (Proudy).

Astronomické informace

Pristroj umoziuje zobrazit informace o vychodu

a zapadu Slunce, vychodu a zapadu Mésice, mésic-
nich fazich a pfiblizném postaveni Slunce a Mésice
na obloze. Ve stiedu stranky je zobrazen vyhled

Informace o pfilivu/odlivu, proudech a astronomické udaje
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na nebe v aktualni poloze, pficemz nejvzdalenéjsi
prstenec predstavuje horizont. Ve vychozim nasta-
veni zobrazuje mapovy plotter informace

z aktudlniho data a Casu.

Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tides
& Currents (Prilivové informace a proudy)

> Celestial (Astronomicky kalendar).

Zobrazeni informaci o pfilivu/odlivu
a proudech a astronomickych udaju
pro jiny den

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tides
& Currents (Prilivové informace a proudy).

2 Zvolte moznost Tides (Priliv/odliv), Currents
(Proudy) nebo Celestial (Astronomicky
kalendar).

3 Zvolte pozadovanou moznost.

* Pro zobrazeni informaci z jiného dne zvolte
Change Date (Zménit datum) > Manual
(Ru€né) a zadejte pozadované datum.

* Pro zobrazeni informaci pro dany den zvolte
Change Date (Zménit datum) > Current
(Aktualni).

+ Pokud jsou k dispozici také informace tykajici
se nasledujiciho dne, zvolte moznost Next
Day (Dalsi den).

+ Pokud jsou k dispozici také informace tykajici
se predchoziho dne, zvolte moznost Previous
Day (Predchozi den).

Zobrazeni informaci z jiné stanice
pro méreni pfilivu/odlivu nebo

vodnich proudt

1 Zvolte Nav Info (Naviga€ni informace) > Tides
& Currents (Prilivové informace a proudy).

2 Zvolte moznost Tides (PFiliv/Odliv) nebo
Currents (Proudy).

3 Zvolte moznost Nearby Stations (Okolni
stanice).

4 Zvolte poZadovanou stanici.

Digitalni selektivni volani

Funkce dostupné pfi propojeni
mapového plotteru s radiem NMEA
0183 VHF

Mate-li ke svému mapovému plotteru radiostanici

NMEA 0183 VHF, jsou tyto funkce aktivni.

+ Mapovy plotter dokazZe predat Vasi radiostanici
GPS polohu. Pokud je Vase radiostanice kompa-
tibilni, jsou prostfednictvim volani DSC prenase-
ny VaSe GPS informace o poloze.

» Mapovy plotter dokaZe pfijimat nouzové digitaini
vybérové volani (DSC) a informace o poloze
vysilané radiostanici.

+ Mapovy plotter mize zaznamenavat polohy
plavidel odesilajicich hlaseni o poloze.

Zapnuti funkce DSC
Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > DSC.

Seznam volani DSC
Seznam DSC je zaznamem nejaktualnéjSich volani
DSC a DSC kontaktt, které jste zadali. Na seznamu
DSC mUize byt uvedeno az 100 poloZek. Na se-
znamu DSC se zobrazi nejaktualnéjsi volani z lodi.
Pokud je z jedné lodi pfijato druhé volani, je jim
na seznamu volani (Call List) nahrazeno volani
prvni.
Zobrazeni seznamu DSC
Abyste si mohli prohlizet seznam volani DSC, musi
byt mapovy plotter pfipojen k VHF radiostanici, ktera
podporuje systém DSC.
Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

Pridani kontaktu DSC

Na Vas$ seznam DSC muzete pfidavat plavidla.

A mUZete volat kontaktiim ze seznamu DSC Vaseho

mapového plotteru.

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC) > Add Contact (Pridat kontakt).

2 Zadeijte identifikaci plavidla MMSI (Namorni
pohybliva identifikaCni sluzba).

3 Zadejte nazev plavidla.
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Prichozi nouzové volani

Pokud je Vas mapovy plotter Garmin propojen

s VHF radiostanici prostfednictvim sit¢ NMEA 0183,

upozorni Vas mapovy plotter na DSC nouzové

volani pfijaté radiostanici. Pokud bylo spole¢né

s nouzovym volanim odeslano také hlaseni o polo-

ze, budou tyto informace zaznamenany spolecné

s volanim.

Symbol M oznacuje jak nouzové volani na seznamu

DSC, tak polohu, ve které se plavidlo nachazelo

v dobé odeslani nouzového volani DSC na navigac-

ni mapé.

Spusténi navigace k plavidlu v nouzi

Symbol M oznacuje jak nouzové volani na seznamu

DSC, tak polohu, ve které se plavidlo nachazelo

v dobé odeslani nouzového volani DSC na navigac-

ni mapé.

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.

3 Zvolte mozZnost Navigate To (Navést do).

4 Zvolte Go To (Plout do) nebo Route To
(Po trase).

Sledovani pozice

Pokud pfipojite svij mapovy plotter Garmin k VHF
radiostanici prostfednictvim sit¢ NMEA 0183, mlze-
te sledovat plavidla, ktera odesilaji hlaSeni o poloze.
Tato funkce je dostupna také pro sit NMEA 2000,

a to pod podminkou, Ze plavidlo odesle spravny kdd
PGN (PGN129808; Informace o volani DSC).
Kazdé prijaté volani s hlaSenim o poloze je zazna-
menano na seznamu DSC (Seznam volani DSC,
strana 50).

Zobrazeni hlaseni o poloze
1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).
2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.
3 Zvolte pozadovanou moznost:
* Pro pfepnuti na podrobné hlaseni o poloze
zvolte .
+ Pro pfepnuti na navigacni mapu s oznacenim
polohy zvolte <.
+ Pro pfepnuti na navigacni mapu s oznagenim
polohy zvolte moznost Next Page (DalSi
stranka).

+ Pro zobrazeni informaci o poloze zvolte moz-
nost Previous Page (Predchozi stranka).

Spusténi navigace ke sledovanému

plavidlu

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.

3 Zvolte moznost Navigate To (Navést do).

4 Zvolte Go To (Plout do) nebo Route To
(Po trase).

Vytvoreni trasového bodu v poloze

sledovaného plavidla

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte volani s hlaenim o poloze.

3 Zvolte moznost Create Waypoint (Vytvorit
trasovy bod).

Uprava informaci v hlaseni o poloze

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.

3 Zvolte Edit (Upravit).

* Pro zadani nazvu plavidla zvolte moznost
Name (Nazev).

* Pro vybér nového symbolu (pokud je k dispozi-
ci) zvolte moznost Symbol.

+ Pro zadani komentafe zvolte mozZnost
Comment (Komentar).

* Pro zobrazeni zakresleni ujeté drahy plavidla,
jehoz pohyb Vase radiostanice sleduje, zvolte
moznost Trail (Zaznam drahy).

* Pro vybér barvy zakreslené drahy zvolte moz-
nost Trail Line (Vyznaceni drahy).

Smazani hlaseni o poloze

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.

3 Zvolte Edit (Upravit) > Clear Report (Smazat
hlaseni).

Zobrazeni drahy sledovanych lodi na mapé

V ramci nékterych mapovych nahledd mohou byt

zobrazeny zakresy drah vSech sledovanych

DigitaIni selektivni volani
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plavidel. Ve vychozim nastaveni pfedstavuje ¢erné

zakreslena stopa drahu plavidla, Cerné tecky

oznacuji vSechny dfive hlasené polohy sledovaného
plavidla a modra vlajka se nachazi v misté posledni
hlaSené polohy plavidla.

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte MENU
> Other Vessels (Ostatni plavidla) > DSC Trails
(Drahy DSC).

2 Vyberte pocet hodin, ktery bude predstavovat
Casovy interval pro zobrazeni plavidla na mapé.
Napf. pokud zvolite interval 4 hodiny, zobrazi se
na displeji drahy vSech plavidel, ktera jsou sledo-
vana méné nez 4 hodiny.

Bézna individualni volani

Pokud sv0j mapovy plotter Garmin pfipojite k NMEA

kompatibilni radiostanici Garmin VHF, m(zete

rozhrani mapového plotteru vyuzit k béznému
osobnimu volani.

Pokud na mapovém plotteru zadavate udaje

pro béZné osobni volani, mlzete si vybrat DSC

kanal, pfes ktery budete komunikovat. Tento poza-

davek bude pfipojen k Vasemu volani.

Vybér kanalu DSC

POZNAMKA: Vybér kanalu DSC je omezen

na kanaly, které jsou dostupné pro vSechna frek-

vencni pasma. Vychozim nastavenim je kanal 72.

Pokud zvolite jiny kanal, mapovy plotter pouzije

tento kanal k sekvencnimu volani, dokud nezacnete

volat prostfednictvim druhého kanalu.

1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte plavidlo nebo stanici pro volani.

3 Zvolte Call with Radio (Volat pres radiostanici)
> Channel (Kanal).

4 Zvolte pozadovany dostupny kanal.

Zahajeni bézného individualniho volani

POZNAMKA: Pokud nema radiostanice naprogra-

mované identifikacni ¢islo MMSI a Vly zahajite vola-

ni z mapového plotteru, radiostanice tyto informace
nepfijme.

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > DSC List (Seznam
DSC).

2 Zvolte plavidlo nebo stanici pro volani.

3 Zvolte Call with Radio (Volat pres radiostanici).

4 Pokud je to nutné, zvolte Channel (Kanal)

a vyberte novy kanal.

5 Zvolte Send (Odeslat).
Mapovy plotter odesle informace o volani
do radiostanice.
6 Na Vasi Garmin VHF radiostanici zvolte Call
(Volani).
Zahajeni bézného individualniho volani
do cile AIS
1 Na strance mapy nebo 3D mapového nahledu
zvolte pozadovany AlS objekt.
2 Zvolte AIS Vessel (Plavidlo AIS) > Call with
Radio (Volat pres radiostanici).
3 Pokud je to nutné, zvolte Channel (Kanal)
a vyberte novy kanal.
4 Zvolte Send (Odeslat).
Mapovy plotter odesle informace o volani
do radiostanice.

5 Na Vasi Garmin VHF radiostanici zvolte Call
(Volani).

Prehravac Media Player

POZNAMKA: Funkce pfehravade Media Player
neni kompatibilni se vSemi modely mapového
plotteru.

POZNAMKA: Ne v&echny funkce jsou k dispozici
pro vSechny prehravace.

Pokud mate k siti NMEA 2000 pfipojen kompatibilni
stereo prehravac¢, mizete ho ovladat pomoci ma-
pového plotteru. Mapovy plotter by mél pfi prvnim
pfipojeni prehrava¢ Media Player automaticky
rozpoznat.

Medialni soubory muzete prehravat ze zdroju
pfipojenych k pfehravaci Media Player a ze zdrojl
pfipojenych k siti NMEA 2000.

Otevieni prehravace Media Player

Abyste mohli otevfit pfehrava¢ Media Player, musite

k mapovému plotteru pfipojit kompatibilni zafizeni.
Zvolte moznost Media (Média).

Ikony

POZNAMKA: NiZe uvedené ikony nemusi odpovi-
dat vSem zafizenim.

Symbol Popis

* Uklada nebo odstrafuje kanal jako
predvolbu

(€] Zopakuje vSechny skladby

o Zopakuje jednu skladbu
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) Prohledava stanice

Vyhleda stanice nebo preskoCi skladby

aPpPp|

D ad Nahodné prehravani

Vybér multimedialniho zdroje

pro prehravac

Pokud mate k siti, jako je napfiklad NMEA 2000,
pfipojeno vice medidlnich zafizeni, mizete vybrat
zdroj médii, ktery chcete ovladat pomoci mapového
plotteru.

POZNAMKA: Medialni soubory mizete prehravat
pouze ze zdroju, které jsou pfipojeny k Vasemu
zafizeni.

POZNAMKA: Pro véechny multimediaini zdroje
nejsou k dispozici vSechny funkce.

1 Na strance médii zvolte MENU > Source (Zdroj).

POZNAMKA: Nabidka zdroje se zobrazi pouze
pro zafizeni, ktera podporuji vice zdroji médii.
2 Vyberte poZzadovany zdroj.

Prehravani hudby

Hledani hudby

1 Na strance médii zvolte Browse (Prohlizet)
nebo MENU > Browse (Prohlizet).

2 Stisknéte tlacitko SELECT nebo zvolte pozado-
vanou moznost.
Aktivace abecedniho vyhleddvani

Pfi hledani skladby nebo alba na rozsahlém sezna-
mu muzete vyuzit funkci abecedniho vyhledavani.
Na strance médii zvolte MENU > Installation

(Instalace) > Alpha Search (Abecedni hledani).

Oznaceni skladby, které se ma opakovat

1 Pri prehravani skladby zvolte MENU > Repeat
(Opakovat).

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Single
(Jedna).

Opakovani vsech skladeb
Na strance médii zvolte MENU > Repeat
(Opakovat) > All (VSe).

Nahodné piehravani skladeb

1 Na strance médii zvolte MENU > Shuffle
(Nahodné).

2 Pokud je to nutné, zvolte poZzadovanou moznost.

Nastaveni hlasitosti

Aktivace a deaktivace zén

Pokud jste zapojili reproduktory na Vasi lod podle

z6n, mUZete pozadované zony aktivovat a naopak

deaktivovat zony, které nevyuZivate.

1 Na strance médii zvolte MENU > Audio Levels
(Urovné zvuku) > Enable/Disable Zones
(Aktivovat/deaktivovat zony).

2 Zvolte pozadovanou zonu.

ZtiSeni hlasitosti
1 Na strance médii zvolte .
2 Pokud je to nutné, stisknéte tlacitko SELECT.

VHF radiostanice

Vyhledavani VHF kanald
Abyste mohli zacit hledat kanaly VHF, musite nejpr-
ve zadat VHF zdroj.
V ramci pfistroje mlzete sledovat aktivitu kanald
VHF uloZenych jako predvolby a automaticky pfe-
pnout na aktivni kanal.
Na strance VHF média zvolte MENU > Scan
(Hledat).

Nastaveni potlac¢eni Sumu VHF pirenosu

POZNAMKA: Aby bylo mozné tuto funkci vyuzivat,

musi pfehrava¢ Media Player podporovat radiosta-

nici VHF.

1 Na strance VHF zdroje zvolte MENU > Squelch
(Potlacit Sum).

2 Potlaceni Sumu VHF nastavte pomoci posuvného
tlacitka.

Radio

Pro poslech radia FM nebo AM musite mit ke stereu

fadné pfipojenou vhodnou ndmorni anténu AM/FM

a nachazet se v dosahu vysilaci stanice. Postup

pro pfipojeni antény AM/FM naleznete v pokynech

pro instalaci sterea.

Pro poslech radia SiriusXM musite mit potfebné

vybaveni a pfedplatné pro danou sluzbu (Satelitni

rédio SiriusXM, strana 55).

Postup pro pfipojeni tuneru SiriusXM Connect

Vehicle Tuner naleznete v pokynech pro instalaci

sterea.

Pokud chcete poslouchat rozhlasové stanice DAB,

musite mit potfebné vybaveni (Poslech vysilani

DAB, strana 54). Pokyny pro pfipojeni adaptéru

DAB a antény najdete v pokynech pro instalaci

pfilozenych k VaSemu adaptéru a anténé.

Pfehravac¢ Media Player
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Nastaveni regionu pro tuner

1 Na strance médii zvolte MENU > Installation
(Instalace) > Tuner Region (Region pro tuner).

2 Zvolte pozadovanou moznost.

Zména rozhlasové stanice

1 Na strance médii vyberte vhodny zdroj, napfiklad
FM.

2 Prostfednictvim tlagitek 1<« a »»1 naladte stanici.

Zména rezimu ladéni

V pristroji si miZete nastavit zplisob, jakym se bude

vybirat stanice pro urcité typy médii, jako je napfi-

klad radio FM nebo AM.

POZNAMKA: Pro véechny zdroje médii nejsou

k dispozici vSechny rezimy ladéni.

1 Na strance médii zvolte MENU > Tuning Mode
(Rezim ladéni).

2 Zvolte poZzadovanou moznost.

3 Pokud je to nutné, stisknéte tlacitko SELECT.

Piedvolby

Své oblibené AM a FM rozhlasové stanice si mu-
zete ulozit jako pfedvolby, abyste k nim méli rychly
pristup.

Pokud jste pfipojeni k volitelnému tuneru SiriusXM
a anténé, muzZete si ulozit také své oblibené kanaly
SiriusXM.

Ulozeni stanice jako predvolby

1 Na prislusné strance médii naladte stanici, kterou
chcete ulozit jako predvolbu.

2 Zvolte Presets (Predvolby) > Add Current
Channel (Pridat aktualni kanal).

Vybér predvolby

1 Na pfisludné strance médii zvolte moznost
Presets (Predvolby).

2 Na seznamu zvolte poZzadovanou predvolbu.

3 Zvolte moznost Tune to Channel (Naladit
kanal).

Odebrani predvolby

1 Na prislusné strance médii zvolte moznost
Presets (Pfedvolby).

2 Na seznamu zvolte pozadovanou pfedvolbu.

3 Zvolte moznost Remove Current Channel
(Odstranit aktualni kanal).

Poslech vysilani DAB

Pokud ke kompatibilnimu stereo pfehravaci pfipojite
kompatibilni modul DAB (Digital Audio Broadcas-
ting) s anténou, napfiklad model FUSION®
MS-DAB100A, miizete si naladit stanice DAB

a poslouchat jejich vysilani.

Abyste mohli zdroj DAB vyuZivat, musite se nacha-
zet v oblasti, kde je vysilani DAB k dispozici,

a musite nastavit region tuneru (Nastaveni regionu
pro tuner DAB, strana 54).

Nastaveni regionu pro tuner DAB

Abyste mohli neruSené pfijimat stanice DAB, musite

spravné nastavit region, ve kterém se nachazite.

1 Na strance médii zvolte MENU > Installation
(Instalace) > Tuner Region (Region pro tuner).

2 Vyberte region, ve kterém se nachazite.

Vyhledavani DAB stanic
Abyste mohli zacit hledat stanice DAB, musite
ke stereo pfistroji pfipojit kompatibilni modul DAB
a anténu (nejsou soucasti baleni). Jelikoz jsou
signaly stanic DAB vysilany pouze ve vybranych ze-
mich, musite pro tuner zvolit region, kde je vysilani
DAB k dispozici.
1 Vyberte zdroj DAB vysilani.
2 \/yberte moznost Scan (Hledat), aby se spustilo
hledani stanic.
Jakmile je vyhledavani dokonceno, zacne se
prehravat prvni stanice z prvniho nalezeného
souboru.
POZNAMKA: Po dokonéeni prvniho hledani
muzete moznost Scan (Hledat) zvolit znovu
a opétovné spustit hledani DAB stanic. Po dokon-
Ceni opétovného hledani zacne systém prehravat
prvni stanici ze souboru, ktery jste poslouchali
pfi spusténi opétovného vyhledavani.

Prepinani DAB stanic

1 Vyberte zdroj DAB vysilani.

2 Pokud je to nutné, zvolte mozZnost Scan (Hledat),
aby se spustilo hledani mistnich stanic.

3 Pro zménu stanice zvolte moznost 1<« nebo w1,
Pokud prepnete z posledni stanice ze stavajiciho
souboru, stereo automaticky pfepne na prvni
dostupnou stanici z dalSiho souboru.

Vybér DAB stanice ze seznamu

1 Na strance DAB média zvolte Browse
(Prohlizet) > Stations (Stanice).

2 Na seznamu zvolte poZzadovanou stanici.
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Vybér DAB stanice na zdkladé kategorie

1 Na strance DAB média zvolte Browse
(Prohlizet) > Categories (Kategorie).

2 Na seznamu zvolte poZzadovanou kategorii.

3 Na seznamu zvolte pozadovanou stanici.

Predvolby DAB stanic

Své oblibené DAB stanice si mizete ulozit jako
pfedvolby, abyste k nim méli snazsi pfistup.

UloZit si mizete az 15 predvoleb pro DAB stanice.

Ulozeni DAB stanice jako pfedvolby

1 Na strance DAB média vyberte stanici, kterou
chcete ulozit jako predvolbu.

2 Zvolte Browse (Prohlizet) > Presets
(Predvolby) > Save Current (Ulozit aktualni).

Vybér DAB predvolby ze seznamu

1 Na strance DAB média zvolte Browse
(Prohlizet) > Presets (Predvolby) > View
Presets (Zobrazit predvolby).

2 Na seznamu zvolte poZzadovanou pfedvolbu.

Odstranéni DAB predvolby

1 Na strance DAB média zvolte Browse
(Prohlizet) > Presets (Predvolby).

2 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Chcete-li odebrat jednu predvolbu, vyberte
moznost Remove Preset (Odebrat predvol-
bu) a zvolte pozadovanou predvolbu.

+ Chcete-li odebrat vSechny predvolby najednou,
vyberte moZnost Remove All Presets
(Odebrat vS§echny predvolby).

Satelitni radio SiriusXM
Pokud mate stereo zafizeni vybavené technolo-
gii FUSION-Link™ a instalovany tuner SiriusXM
Connect Tuner, ktery je pfipojeny k mapovému
plotteru, miZete mit v zavislosti na pfedplacenych
sluzbach pfistup k satelitnimu radiu SiriusXM.
Zjisténi ID radia SiriusXM
Abyste mohli aktivovat své pfedplatné SiriusXM, mu-
site znat ID svého tuneru SiriusXM Connect Tuner.
ID zafizeni SiriusXM mUZete najit na zadni strané
tuneru SiriusXM, na zadni strané jeho baleni nebo
po naladéni mapového plotteru na kanal 0.
1 Zvolte Media (Média) > Source (Zdroj)
> SiriusXM.
2 Naladte kanal 0.
ID zafizeni SiriusXM neobsahuje pismena |, O, S
nebo F.

Aktivace predplatného radia SiriusXM

1 Pokud mate vybrany zdroj SiriusXM, naladte
kanal 1.

Méli byste slySet ukazku kanalu. V opaéném
pfipadé zkontrolujte instalaci a pfipojeni tuneru
SiriusXM Connect Tuner a antény a zkuste to
znovu.

2 Naladénim kanalu 0 zjistéte ID VaSeho zafizeni.

3 U predplacenych sluzeb na tzemi USA kontak-
tuje podporu SiriusXM na telefonnim Cisle (866)
635-2349 nebo prejdéte na webovou stranku
www.siriusxm.com/activatenow.

4 Zadejte ID pfistroje.

Proces aktivace obvykle trva 10 az 15 minut, ale
muze trvat i hodinu. Aby mohl tuner SiriusXM
Connect Tuner aktiva¢ni zpravu pfijmout, musi
byt zapnuty a pfijimat signal SiriusXM.

5 Pokud nedojde k aktivaci suzby do jedné hodiny,
prejdéte na webovou stranku http://care.siriusxm.
com/refresh nebo kontaktujte spole¢nost Siri-
usXM telefonicky na Cisle 1-855-MYREFRESH
(697-3373).

Vlastni nastaveni nabidky rozhlasovych
kanala

Kanaly radia SiriusXM jsou uskupeny podle kate-
gorii. Mizete si zvolit kategorii kanal(, které se pak
budou zobrazovat v priivodci satelitniho radia.
Zvolte jednu z moznosti:

+ Pokud medialni zafizeni podporuje stereo
FUSION-Link, vyberte moznost Media (Mé-
dia) > Browse (Prohlizet) > Channel (Kanal).

+ Pokud je medialnim zafizenim anténa GXM,
zvolte Media (Média) > MENU > Category
(Kategorie).

Ulozeni kanalu SiriusXM na seznam
predvoleb

Své oblibené kanaly mizete uloZit na seznam
predvoleb.

1 Zvolte moznost Media (Média).

2 Zvolte kanal, ktery chcete ulozit jako predvolbu.
3 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud medialni zafizeni podporuje stereo
FUSION-Link, vyberte moznost Browse
(Prohlizet) > Presets (Pfedvolby).

+ Pokud je zafizeni anténa GXM, zvolte MENU
> Presets (Predvolby) > Add Current
Channel (Pridat aktualni kanal).

Pfehravac¢ Media Player
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Odemknuti rodicovského zamku SiriusXM
1 Na strance médii zvolte Browse (Prohlizet)
> Parental (Rodi¢ovsky zamek) > Unlock
(Odemknout).
2 Zadejte heslo.
Vychozi heslo je 0000.

Nastaveni rodi¢ovského zamku pro rozhlasové
kanaly SiriusXM
Abyste mohli rodi¢ovsky zamek nastavit, musi byt
rodi¢ovska kontrola odemcena.
Funkce rodi¢ovského zamku Vam umoznuje omezit
pFistup k libovolnym kanaldm SiriusXM, vCetné téch
s obsahem pro dospélé. Jakmile funkci rodicov-
ského zamku zapnete, bude po Vas systém
pred naladénim uzaméenych kanall vyZadovat
zadani hesla.
Zvolte Browse (Prohlizet) > Parental
(Rodic¢ovsky zamek) > Lock/Unlock
(Zamknout/odemknout).
Objevi se seznam odpovidajicich mist. Zaskrta-
vaci znacka oznaCuje uzamceny kanal.
POZNAMKA: Jakmile nastavite rodigovsky
zamek pro urcité kanaly, seznam kanalu se bude
zobrazovat jinym zpGsobem:
+ @ oznacuje zamceny kanal.
« Jdoznaduje odeméeny kanal.

Zména rodic¢ovského hesla pro rozhlasové
kanaly SiriusXM
Abyste mohli heslo zménit, musi byt rodi¢ovsky
z&mek odemceny.
1 Na strance médii zvolte Browse (Prohlizet)
> Parental (Rodi¢ovsky zamek) > Change PIN
(Zménit PIN).
2 Zadejte heslo a vyberte moznost Done (OK).
3 Zadejte nové heslo.
4 Potvrdte nové heslo.

Obnoveni vychoziho nastaveni rodi¢ovského

zamku

Tento proces vymaze vSechny Vami zadané infor-

mace. Jakmile obnovite nastaveni rodi¢ovského

zamku na vychozi hodnoty, bude heslo resetovano

na hodnotu 0000.

1 V nabidce médii zvolte Installation (Instalace)
> Factory Defaults (Tovarni nastaveni).

2 Zvolte Yes (Ano).

Odstranéni vsech rodicovskych zamku

na kandlech SiriusXM

Abyste mohli vymazat vSechny zam¢ené kanaly,

musi byt rodiCovsky zamek odemceny.

1 Na strance médii zvolte Browse (Prohlizet)
> Parental (Rodi€ovsky zamek) > Clear All
Locked (Vymazat vSechny zamky).

2 Zadejte heslo.

Zadani nazvu zafizeni

1 Na strance médii zvolte MENU > Installation
(Instalace) > Set Device Name (Zadat nazev
zarizeni).

2 Zadejte nazev zafizeni.

3 Stisknéte tlacitko SELECT nebo zvolte moznost
Done (OK).

Aktualizace softwaru Media Player
U kompatibilnich stereo prehravacu a dal$iho pfislu-
Senstvi muzZete provést aktualizaci softwaru.

1 Prejdéte na stranku www.fusionentertainment.
com/marine a stdhnéte si aktualizaci softwaru
na USB disk.

Aktualizace softwaru a pokyny jsou k dispozici
na produktové strance vztahujici se k Vasemu
zafizeni.

2 Vlozte USB disk do USB portu ve Vasem stero
zafizeni.

3 Na strance médii mapového plotteru zvolte
MENU > Installation (Instalace) > Update
Software (Aktualizovat software).

4 Vyberte polozku, kterou chcete aktualizovat.

Konfigurace pfistroje

Automatické zapnuti mapového

plotteru

Mapovy plotter mizZete nastavit tak, aby se zapnul

pokazdé, kdyz je pfipojen ke zdroji napajeni. Jinak

byste museli mapovy plotter zapinat stisknutim

tlacitka O.
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> Auto Power (Automatické zapinani).
POZNAMKA: Pokud je zapnuta funkce automa-
tického zapinani a mapovy plotter byl vypnut tla-
citkem &, odpojen od zdroje napéjeni a do dvou
minut opét pfipojen, mozna bude nutné mapovy
plotter restartovat stisknutim tlacitka ¢.
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Nastaveni systému

Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém).

Display (Displej): slouzi pro nastaveni podsviceni
displeje a barevného schéma.

Beeper (Zvuk): slouzi pro zapnuti a vypnuti zvuk,
které zazni pfi spusténi alarmi a provedeni
vybérd.

GPS: poskytuje informace o GPS satelitnim
nastaveni a korekcich.

Auto Power (Automatické zapinani): aktivuje
automatické zapinani pfistroje po pfipojeni
ke zdroji napéjeni (Automatické zapnuti mapové-
ho plotteru, strana 56).

Keyboard Layout (Vzhled klavesnice):
umoznuje zvolit, zda se ma klavesnice zobra-
zovat v abecednim pofadi nebo jako klasicka
pocitacova klavesnice.

Language (Jazyk): slouzi pro vybér textového
komunikacéniho jazyka displeje.

Speed Sources (Zdroje rychlosti): slouzi k uréeni
zdroje informaci o rychlosti, ktery bude vyuzit
pfi vypoctu skutecné rychlosti vétru nebo spotie-
by paliva. Rychlost vody pfedstavuje udaj
o rychlosti vypoCitany na zékladé dat ze snimace
rychlosti vody a GPS rychlosti, ktera je vypocita-
na na zékladé GPS polohy.

System Information (Systémové informace):
poskytuje informace o pfistroji a verzi softwaru.

Simulator (Simulator): slouzi k zapnuti simulatoru
a umoznuje nastavit rychlost a simulovanou
polohu.

Nastaveni displeje

Ne vSechny funkce jsou dostupné pro vSechny

modely.

Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)

> Display (Displej).

Backlight (Podsviceni): slouzi pro nastaveni
stupné podsviceni.

Color Mode (Rezim barev): umozZriuje nastavit,
zda ma displej fungovat v dennim nebo no¢nim
rezimu.

Screenshot Capture (Snimek stranky): umoznuje
poridit snimek aktualni stranky.

Menu Bar Display (Zobrazeni nabidkové listy):
slouZi k zobrazeni nabidkové listy nebo k jejimu

automatickému skryti v dobé, kdy neni vyuzivana.

Nastaveni GPS

Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)

> GPS.

Skyview (Obloha): Na mapovém plotteru si muzete
prohlédnout relativni polohu GPS druzic
na obloze.

WAAS/EGNOS: slouzi pro zapnuti ¢i vypnuti
satelitniho systému WAAS (Severni Amerika)
nebo EGNOS (Evropa), ktery mize poskytovat
pracujete se systémy WAAS a EGNOS, trva
pristroji navazani spojeni se satelitem delSi dobu.

Speed Filter (Rychlostni filtr): Vytvari
z rychlostnich hodnot dosazenych jen na kratké
okamziky primeérné hodnoty, ¢imz zajistuje

Source (Zdroj): umozriuje zvolit preferovany zdroj
GPS informaci.

Zobrazeni systémovych hlaseni

Zaznam systémovych hlaSeni zobrazuje seznam

udalosti v systému.
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> System Information (Systémové informace)
> Event Log (Systémova hlaseni).

Zobrazeni softwarovych informaci
Pokud chcete, mizete si prohlédnout informace
o verzi softwaru, o dopliikovych mapéach (pokud
jsou instalovany), o verzi softwaru volitelného rada-
ru Garmin (pokud je pfipojen) a ID &islo jednotky.
Tyto informace mlZzete potfebovat pro aktualizaci
systémového softwaru nebo pfi koupi pfidavnych
mapovych informaci.
Zobrazit mizete informace o verzi softwaru, verzi
zakladni mapy, vSech doplrikovych mapach (pokud
jsou instalovany) a o ID ¢isle jednotky. Tyto informa-
ce mUZzete potiebovat pro aktualizaci systémového
softwaru nebo pfi koupi pfidavnych mapovych
informaci.
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> System Information (Systémové informace)
> Software Information (Softwarové informace).

Nastaveni parametri plavidla

POZNAMKA: Pro provedeni nékterych nastaveni

a vyuzivani nékterych funkci jsou nutné pfidavné

mapy a hardware.

Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma lod).

Keel Offset (Odsazeni kylu): slouzi k zadani
hodnoty pro odsazeni lodniho kylu a k nastaveni
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spravné hodnoty pro méfeni hloubky vody podle
mista instalace sonarové sondy (Nastaveni vzda-
lenosti od kylu, strana 45).

Calibrate Water Speed (Kalibrace proudéni vody):
umoziuje provést kalibraci rychlost snimajici
sondy nebo senzoru (Kalibrace snimace rychlosti
proudéni vody, strana 59).

Fuel Capacity (Kapacita paliva): slouzi
k nastaveni kombinované kapacity vSech
palivovych nadrzi na lodi (Nastaveni maximalni
kapacity paliva lodnich nadrzi, strana 59).

Vessel Type (Typ plavidla): u nékterych mapovych
plottert aktivuje funkce dle typu lodi.

Fill Up All Tanks (NapInéni vSech palivovych

nadrzi): umoznuje nastavit vSechny palivové nadrze
jako pIné (Synchronizace udajd o palivu
s aktualnim mnoZstvim paliva v lodnich nadrZich,
strana 59).

Add Fuel to Boat (Pridat palivo): Pokud
nedoplnite dostatek paliva na napinéni celé
nadrze, umoznuje zadat mnozstvi paliva pfidané-
ho do palivové nadrze
(Synchronizace tdajti o palivu s aktualnim mnoz-
stvim paliva v lodnich nadrZich, strana 59).

Set Total Fuel Onboard (Zadat celkové mnozstvi

paliva na palubé): slouZi pro nastaveni
kombinovaného mnozstvi paliva ve vSech palivo-
vych nadrzich na Vasi lodi (Synchronizace tdaju
o palivu s aktualnim mnozstvim paliva v lodnich
nédrzich, strana 59).

Set Gauge Limits (Nastaveni limit pro ukazatele):
slouzi k nastaveni horni a spodni hranice
pro rGzné ukazatele (Viastni nastaveni limit(i
pro ukazatel motoru a palivomér, strana 59).

Nastaveni vzdalenosti od kylu

V pfistroji Ize nastavit vzdalenost od kylu, aby do-
Slo ke kompenzaci hodnoty predstavujici hloubku
vody dle mista instalace sonarové sondy. Poté si
muzete zobrazit hloubku vody pod kylem nebo sku-
te€nou hloubku vody podle toho, kterou hodnotu
preferujete.

Pokud chcete znat hloubku vody pod kylem nebo
pod nejnizsSim bodem lodi a sonarova sonda je
instalovana na ¢are ponoru nebo jinde nad drovni
kylu, zmérfte vzdalenost od mista upevnéni sonaro-
vé sondy ke kylu lodi.

Pokud chcete znat skute¢nou hloubku vody a so-
narova sonda je nainstalovana pod ¢arou ponoru,
zméite vzdalenost od spodni Casti sonarové sondy
k ¢afe ponoru.

POZNAMKA: Tato moznost je k dispozici pouze
v pfipadé, Ze mate k dispozici platné udaje

o hloubce.

1 Zméite vzdalenost:

+ Pokud je sonarova sonda nainstalovana
na ¢afe ponoru (1) nebo jinde nad drovni kylu,
zméite vzdalenost mezi umisténim sondy
a lodnim kylem. Zadejte tuto hodnotu jako
kladné Cislo.

+ Pokud je sonarova sonda instalovana ve spod-
ni ¢asti kylu (2) a Vly chcete znat skute¢nou
hloubku vody, zméfte vzdalenost mezi sondou
a ¢arou ponoru. Tento Udaj zadejte jako zapor-
nou hodnotu.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod)) > Keel Offset (Odsazeni kylu).

3 Je-li sonda nainstalovana na Cafe ponoru, vyber-
te moznost =, a je-li instalovéana ve spodni &asti
kylu, vyberte moznost =.

4 Zadejte vzdalenost naméfenou v kroku 1.

5 Pro zadani vzdalenosti naméfené v kroku 1
pouzijte tlacitka Sipek.

Nastaveni odchylky pro teplotu vody

Abyste mohli nastavit odchylku pro teplotu vody,

musite nejprve pfipojit senzor teploty vody NMEA

0183 nebo sondu se senzorem teploty vody, které

budou zajistovat informace o teploté vody.

Odchylka pro teplotu vody kompenzuje udaj o teplo-

té vody ziskany z teplotniho snimace.

1 Teplotu vody zméite pomoci k mapovému
plotteru pfipojeného snimace teploty nebo sondy
schopné méfit teplotu vody.

2 Zmérte teplotu vody pomoci jiného snimace
teploty nebo prostfednictvim teploméru, o kterém
vite, Ze je pfesny.
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3 Odectéte teplotu naméfenou v kroku 1 od teploty
namérené v kroku 2.
Vysledna hodnota je teplotni odchylkou. Pokud
snimac pfipojeny k mapovému plotteru naméfi
teplotu vody niz§i nez ve skuteCnosti je, zadejte
v kroku 5 kladnou hodnotu. Pokud snima¢ pfipo-
jeny k mapovému plotteru naméfi teplotu vody
vy$Si nez ve skutecnosti je, zadejte v kroku 5
zapornou hodnotu.

4 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Temperature Offset (Teplotni odchylka).

5 Zadejte teplotni odchylku vypocCitanou v kroku 3.

Kalibrace snimace rychlosti proudéni vody
Pokud je k mapovému plotteru pfipojena sonda se
senzorem rychlosti, miZete provést kalibraci tohoto
senzoru tak, aby doslo ke zvy$eni pfesnosti tdajl

o rychlosti zobrazovanych na displeji mapového

plotteru.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Calibrate Water Speed (Kalibrovat
rychlost proudéni vody).

2 Postupujte podle pokynl na displeji.

Pokud se lod nepohybuje dostate¢né rychle nebo
rychlostni snimac rychlost neregistruje, objevi se
na displeji hlaseni.

3 Zvolte OK a bezpecné zvyste rychlost lodi.

4 Pokud se hlaSeni opét objevi, zastavte lod
a ujistéte se, ze snimac rychlosti neni zaseknuty.

5 Pokud je vrtulka v poradku, zkontrolujte pfipojeni
kabelli sondy.

6 V pripadé opakovaného zobrazeni tohoto hlaseni
kontaktujte zastupce spole¢nosti Garmin.

Nastaveni maximalni kapacity paliva
lodnich nadrzi
1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > Fuel Capacity (Kapacita paliva).
2 Zadejte hodnotu pfedstavujici kapacitu vSech
palivovych nadrzi na palubé.
Synchronizace Udajil o palivu s aktualnim
mnozstvim paliva v lodnich nadrzich
Po doplnéni paliva mlzete provést synchronizaci
hladiny paliva zobrazené na displeji mapového plot-
teru vzhledem k aktualnimu mnoZstvi paliva na lodi.
1 Zvolte Gauges (Ukazatele) > Engine (Motor)
> Menu.
2 Zvolte poZzadovanou moznost:
+ Po napInéni vSech palivovych nadrzi na lodi
zvolte moznost Fill Up All Tanks (NapInéni

vsech palivovych nadrzi). Hladina paliva
na palivoméru je nastavena na maximum.

+ Pokud doplnite palivo, ale jeho mnoZzstvi ne-
dosahuje maximalni kapacity, zvolte moznost
Add Fuel to Boat (Doplnéni paliva) a zadejte
mnozstvi naéerpaného paliva.

+ Pokud chcete upfesnit celkové mnoZstvi paliva
v lodnich nédrzich, zvolte moznost Set Total
Fuel Onboard (Zadat celkové mnozstvi
paliva na palubé) a zadejte celkové mnoZstvi
paliva v nadrzich.

Vlastni nastaveni limit pro ukazatel

motoru a palivomér

U ukazatel( mUZete upravit jejich horni a spodni

limity a jejich standardni provozni rozsah. Pokud né-

ktera z hodnot pfekroCi rozsah pro normaini provoz,

ukazatel z&ervena.

POZNAMKA: Ne v&echny funkce jsou dostupné

pro vSechny ukazatele.

1 Zvolte pozadovany ukazatel.

2 Zvolte Gauge Limits (Limity ukazatele) > Cus-
tom (Vlastni) > Edit Limits (Upravit limity).

3 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro zadani minimalni hodnoty standardniho
provozniho rozsahu zvolte moznost Rated Min
(Stanovené minimum).

* Pro zadani maximélni hodnoty standardniho
provozniho rozsahu zvolte moznost Rated
Max (Stanovené maximum).

* Pro zadani dolniho limitu pro pfekroceni sta-
noveného minima zvolte moznost Scale Min
(Rozsah minima).

* Pro zadani horniho limitu pro pfekroceni sta-
noveného maxima zvolte moZnost Scale Max
(Rozsah maxima).

4 Zvolte hodnotu pro zvoleny limit.
5 Pro nastaveni dalSich limitd opakujte kroky 4 a 5.

Komunikaéni nastaveni

POZNAMKA: Pro provedeni nékterych nastaveni

a vyuzivani nékterych funkci jsou nutné pfidavné

mapy a hardware.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace).

Serial Port (Sériovy port): slouzi pro nastaveni
vstupniho/vystupniho formatu sériového portu,
ktery umozriuje pfipojeni mapového plotteru
k externim NMEA pfistrojim, pocitaciim nebo
k dal$im pfistrojim Garmin.
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NMEA 0183 Setup (Nastaveni sit¢ NMEA 0183):
slouzi pro nastaveni NMEA 0183 vét, které mapo-
vy plotter pfenasi. Uréuje poet znakl napravo
od desetinné Carky, které se prenaseji pfi vystupu
NMEA, a také zpUsob identifikace trasovych bodd
(Nastaveni sité NMEA 0183, strana 60).

NMEA 2000 Setup (Nastaveni sité¢ NMEA 2000):
umoznuje zobrazovat a oznacovat pfistroje
v siti NMEA 2000 (Nastaveni sité NMEA 2000,
strana 60).

Marine Network (Namorni sit): slouzi k zobrazeni
pristrojd, se kterymi sdilite mapové, sonarové
nebo radarové informace. Funkce neni k dispozici
pro vS§echny modely mapového plotteru.
POZNAMKA: Informace ze sité si mizete pro-
hlizet pouze prostfednictvim modelu, ktery dana
data podporuje. Napfiklad nem(Zzete zobrazit
informace z radaru zapojeného v siti na mapo-
vém plotteru, ktery radar nepodporuje.

Sit’' Wi-Fi: umoZiiuje nastavit Wi-Fi sit' (Nastaveni
bezdratové sité Wi-Fi, strana 60).

NMEA 0183

Mapové plottery podporuji standardni protokol

NMEA 0183, ktery je vyuZivan pro pfipojeni riznych

NMEA 0183 pfistrojl jako jsou napf. VHF radiosta-

nice, NMEA pfistroje, autopiloti, anemometry

a senzory sméru pohybu.

Informace o pfipojeni mapového plotteru k volitelné-

mu NMEA 0183 zafizeni naleznete v pokynech

pro instalaci mapového plotteru.

Pro mapovy plotter jsou schvaleny tyto véty NMEA

0183: GPAPB, GPBOD, GPBWC, GPGGA, GPGLL,

GPGSA, GPGSV, GPRMB, GPRMC, GPRTE,

GPVTG, GPWPL, GPXTE a vlastni véty Garmin

PGRME, PGRMM a PGRMZ.

Tato jednotka podporuje také protokol WPL, DSC

a sonarovy vstup NMEA 0183, ktery podporuje véty

DPT (hloubka) nebo DBT, MTW (teplota vody)

a VHW (teplota vody, rychlost a smér).

Nastaveni sité NMIEA 0183

Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace) > NMEA 0183 Setup (Nastaveni

sité NMEA 0183).

Sounder (Sonar): povoluje NMEA 0183 vystupni
véty pro sonar (pokud je pfipojen).

Route (Trasa): povoluje NMEA 0183 vystupni véty
pro trasy.

System (Systém): povoluje NMEA 0183 vystupni
véty pro systémové informace.

Garmin: povoluje NMEA 0183 vystupni véty
pro vlastni véty Garmin.

Posn Precision (Presnost vystupu): zde mizete
zadat mnozstvi ¢iselnych znaku, které budou
pfi pfenosu vystupu NMEA za desetinnou &arkou.

Waypoint IDs (ID trasovych bod): slouzi
pro nastaveni pfenosu trasovych bodud prostred-
nictvim sité NMEA 0183 ve formé nazvi nebo
Cisel. Pokud budou pouzita &isla, mize dojit
u star$ich autopilotd NMEA 0183 k problém(m
s kompatibilitou.

Diagnostika: zobrazi se informace o diagnostice
NMEA 0183.

Defaults (Vychozi): obnovuje puvodni tovarni
nastaveni NMEA 0183.

Nastaveni sité NMEA 2000

Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace) > NMEA 2000 Setup (Nastaveni

sité NMEA 2000).

Device List (Seznam pfistroji): zobrazi seznam
pristroju zapojenych do sité.

Label Devices (Oznaceni pfistroji): umozriuje
zménit oznaceni dostupnych pfipojenych
pfistroju.

Pojmenovani zafizeni a senzoru v rdmci sité

Zafizeni a senzory zapojené v ndmorni siti Garmin

a v siti NMEA 2000 muzete libovolné pojmenovat.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace).

2 Zvolte moznost Marine Network (Namorni sit)
nebo NMEA 2000 Setup (Nastaveni sité NMEA
2000) > Device List (Seznam pfistroju).

3 Na vlevo zobrazeném seznamu zvolte pozadova-
ny pfistroj.

4 Zvolte moznost Change Name (Zménit nazev).

5 Zadejte ndzev a zvolte Done (OK).

Sit’ Wi-Fi

Nastaveni bezdrdtové Wi-Fi sité

Mapové plottery mohou vytvoiit Wi-Fi sit, do které

Ize bezdratoveé pfipojit dalSi zafizeni. Pfi prvnim

pokusu o vytvoreni bezdratové sité jste vyzvani

k nastaveni sité.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wi-Fi Network (Wi-Fi sit)
> Wi-Fi > On (Zapnout) > OK.

2 Pokud je to nutné, zadejte ndzev této bezdratové
sité.
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3 Zadejte heslo.
Toto heslo budete potfebovat pro pfistup do této
sité ze zafizenli, které k ni budete chtit bezdrato-
vé pfipojit. V ramci hesla jsou rozliSovana mala
a velka pismena.

Bezdrdtové pfipojeni pfistroje k mapovému

plotteru

Abyste mohli pfipojit bezdratové zafizeni

do bezdratové sité mapového plotteru, musite nejpr-

ve nakonfigurovat bezdratovou sit mapového plotte-

ru (Nastaveni bezdratové sité Wi-Fi, strana 60).

Bezdratové pfipojeni pfistroji k mapovému plotteru

mUZe slouzit také ke sdileni dat.

1 Na pfislusném bezdratovém zafizeni aktivujte
Wi-Fi technologii a nechte vyhledat bezdratovou
sit.

2 Zvolte nazev bezdratové sité Vaseho mapového
plotteru (Nastaveni bezdratové sité Wi-Fi,

strana 60).
3 Zadejte heslo pro pfistup do sité.

Zména bezdratového kanalu
Jestlize mate problém najit sit nebo do ni pfipojit
dané zafizeni (nebo v pfipadé, ze zaznamenéate ru-
$eni), mUzZete zménit kanal pro bezdratové spojeni.
1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wi-Fi Network (Sit’ Wi-Fi)
> Advanced (Rozsifena nastaveni) > Channel
(Kanal).
2 Zadejte novy kanal.
Tato zména neznamena, Ze budete muset zménit
bezdratovy kanal, prostfednictvim kterého jsou v siti
pfipojena dalsi zafizeni.

Nastaveni alarmi

Navigacni alarmy

Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)

> Navigation (Navigace).

Arrival (Pfijezd): alarm Ize nastavit tak, aby se
spustil v pfipadé, Ze se lod nachdazi pobliz odbo¢-
ky nebo cile (Ize nastavit na zakladé délkového
nebo ¢asového intervalu).

Anchor Drag (Tazeni kotvy): alarm Ize nastavit
tak, aby se spustil v pfipadé, ze se lod pfi kotveni
vzdali od poZadovaného mista na delSi nez urce-
nou vzdalenost.

Off Course (Odchyleni z kurzu): alarm Ize nastavit
tak, aby se spustil v pfipadé, ze se lod nachazi
za stanovenou odchylkou od kursu.

Systémové alarmy

Alarm Clock (Budik): umoZiuje nastavit budik.

Device Voltage (Napéti pfistroje): tento alarm
mlZete nastavit tak, aby Vas upozornil na nizké
napéti akumulatoru.

GPS Accuracy (Presnost GPS signalu): alarm
Ize nastavit tak, aby se spustil v moments,
kdy pfesnost GPS zaméreni klesne pod uzivate-
lem definovanou hodnotu.

Nastaveni alarmu nizké hladiny paliva
Abyste mohli nastavit alarm nizké hladiny paliva,
musi byt k mapovému plotteru pfipojen kompatibilni
senzor pratoku paliva.

Alarm m(Zzete nastavit tak, aby se spustil v momen-

té, kdy se mnozstvi paliva zbyvajiciho v nadrzich

dostane na ur¢enou hladinu.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> Fuel (Palivo) > Set Total Fuel Onboard
(Zadat celkové mnozstvi paliva na palubé)
> On (Zapnout).

2 Zadejte mnozstvi zbyvajiciho paliva, které aktivu-
je alarm a vyberte moznost Done (OK).

Nastaveni mérnych jednotek

Zvolte Settings (Nastaveni) > Units (Mérné

jednotky).

System Units (Jednotky systému): slouZi
pro nastaveni formatu jednotek pro pfistroj.

Variance (Odchylka): slouzi k nastaveni
magnetické deklinace (Uhel mezi magnetickym
a skuteCnym severem) pro Vasi sou¢asnou
polohu.

North Reference (Referenéni sever): slouzi
pro nastaveni referencnich sméri vyuzivanych
pro vypocet sméru pohybu. Moznost True (Sku-
tecny) nastavuje skute¢ny sever jako referenéni.
MozZnost Grid (Soufadnice) nastavi jako zachytny
bod pfi udavani sméru soufadnicovy sever
(000°). Moznost Magnetic (Magneticky) nastavuje
jako referencni sever magneticky sever.

Position Format (Pozi¢ni format): slouzi
pro zménu typu soufadnic, které se zobrazuji
na displeji. Pozi¢ni format neménte tak, aby se
li$il od pozi¢niho formatu, se kterym pracuje Vas
mapovy systém.

Map Datum (Struktura mapy): zméni systém
souradnic, ve kterém je mapa usporadana. Ne-
mérite strukturu mapy pokud s mapou pracujete
nebo pokud pouZivate mapu jiného pozi¢niho
formatu.

Konfigurace pfistroje
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Pressure Reference Time (Referencni ¢as

pro tlak): slouzi k nastaveni referen¢niho ¢asu
pouzivaného pfi vypoctu trendu barometru. Trend
se zobrazuje v poli barometru.

Time Format (Casovy format): umoz#uje zvolit
forméat 12H, 24H nebo UTC.

Time Zone (Casové pasmo): slouZi pro nastaveni
Casového pasma nebo umoziuje nastavit auto-
matickou volbu na zékladé GPS polohy.

Nastaveni navigace

POZNAMKA: Pro provedeni nékterych nastaveni

a vyuzivani nékterych funkci jsou nutné pfidavné

mapy a hardware.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Navigation

(Navigace).

Route Labels (Oznaceni trasy): pokud chcete,
mlzZete zménit typ znacek zobrazenych na mapé
v mistech, kde se odbocuje.

Auto Guidance (Automaticka navigace): slouzi
pro nastaveni parametr(, které mapovy plotter
vyuziva pro vypocet trasy automatického navadé-
ni (vztahuje se na nékteré z prémiovych map).

Turn Transition Activ. (Aktivace prechodu

do zatacky): umoznuje zadat, zda bude zataceni
propocitano na zékladé ¢asu nebo vzdalenosti.

Turn Transition Time (Doba pro zataceni):
pokud je aktivovano zataceni na zakladé ¢asové-
ho intervalu, slouzi pro zadani ¢asového intervalu
(v minutéch), ktery udava dobu pro provedeni
manévru zataceni. Zvyseni této hodnoty pomulze
zZlepsit pfesnost autopilota pfi navigaci po trase
nebo po draze vyznagené funkci automatické-
ho navadéni v oblastech, kde se ¢asto méni
smér nebo kde se plavidlo pohybuje vysokymi

rychlostech mlze zlepsit pfesnost autopilota
naopak snizeni hodnoty.

Turn Transition Dist. (Vzdalenost pro zataceni):
pokud je aktivovano zataceni na zakladé vzda-
lenosti, slouZi pro zadani vzdalenosti, ve které
bude proveden manévr zataceni. ZvySeni této
hodnoty pomUzZe zlepsit pfesnost autopilota
pfi navigaci po trase nebo po draze vyznacené
funkci automatického navadéni v oblastech,
kde se Casto méni smér nebo kde se plavidlo
pohybuje vysokymi rychlostmi. Na pfiméjSich
presnost autopilota naopak snizeni hodnoty.

Route Start (Zacatek trasy): slouzi pro zadani
vychoziho bodu navigace po trase.

Nastaveni pro jina plavidla

Pokud je Vas kompatibilni mapovy plotter pfipojeny

k zafizeni AIS nebo k radiostanici VHF, mizete na-

stavit zplsob, jakym se budou na displeji mapového

plotteru zobrazovat dal$i plavidla.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Other Vessels

(Ostatni plavidla).

AIS (Automaticky identifikacni systém): slouzi
pro aktivaci nebo deaktivaci pfijmu signalu AlS.

DSC (Digitalni vybérové volani): slouzi
pro aktivaci ¢i deaktivaci digitalniho vybérového
volani (DSC).

AIS Alarm: slouzi pro nastaveni alarmu v pfipadé
hrozici kolize (Nastaveni alarmu bezpecné zény,
ve které nehrozi kolize na strané 12 a Povoleni
prijmu testovacich signalt AIS na strané 13).

Obnoveni pavodniho tovarniho

nastaveni mapového plotteru
POZNAMKA: Tento proces vymaze véechny zada-
né informace.
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> System Information (Systémové informace)
> Factory Settings (Tovarni nastaveni).

Sdileni a sprava
uzivatelskych dat

UzZivatelska data mGze sdilet a spravovat prostied-
nictvim pamétové karty. V takovém pfipadé musite
pamétovou kartu vloZit do zafizeni. Zafizeni podpo-
ruje pametové karty s kapacitou az 32 GB

ve formatu FAT32.

Data mlzete sdilet také v pfipadé propojeni dvou
kompatibilnich pfistroju pomoci modrého a hnédého
dratu na napéjecim kabelu nebo prostfednictvim
kabelu pro sdileni uzivatelskych dat (Pripojeni

k jinému zafizeni Garmin za ucelem sdileni uZivatel-
skych dat, strana 62).

Pfipojeni k jinému zafizeni Garmin
za ucelem sdileni uzivatelskych dat
POZNAMKA: Tato funkce neni dostupna

pro pfistroje ECHOMAP Plus 70/90. Modry a hnédy
drat téchto pfistroju Ize pfipojit pouze k pfistrojim
NMEA 0183.

Pristroje ECHOMAP Plus 40/60 muzete pfipojit

ke kompatibilnimu zafizeni Garmin za ucelem
sdileni uzivatelskych dat jako jsou napfiklad trasové

62

Sdileni a sprava uzivatelskych dat



body. Jestlize jsou pFistroje umistény v tésné

blizkosti, mizete je propojit pomoci modrého

a hnédého dratu. Jestlize jsou pfistroje od sebe moc

daleko na to, aby bylo mozné draty spojit, mizete je

propojit pomoci kabelu na sdileni uZivatelskych dat

(010-12234-06).

1 Ujistéte se, ze jsou oba pfistroje pfipojeny
ke stejnému uzemnéni.

2 Dokoncete akci:

+ Jestlize jsou pfistroje instalovany v tésné
blizkosti, pfipojte modry drat prvniho pfistroje
k hnédému dratu pfistroje druhého, a pak pfi-
pojte hnédy drat prvniho pfistroje k modrému
dratu druhého pfistroje.

+ JestliZe pfistroje nejsou instalovany v dosta-
tecné blizkosti, pouZijte kabel na sdileni
uzivatelskych dat (010-12234-06) a propojte
pistroje podle pokynd, které byly sou¢asti
baleni kabelu (Schéma zapojeni kabelu
pfi sdileni uzivatelskych dat, strana 63).

3 Na obou pfistrojich zvolte Nav Info (Navigacni
informace) > Manage Data (sprava dat) > User
Data Sharing (Sdileni uzivatelskych dat).

Mezi obéma pfistroji dojde ke sdileni uzivatelskych

dat. Jestlize aktivujete funkci Clear User Data

(Odstranit uzivatelska data), Udaje budou smazany

z obou propojenych pfistroju.

Schéma zapojeni kabelu pfi sdileni
uzivatelskych dat

OH—F—@— ®
@ ® @
QF——@—1——0

Polozka Funkce dratu Barva dratu

[©O) Data Modry

® Data Hnédy

® Uzemnéni Cemy

@ Data Zeleny

® Data Bily

Vybér typu souboru pro trasové
body a trasy importované

z pristroju tretich stran

Pokud chcete, mlzete importovat a exportovat
trasové body a trasy z pfistroju tfetich stran.

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Nav
Info (Navigacéni informace) > Data Transfer
(Pfenos dat) > File Type (Typ souboru).

3 Zvolte moznost GPX.

Pro opétovny pfenos dat prostfednictvim pfistroju

Garmin, zvolte typ souboru ADM.

Kopirovani uzivatelskych dat
z pamét'ové karty
K pfenosu uzivatelskych dat z jinych zafizeni
muzZete pouzit pamétovou kartu. Mezi uZivatelska
data patfi trasové body, trasy, cesty automatické
navigace, zaznamy tras a hranice.
POZNAMKA: Pokud jde o hranice, jsou podporova-
ny pouze soubory s koncovkou .adm.
1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.
2 Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Data Transfer
(Pfenos dat).
3 Pokud je to nutné, zvolte pamétovou kartu,
z které chcete data zkopirovat.
4 Zvolte poZzadovanou moznost:

* Pro pfenos dat z pamétové karty do mapového
plotteru, kde budou kombinovana se stavaji-
cimi daty zvolte moznost Merge From Card
(Pridat z karty).

* Pro pfenos dat z pamétové karty do mapového
plotteru, kde budou pfepséana stavajici data
zvolte moznost Replace From Card (Nahradit
kartovymi daty).

5 Zvolte nazev souboru.

Kopirovani uzivatelskych dat

na pamétovou kartu
UZivatelska data mlzete uloZit na pamétovou kartu,
aby je bylo mozné pfenést do jiného zafizeni. Mezi
uzivatelska data patfi trasové body, trasy, cesty
automatické navigace, zaznamy tras a hranice.
1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.
2 Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Data Transfer
(Pfenos dat) > Save to Card (Ulozit na kartu).
3 Pokud je to nutné, zvolte pamétovou kartu,
na kterou chcete data zkopirovat.
4 Zvolte poZzadovanou moznost:
* Pro vytvofeni nového souboru zvolte Add New
File (Pfidat novy soubor).
* Pro pfidani informaci ke stavajicimu souboru,
zvolte na seznamu pozadovany soubor,

Sdileni a sprava uzivatelskych dat
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a pak zvolte moznost Save To Card
(Ulozit na kartu).

Kopirovani vestavénych map

na pamét'ovou kartu

Mapy z mapového plotteru mézete kopirovat

na pamétovou kartu, a pak je pouzit v ramci

HomePort.

1 Vlozte pamétovou kartu do prislusné zdirky.

2 Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Data Transfer
(Pfenos dat).

3 Zvolte moznost Copy Built-in Map (Zkopirovat
vestavénou mapu na kartu).

Kopirovani trasovych bod, tras
a zaznamd tras z programu

HomePort do mapového plotteru
Pro kopirovani dat do VaSeho mapového plotteru
musite mit v pocitaci nahranou posledni verzi
programu HomePort a v mapovém plotteru musi byt
vloZzena pamétova karta.
Zkopirujte data z programu HomePort na pfipra-
venou pamétovou kartu.
Vice informaci naleznete v ndpoveédé programu
HomePort.

Zalohovani dat v pocitaci

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Data Transfer
(Pfenos dat) > Save to Card (Ulozit na kartu).

3 Zvolte nazev souboru na seznamu nebo moznost
Add New File (Pridat novy soubor).

4 Zvolte Save To Card (Ulozit na kartu).

5 Vyjméte pamétovou kartu a vloZte ji do CteCky
pamétovych karet Vaseho pocitace.

6 Otevrete slozku Garmin\UserData pamétové
karty.

7 Zkopirujte zalozni soubor na karté a viozte ho
do libovolného mista v pocitaci.

Obnoveni zalohovanych dat

v mapovém plotteru

1 Pamétovou kartu vlozte do CteCky pamétovych
karet, ktera je pfipojena k Vasemu pocitaci.

2 Zkopirujte zalozni soubor z pocitace na paméto-
vou kartu, do slozky Garmin\UserData.

3 VloZte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

4 Zvolte Nav Info (Navigacni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Data Transfer
(Pfenos dat) > Replace From Card (Nahradit
z karty).

UloZeni systémovych informaci

na pamét'ovou kartu

Systémové informace si mlzete uloZit na paméto-

vou kartu a vyuZit je jako pomdcku pro feseni pro-

blémd. Pokud by bylo nutné zachranit sitové udaje,
mlzete byt o tyto informace pozadani zastupcem
produktové podpory spole¢nosti Garmin.

1 Vlozte pamétovou kartu do prislusné zdirky.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> System Information (Systémové informace)
> Garmin Devices (Pfistroje Garmin) > Save to
Card (Ulozit na kartu).

3 Pokud je to nutné, zvolte pamétovou kartu,
na kterou chcete systémova data uloZit.

4 Vyjméte pamétovou kartu.

Smazani ulozenych dat
UloZena uzivatelska data mizete z paméti pfistroje
vymazat. Mezi uZivatelska data patfi trasové body,
trasy, cesty automatické navigace, zaznamy tras
a hranice.
1 Zvolte Nav Info (Navigaéni informace)
> Manage Data (Sprava dat) > Clear User Data
(Odstranit uzivatelska data).
2 Zvolte poZzadovanou moznost.

OZNAMENI

Jestlize zvolite moznost All (VSe), dojde k odstra-
néni vSech Vami uloZenych dat s vyjimkou dat
Garmin Quickdraw Contours.

JestliZe je dany pfistroj propojeny s jinym
zafizenim a je aktivovano sdileni uZivatelskych
dat, dojde k odstranéni dat u obou propojenych
pristrojd.
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Priloha
Cisténi displeje

OZNAMENI

Cistici prostfedky obsahujici amoniak poskozuiji
antireflexni vrstvu.

Kryt displeje je potazen specialni antireflexni
vrstvou, ktera je citliva na nékteré typy télnich oleju,
vosk a abrazivni Cistici prostfedky.

1 Na hadfik naneste Cistici prostfedek na kontaktni
Cocky, ktery nepfedstavuje nebezpeci pro antire-
flexni povrchy.

2 Opatrné otfete displej mékkym a Cistym hadfi-
kem, ktery nepousti vlas.

Snimky stranky

Jakoukoliv stranku zobrazenou Vasim mapovym

plotterem muzZete uloZit jako obrézek v bitmapovém

formatu (.bmp). Snimky stranek mliZete nahrat

do pocitace.

Pofizeni snimku stranky

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> Display (Displej) > Screenshot Capture
(Snimek stranky) > On (Zapnout).

3 Prejdéte na stranku, kterou chcete zachytit.

4 Pridrzte tlacitko HOME alespor na Sest vtefin.

Kopirovani pofizenych snimkil do pocitace
1 Vyjméte pamétovou kartu z mapového plotteru
a vlozte ji do ¢tecky pamétovych karet Vaseho
pocitace.
2 V prohlize¢i Windows® Explorer otevfete slozku
Garmin\scrn uloZzenou na pamétové karté.
3 Zkopirujte soubor .bmp z karty a vloZte jej
na pozadované misto v pocitaci.

Problémy a jejich odstranéni

Zarizeni nedokaze navazat satelitni spojeni
Jestlize zafizeni nedokaze navazat satelitni spojent,
existuje nékolik moznych pficin. Pokud bylo zafizeni
od okamziku, kdy naposledy navazalo satelitni spoje-
ni, pfesunuto na velkou vzdalenost nebo bylo vypnu-
to déle nez na nékolik tydnl ¢i mésicu, je mozné, Ze
nebude schopno spravné vyhledat druZice.
+ Zkontrolujte, zda zafizeni pouziva nejnové;si
software. Pokud ne, software aktualizujte
(Aktualizace softwaru v pfistroji, strana 68).

+ Jestlize zafizeni pouziva interni GPS anténu,
zkontrolujte, zda ma zafizeni nezastinény vyhled
na oblohu, aby mohla interni anténa pfijimat GPS
signal. Jestlize je zafizeni instalovano v kabing,
mélo by byt v blizkosti okna, aby mohlo pfijimat
signal GPS.

Zarizeni se nezapne nebo se stale vypina
Nepravidelné vypinani nebo nezapinani zafizeni
muzZe byt znamkou problému s pfivodem elektrické
energie do zafizeni. Pokuste se problém s elektric-
kou energii vyresit kontrolou nasledujicich polozZek.
+ Ujistéte se, Ze jde do nabijeci zasuvky elektricky
proud.
To mlzete zjistit nékolika zplsoby. Napfiklad
mzete zjistit, zda bude fungovat jiny pfistroj
zapojeny do stejné zasuvky.

+ Zkontrolujte pojistku napajeciho kabelu.

Pojistka by méla byt umisténa v drzaku a je
soucasti Cerveného vodice napajeciho kabelu.
Zkontrolujte, zda je nainstalovana pojistka sprav-
né velikosti. Informace o spravné velikosti pojistky
naleznete na Stitku na kabelu nebo v instalacni
prirucce. Zkontrolujte pojistku a ujistéte se, ze
spojeni uvnitf pojistky neni pferuseno. Pojistku
mUZete otestovat pomoci multimetru. Jestlize je
pojistka v pofadku, zobrazi multimetr vysledek

0 ohma.

+ Zkontrolujte, zda je zafizeni napajeno proudem
0 napéti alesponi 10 voltd, doporuceno je ale
12 voltd.

Pro kontrolu napéti zméfte zasuvky napéjeni
a uzemnéni napajeciho kabelu s ohledem

na napéti stejnosmérného proudu. Jestlize je
napéti nizSi nez 10 voltd, zafizeni se nezapne.

+ Ujistéte se, Ze je zafizeni dobfe zajisténo v
drzaku. Pokud je pfistroj zajistén jesté pojistkou,
zkontrolujte, zda je pevné zacvaknuta. Spravné
zajisténi pfistroje nebo pojistky je doprovazeno
slySitelnym cvaknutim. JestliZze neni pfistroj
pevné zajistén, mize dojit k preruseni napajeni.
Pokud neni pfistroj v kolébce pevné zajistén,
muze spadnout a poskodit se.

+ JestliZe je zafizeni dostate¢né napéjeno, ale
presto se nezapne, kontaktujte zakaznickou
podporu spole¢nosti Garmin na strankach
podpora.garmin.cz.

Pfiloha
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Vyména pojistky napdjeciho kabelu
1 Oteviete kryt (1 pojistky.

R

2 Vyjméte pojistku @ tim, Ze s ni otoGite a vytahne-
te ji.

3 VloZte novou 3A tavnou pojistku.

4 Zavrete kryt pojistky.

Sonar nefunguje

+ Zatlacte kabel sondy co nejvice do zadni &asti
pristroje.
Ackoliv se zda, Ze je kabel pfipojeny, pevné
na néj zatlacte.

« Stisknéte tlacitko O a ujistéte se, Ze je sonar
aktivovan.

+ Zvolte spravny typ sonarové sondy (Vybér typu
sonarové sondy, strana 34).

Zarizeni nevytvari trasové body

ve spravnych polohach

Polohu trasového bodu muzete vloZit ruéné

a poté prenéset a sdilet data z jednoho zafizeni

na dalSi. Jestlize jste ru¢né zadali trasovy bod po-

moci soufadnic a poloha bodu se nezobrazuje tam,

kde by bod mél byt, je mozné, Ze referenéni elipsoid

a format soufadnic mapy zafizeni neodpovidaji refe-

ren¢nimu elipsoidu a formatu soufadnic mapy, které

byly k oznageni trasového bodu pivodné pouZity.

Format soufadnic je zplsob, jakym se na obra-

zovce zobrazuje pozice pfijimace GPS. Bézné je

zobrazena jako Sitka/délka ve stupnich a minutach

s moznostmi zobrazit stupné, minuty a sekundy,

pouze stupné nebo jeden z nékolika formatu sou-

fadnicové sité.

Referencni elipsoid je matematicky model, ktery

popisuje ¢ast zemského povrchu. Linie Sitky a délky

na papirové mapeé jsou vztazeny ke konkrétnimu
elipsoidu.

1 Zjistéte, ktery referencni elipsoid a format soufad-
nic byl pouzit pfi vytvareni plvodniho trasového
bodu.

Jestlize byl ptvodni trasovy bod prevzat z mapy,
mél by byt na mapé popisek uvadsjici elipsoid

a format soufadnic pouzity pfi vytvareni mapy.
VétSinou se nachazi blizko vysvétlivek.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Units (Jednotky).

3 Vyberte spravné nastaveni elipsoidu a formatu
soufadnic.

4 Znovu vytvoite trasovy bod.

Na displeji pristroje se nezobrazuje presny

¢as

Cas se nastavuje na zakladé GPS pozice a zvole-

ného ¢asového pasma.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Units (Jednotky)
> Time Zone (Casové pasmo).

2 Ovéfte si, Ze ma zafizeni pevnou GPS polohu.

Informace o siti NMEA 2000 PGN

Typ PGN Vyznam
Odeslani 059392 ISO potvrzeni
a pfijem 059904 | ISO pozadavek
060928 ISO adresovani
126208 NMEA: Pfikaz, Zadost
a znama skupinova funkce
126996 Informace o produktu
127250 Smér pohybu lodi
128259 Rychlost: referenéni, voda
128267 Hloubka vody
129539 GNSS DOPs
129799 Radiofrekvence, rezim
a vykon
130306 Informace o vétru
130312 Teplota
Odesilani 126464 Prenos/pfijem PGN seznamu
funkci
127258 Magnetické odchylka
129025 Poloha: rychla aktualizace
129026 COG a SOG: rychla
aktualizace
129029 GNSS pozi¢ni data
129283 Chyba - odchyleni z trasy
129284 Navigacni udaje
129285 Navigaéni trasa a informace
o trasovych bodech
129540 GNSS dostupné satelity
Pfijem 127245 Kormidlo
127250 Kurz lodi
127488 Parametry motoru: rychla
aktualizace
127489 Parametry motoru:
dynamické
127493 Parametry pfevodovky:
dynamické
127498 Parametry motoru: statické
127505 Hladina paliva
129038 Hl&Seni o poloze AlS tfidy A
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Typ PGN Vyznam
129039 Hlaseni o poloze AlS tfidy B
129040 Rozsitené hlaseni o poloze
AIS tridy B
129794 Staticka a cestovni data AIS
tridy A
129798 Hlaseni o poloze AIS SAR
129802 Hlaseni bezpec¢nostniho
vysilani AIS
129808 Informace o volani DSC
130310 Parametry okolniho prostfedi
130311 Parametry okolniho prostiedi
(zastaralé)
130313 Vihkost
130314 Aktualni tlak
130576 Status malé lodi
Tyto udaje se vztahuji pouze na pfistroje kompatibilni
s protokolem NMEA 2000.

Informace o siti NMEA 0183

Typ Véta Vyznam
SDVHW | VHW: Rychlost a smér proudéni
vody
Prijem DPT Hloubka
DBT Hloubka pod sondou

MTW Teplota vody
VHW Rychlost a smér proudéni vody

WPL Lokalizace trasového bodu

DSC Informace digitalniho
vybérového volani

DSE Roz3ifené digitalni vybérové
volani

HDG Smér pohybu, odchylka
a povolena odchylka

HDM Smér pohybu, magneticky

MWD Smér a rychlost vétru

MDA SloZené meteorologické
informace

MWV Rychlost a thel vétru
VDM AIS VHF data-link hlaseni

Typ Véta Vyznam Kompletni popis namoiniho komunikaéniho protokolu
Odesilani | GPAPB | APB: Véta ,B“ regulujici smér NMEA (National MarineElectronics Association) je mozné
pohybu nebo zaznam trasy objednat na adrese: NMEA, Seven Riggs Avenue,
(autopilot) Severna Park, MD 21146 USA (www.nmea.org)
GPBOD | BOD: Orientace (smér do cile) . . . .
GPBWC | BWC: Smér a vzdalenost Registrace Vaseho pristroje
do trasového bodu POZNAMKA: Pokud Vas$ pfistroj vyuziva Wi-Fi
GPGGA | GGA: Pevna data systému technologii, méli byste pro registraci pfistroje pouzit
globalni navigace. aplikaci ActiveCaptain (Zaciname s aplikaci
GPGLL | GLL: Zemépisna poloha ActiveCaptain, strana 5).
(zemska Sitka a délka) Registraci produktu pom(Zete vytvofit lepsi tech-
GPGSA | GSA: GNSS DOP a aktivni nickou podporu pro vyrobky spoletnosti Garmin.
satelity Original nebo kopii dokladu o zakoupeni vyrobku
GPGSV | GSV: GNSS dostupné satelity ulozte na bezpe(‘:’;ném misté.
GPRMB | RMB: Doporucené minimaini 1 Vlozte pamétovou kartu do SD zditky mapového
navigacni informace plotteru.
GPRMC | RMC: Doporugena minimalni . )
specificka GNSS data 2 \C/)hwlku p?cke:t(it. tevie sirank e
GPRTE | RTE: Trasy mapovem plotteru se otevre stranka systemu:
- pro spravu informaci na karté a ve slozce Garmin
GPVTG | VTG: Kurz a rychlost v(ici zemi <b . - v .
- : - na pamétové karté se vytvori soubor s nazvem
GPWPL \é\ézt Lokalizace trasového GarminDevice xml.
GPXTE | XTE: Chyba-odchjleniztrasy | 5 »JIméte pamefovoutkartu. -~
(XTE) 4 VloZte pamétovou kartu do pfisluného slotu
PGRME | E: Odhadovana chyba ve Vasem pocitaci.
PGRMM | M: Struktura mapy 5 V pocitaCi si oteviete stranky www.garmin.com/
PGRMZ | Z: Nadmofska vyska EXpress.
SDDBT | DBT: Hioubka pod sondou 6 V souladu s pokyny na obrazovce si stahnéte
SDDPT | DPT. Hioubka a instalujte aplikaci Garmin Express™.
SDMTW | MTW: Teplota vody 7 Zvolte * > Add a Device (Pfidat zafizeni).
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8 Zatimco v aplikaci probiha vyhledavani, zvolte
moznost Sign In (Pfihlasit) vedle polozky Have
marine charts or devices? (Mate namoini
mapy nebo pristroje?) ve spodni ¢asti stranky.

9 Prihlaste se ke svému u¢tu Garmin nebo si
vytvorte novy.

10V souladu s pokyny na displeji si nastavte para-
metry pro své plavidlo.

11Zvolte + > Add (PFidat).

Aplikace Garmin Express prohleda pamétovou
kartu, aby nasla informace o pfistroji.

12Zvolte moznost Add Device (Pridat zafizeni)

a zaregistrujte pfistroj.

Po uspésném dokonceni registrace zatne
aplikace Garmin Express hledat doplfikové mapy
a mapové aktualizace pro VasSe zafizeni.

Jestlize do sité Vaseho mapového plotteru pridate

dal$i pFistroj, opakujte tyto kroky pro registraci

nového zafizeni.

Aktualizace softwaru

POZNAMKA: Pokud Va$ pfistroj vyuziva Wi-Fi
technologii, méli byste pro registraci aktualizace
softwaru pfistroje pouZzit aplikaci ActiveCaptain
(Zaciname s aplikaci ActiveCaptain, strana 5).

Po instalaci zafizeni nebo po pfidani pfisluSenstvi
mUZe byt nutné provést aktualizaci softwaru

v pfistroji.

Zafizeni podporuje pamétové karty s kapacitou az
32 GB ve formatu FAT32.

Pred aktualizaci softwaru si miZete zkontrolovat,
jaka verze softwaru je instalovana ve Vasem pfistroji
(Zobrazeni softwarovych informaci, strana 57).
Poté mlzete prejit na stranky garmin.com/support /
software/marine.html, kde zvolte moznost See All
Devices in this Bundle (Zobrazit vSechna zafizeni
v této sadé) a srovnejte verzi instalovaného softwa-
ru s verzi uvedenou u produktu.

Jestlize je software ve VaSem zafizeni starSi nez
verze uvedena na webovych strankach, postupuijte
podle pokyn( pro nahrani softwaru na pamétovou
kartu (Nahrani nového softwaru na pamétovou kar-
tu, strana 68), a pak aktualizujte software ve VaSem
pristroji (Aktualizace softwaru v pfistroji, strana 68).

Nahrani nového softwaru na pamét'ovou
kartu

Kopii aktualizace softwaru je tfeba nahrat na pamé-
tovou kartu prostfednictvim pocitaCe s operacnim
systémem Windows.

POZNAMKA: Pokud nemate poéita¢ s OS Windows
s chcete si objednat pamétovou kartu se softwaro-
vou aktualizaci, miZete se obratit na zakaznickou
podporu spole¢nosti Garmin.

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu ve Vasem
pocitadi.

2 Jdéte na stranky garmin.com/support/software/
marine.html.

TIP: Z téchto webovych stranek si mlzete stah-

nout také aktualizované navody k obsluze

a nahrat je do svého mapového plotteru.

3 Zvolte moznost echoMAP Series with SD Card
(Rada echoMAP prosttednictvim SD karty).

4 Zvolte moznost Download (Stahnout) hned
vedle polozky echoMAP Series with SD Card
(Rada echoMAP prostfednictvim SD karty).

5 Prectéte si podminky stazeni a potvrdte, ze
s nimi souhlasite.

6 Zvolte moznost Download (Stahnout).

7 Zvolte pozadované umisténi a potvrdte ho volbou
moznosti Save (Ulozit).

8 Dvakrat kliknéte na stazeny soubor.

V pozadovaném umisténi je vytvorena slozka

Garmin obsahujici aktualizaci softwaru. Pfi pfeno-

su softwarové aktualizace na pamétovou kartu se

otevie dialogové okno.

9 Zvolte moznost Next (Dalsi).

10Zvolte disk, ktery je pfifazen pamétové karté,

a pak zvolte Next (Dalsi) > Finish (Dokongit).
Na pamétové karté je vytvorena slozka Garmin
obsahuijici aktualizaci softwaru. Nahrani softwarové
aktualizace na pamétovou kartu mdze trvat nékolik
minut.

Aktualizace softwaru v pfistroji
Abyste mohli aktualizovat software v pfistroji,
musite si pofidit pamétovou kartu s aktualizaci
softwaru nebo stahnout pfislusnou aktualizaci
na svou pamétovou kartu (Nahrani nového softwaru
na pamétovou kartu, strana 68).
1 Zapnéte mapovy plotter.
2 AZ se objevi hlavni stranka, vloZte do pfislusného
slotu pamétovou kartu.
POZNAMKA: Aby se zobrazily instrukce
pro aktualizaci softwaru, u pfistroje musi byt
pred vloZenim karty provedeno kompletni
bootovani.
3 Postupuijte podle pokynu na obrazovce.
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4 Pockejte nékolik minut, dokud se proces softwa-
rové aktualizace nedokondi.

5 AZk tomu budete vyzvéni, nechte pamétovou
kartu na své misté a ru¢né restartujte mapovy
plotter.

6 Vyjméte pamétovou kartu.

POZNAMKA: Pokud pamétovou kartu vyjmete
pred restartovanim pfistroje, aktualizace softwaru
se nedokondi.

Podpora Garmin

Na strankach www.garmin.cz/podpora/update-sw/
najdete praktické informace napfiklad o aktualizaci
softwaru a map, opravach a technické podpore.
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Rejstiik
A

ActiveCaptain 4
aktualizace map 6
aktualizace softwaru 6
quickdraw 17-20
letecké fotografie 11
upozornéni z chytrého telefonu 5

AIS 11-13,17
alarm 12
hrozby 13
objekty 11
nouzové volani 13
plavidla 44
SART 13
zapnuti 40

aktualizace
mapy 6
software 6

aktualizace, software 56, 68

alarm pro odchylku z kurzu 61

alarm pro vle€eni kotvy 61

alarm pfijezdu 61

alarm varujici pfed kolizi 12

alarmy 38, 61
hluboka voda 38
kolize 12
mélka voda 38
motor 47
navigace 21, 26, 62
odchylka od kurzu 61
palivo 47
pfijezd 61
sonar 31
teplota vody 24, 38
ukazatele 47
vle€eni kotvy 61

AM 53

anemometr 45

animace pfilivu a vin 10

anténa, GPS 2

astronomické informace 49

Automaticka navigace 26
cesty 26
trasy 27
vzdalenost od pobiezi 27
autopilot 43
aktivace 43
cikcak vzor 44
kruhovy vzor 44
omezeni aktivity kormidla 43, 44
prirtstky krokového fizeni 43, 44
vzor pro obrat do protisméru 43
vzor pro Williamson(Gv obrat 44
vzory Fizeni 43

B

barevné oznaceni pro nebezpeci 20, 21

bezdratova zafizeni 60

bezdratové pfipojeni daliho pfistroje 60, 61

konfigurace sité 59

bezpecna zona protikolizniho alarmu 12

C

cile
naviga¢ni mapa 22
vybér 22

Ciselna pole 15

D

3D rybi perspektiva 17
detekované objekty 7, 32
zabér sonaru 17
zéznamy tras 29

DAB 54, 55

data
kopirovani 63
odstranéni 64
sprava 62
zélohovani 64

datova pole 15

detekované objekty 17, 32

digitalni selektivni volani 50
kanaly 52
kontakty 50
osobni béZné voléni 52
zapnuti 50

displej, jas 4

DSC viz digitalni vybérové volani
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E
EGNOS 57
EPIRB 13

F

fotografie, letecké 11
FM 53

G
galerie druzicovych snimk( 10
Garmin ClearVii 32
GPS 57
EGNOS 57
signaly 2, 13
WAAS 57
zdroj 2
GPS presnost 66

H
hlaseni o poloze 50
hodiny 61

alarm 61
hranice, kopirovani 63
hranice, linie 30

hudebni pfehravac viz Media Player 52

|
ID jednotky 55, 57
informace o poloze, sledovani 50

J
jazyk 57

K
kombinace 3, 4
vlastni nastaveni 3
kompas 34, 47
r0zice 14
kfizovani a pfehazovani plachty 46
plavba po vétru 46
udrzovani sméru 46, 47
kurzy 22

L

linie hranic 30

M
mapy 6,9, 13
aktualizace 6
quickdraw 17
méfeni vzdalenosti 8
navigace 8
podrobné informace 9
prohliZzeni mapy 7
rybarska 7
smér pohybu 9
symboly 7
vzhled 14
mérné jednotky 61
méfeni vzdalenosti, mapy 8
MOB, pfistroj 24
motor, ukazatele 47, 59
konfigurace 48
stavové alarmy 48
motorovy ¢lun 4
muz pres palubu 24, 44

N
napéti 61

nastaveni 4, 9, 12-17, 20, 23, 26-31, 35-49, 53-62

systémové informace 57
nastaveni displeje 57
navigacni alarmy 61
navigacni body 23
naviga¢ni mapa 7

letecké fotografie 11

nastaveni 13, 14

némorni body zajmu 22

prohlizeni mapy 7

zé&znamy drahy plavidla 16
navigacni udaje 16
namorni body zajmu 22
namorni sit Garmin 66, 67

napovéda viz produktova podpora na hlavni strance

NMEA 0183 60, 67
NMEA 2000 60, 66
nouzové volani 13, 51
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0)
ostatni plavidla
AIS 16,17
zaznamy drah 17
oznaceni polohy 24
oznameni 6

P
palivo, kapacita 47, 58, 59
palivoméry 47, 48

stavovy alarm 48

synchronizace s aktualnim mnozstvim paliva 48
pamétova karta 64

instalace 2

podrobné mapy 64

slot 1
plachetnice 4, 44
plachténi 17, 44

startovni Céra 44

stopky pro méfeni zavodu 44
plavba na zakladé trasy 21
plavba po vétru 46

nastaveni 46
planovac cesty viz problémy a jejich odstranéni 65
plout do 23
pocasi 14
podpora viz produktova podpora
podsviceni 4
prémiové mapy 9

3D rybi perspektiva 17

animovany ukazatel pfilivu/odlivu

a sméru proudéni 10

letecké fotografie 11
produktova podpora Garmin viz produktové podpora
ukazatele

informace o cesté 47

motor 47

omezeni 59

palivo 47, 59

stavové alarmy 48

vitr 46
predvolby 54

DAB 54
prehazovani plachty viz kfizovani a pfehazovani
plachty

prehrava¢ Media Player 52
abecedni hledani 53
DAB 54
FUSION-Link 55
nazev zafizeni 56
nahodné pfehravani 53
opakovani 53
predvolby 54
radio 53
region pro tuner 54
rezim ladéni 54
satelitni radio SiriusXM 55
vypnuti zvuku 57
VHF 53
zdroj 53
z6ny 53

produktova podpora 69

Q
quickdraw 17-20
quickdraw, nastaveni 20

R
radio 53

AM 53

FM 53

SiriusXM 55
registrace produktu 67
resetovani, nastaveni 47
rezim barev 4
rozsahoveé kruznice 15
rybaiska mapa 7

nastaveni 16

prohlizeni mapy 7

S
SART 13
satelitni radio SiriusXM 55
satelitni signaly, navazani 2
sdileni dat 62
SideVii 32
SiriusXM 55
satelitni radio 55
smér pohybu
linie 9, 16
udrzovani 47
udrZovani kurzu 46
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snimek stranky 57, 65
pofizeni 65
software
aktualizace 6, 56, 68
sonar 31-41, 66
A-Scope 40
barva pro zisk 39
budiky 38
Ciselna pole 37
detekované objekty 32, 38
frekvence 39
FrontVi 34
Garmin ClearVi 32
hloubka 41
hloubkova linie 37
hluk 39
hluk pfi hladiné 39
interference 35, 38
kuzel 17
nahravani 36
Panoptix 33
rychlost pfekresleni 37
sdileni 35
SideVi 32
stupnice hloubky 37
trasové body 35
typ dna 37
uzamceni dna 37
vzhled 38
zdroj 35
zisk 40
zobrazeni 31
zoom 37
sonda 39
SOS 24
stanice pro méfeni proudéni 49
ukazatele 49
stanice pfilivovych informaci 50
ukazatele 48, 49
stinovani hloubky 20
symboly 7, 11
systémové informace 57, 64

T
tlacitka 1, 2
napajeni 1
tlacitko power 1, 2
tovarni nastaveni 62
sonar 38
trasové body 23
drahy plavidel 51
kopirovani 64
mazani 24
muz pies palubu 24
navigace do 24
sdileni 62
sonar 35
Uprava 24
vytvofeni 8, 23
zobrazeni 24
zobrazeni seznamu 24
trasy 24
kopirovani 64
mazani 26
navigace 26
navigace paralelné 26
sdileni 62
trasové body 23
Uprava 25
vytvoreni 25
zobrazeni seznamu 25

U

ukazatele 47

ukazatele pro plachténi 47
upozornéni z chytrého telefonu 5
uzivatelska data, mazani 64

\"

vést do 23

VHF radiostanice 53
DSC kanal 52
nouzové volani 51
osobni bézné volani 52
volani objektu AIS 52

vlastni nastaveni 3

voda
odchylka teploty 58
rychlost 59
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vymazani v§ech uZivatelskych udajt 64

vzdalenost od kylu 45, 58
vzdalenost od pobfezi 27

W

WAAS 57

Wi-Fi 5

Wi-Fi technologie 60

z

zafizeni
Cisténi 65
registrace 67
tlacitka 1,2, 7

zabér kurzu 16

zaznam udalosti 57

zaznamy drahy plavidla 12, 41

zaznamy tras 29
kopirovani 64
mazani 29
nahravani 30
navigace 24-26
odstranéni 29
seznam 29
uloZeni 25
uloZeni trasy 25
Uprava 29
zobrazeni 25, 29

zkratky 2

Zoom (Zvétseni)
mapa 7
sonar 37
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