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Uvod
/\ VAROVANI
Vystrahy a dalSi dllezité informace tykaijici se

tohoto vyrobku naleznete v pfiloZzeném letaku
Bezpecnostni pokyny a produktové informace.

Aktudlni informace o svém pfistroji naleznete

na webovych strankach spole¢nosti Garmin®

na adrese www.garmin.com. Na strankach produk-
tové podpory naleznete odpovédi na Casto kladené
dotazy a zéroven si zde mlZete stdhnout aktualizaci
softwaru a map. Také zde naleznete kontaktni Udaje
na produktovou podporu Garmin, pro pfipad, ze
byste méli dalsi dotazy.

Popis pristroje

GARMIN

@ | Tlacitko Power

@ | Cidlo automatického podsviceni

(3@ | Zditka na pamétovou kartu microSD

Prace s dotykovym displejem

+ Poklepnutim na displej zvolte pozadovanou
polozku.

+ Pohybem prstli po displeji rolujte polozkami nebo
posunujte mapu.

+ Pohybem dvou prsti smérem k sobé oddalte
mapu.

+ Pohybem dvou prstd smérem od sebe priblizte
mapu.

Tlacitka na displeji

Na nékterych obrazovkach a u nékterych funkci se
mohou zobrazovat tyto tlacitka na displeji. Néktera
tlacitka jsou dostupnéa pouze na kombinované stran-
ce nebo v rozlozeni SmartMode ™.

Tlacitko  Funkce

o) Dojde ke smazani ikon na displeji a opétovné-
mu zaméfeni obrazovky na lod

=3 Otevre celostrankové zobrazeni dané polozky

Dojde k vytvofeni nového trasového bodu

Dojde k vytvoreni trasy s obraty k cili

Dojde k pfidani obratu k trase k vybranému
cili

Dojde ke smazani posledniho obratu pfida-
ného k trase

Dojde k vytvoreni piimé trasy bez obratu k cili

Dojde k vytvofeni automatické navigacni
trasy k cili

Dojde k zah&jeni navigace

Ukonceni navigace

@@ yN\| ¥ Ty b

Dojde k pofizeni radarového cile a zahajeni
navigace k nému

Dojde k otevieni nabidky pro danou stranku
nebo funkci

Dojde k otevieni nabidky predvoleb

pro danou stranku nebo funkci

B

=

(

Tipy a zkratky

+ Stiskem O mapovy plotter zapnete.

* Pro navrat na hlavni stranku zvolte tla¢itko
Home.

* Pro pfistup k dodate¢nym nastavenim dané
stranky stisknéte tlacitko Home.

+ Po dokonceni prace nabidku zaviete stiskem
tlacitka Menu.

+ Stiskem O otevfete dodatetné moznosti Uprav,
vcetné podsviceni a zamceni dotykového
displeje.

+ Stiskem O a vybé&rem moznosti Power Off mapo-
vy plotter vypnete.

Uzamceni dotykového displeje

Aby nedochazelo k neimysinym stisknutim displeje,
zamknéte ho.

1 Zvolte O.

2 Zvolte Lock Touchscreen (Zamknout displej).

Pristup k uzivatelskym pfiruckam

na mapovém plotteru

1 Zvolte Info > Owner‘s Manual (uZivatelska
pfirucka).

2 Vyberte pozadovanou pfirucku.

3 Zvolte Open (otevrit).

Stahovani pfirucek

naleznete na internetu.

Uvod



1 Oteviete si stranku www.garmin.com/manuals/
GPSMAP702-902.
TIP: Pro rychlejSi otevfeni této stranky naskenuj-
te tento kdd:
ElS4E
2 Stahnéte si pfirucku.

Ziskani dalSich informaci

Pokud mate néjaké dotazy ohledné svého pfistroje,
mlZete se obratit na produktovou podporu Garmin.
Na jejich strankach na www.garmin.com/support
spoustu rad pro odstrariovani problému odpovédi
na vétsinu dotazd.

+ Casto kladené dotazy (FAQ)

+ Aktualizace softwaru

+ Uzivatelské a instalacni pfirucky

+ Servisni pfipominky

+ Video

+ Kontaktni telefonni Cisla a adresy

Vlozeni pamét'ové karty

Mapovy plotter mizete pouzivat v kombinaci

s volitelnymi pamétovymi kartami. Diky pamétovym

kartdm s mapovymi podklady si mizete v mapovém

plotteru prohlizet satelitni snimky ve vysokém rozli-

Seni a letecké fotografie pfistavist, pfistavd, kotvist

a dalSich bodu zajmu. Prostfednictvim prazdnych

pamétovych karet mlZete prenést data, jako jsou

trasové body, trasy a zaznamy tras, do dalSich

kompatibilnich mapovych plotterd Garmin nebo

do pocitace.

1 Odklopte ochrannou krytku v pfedni ¢asti
mapového plotteru.

2 Vlozte pamétovou kartu

3 Zatlacte na kartu, dokud nezacvakne.

4 Zavrete kryt.

Aktualizace softwaru

Po instalaci pfistroje nebo jeho doplnéni

o prislusenstvi mdze byt nutna aktualizace softwaru

pfistroje.

Tento pristroj podporuje pouziti pamétovych karet

o velikosti do 64 GB s formatem FAT32.

Nahrani nového software na pamétovou

kartu

1 Vlozte pamétovou kartu do SD zditky mapového
plotteru.

2 Otevrete si stranku www.garmin.com/support/
software/marine.html.

3 Kliknéte na tlac¢itko Download (stahnout) vedle
sady GPSMAP s kartou SD.

4 Prectéte si podminky stazeni a potvrdte, Ze
s nimi souhlasite.

5 Zvolte moznost Download (stahnout).

Zvolte moznost Run (spustit).

7 Vyberte mechaniku pamétové karty a zvolte
moznost Next (dal$i) > Finish (dokongit).

(2]

Aktualizace softwaru v pristroji

Nez budete moci software aktualizovat, musite si

poridit pamétovou kartu s aktualizovanym soft-

warem, nebo si jej na ni nahrét.

1 Zapnéte mapovy plotter.

2 Poté, co se otevie uvodni obrazovka, viozte
pamétovou kartu do pfislusné zditky.
POZNAMKA: Aby se objevily pokyny k aktualiza-
ci softwaru, musi pfistroj pfed vioZzenim karty pIné
nabéhnout.

3 Postupuijte podle pokynd na obrazovce.

4 Pockejte nékolik minut, az se aktualizace soft-
ware dokongi.

5 Po vyzvani nechte pamétovou kartu vioZzenou
a provedte manualni restart mapového plotteru.

6 Vyjméte pamétovou kartu.

POZNAMKA: Pokud je pamé&tova karta vyjmuta
dfiv, nez probéhne Upliny restart pfistroje, nebude
aktualizace softwaru kompletni.

GPS satelitni signaly

Po zapnuti pfistroje musi GPS pfijimac nejprve
shromazdit druzicova data a stanovit aktualni polo-
hu. Pokud mapovy plotter navaze satelitni spojeni,
objevi se v horni &asti hlavni nabidky symbol .mil.
Pokud mapovy plotter ztrati satelitni spojeni, symbol
.11l zmizi a misto néj se objevi na mapé pres sym-
bol lodi blikajici otaznik 8.
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Vice informaci o GPS systému viz www.garmin.
com/aboutGPS.

Vybér zdroje GPS

Pokud mate k dispozici vice nez jeden zdroj dat

GPS, muzete si vybrat ten, ktery Vam nejlépe

vyhovuije.

1 Zvolte Settings (nastaveni) > System (systém)
> GPS > Source (zdroj).

2 Vyberte zdroj dat GPS.

Vlastni nastaveni mapového
plotteru

Vychozi obrazovka

Hlavni stranka mapového plotteru poskytuje pfistup
ke vSem jeho funkcim. Nabidka funkci zavisi

na pfisluSenstvi, které je k mapovému plotteru
pfipojeno. Je proto mozné, Ze Vas pfistroj nebude
nabizet veSkeré zde popsané funkce.

Kategorie uvedené po pravé strané obrazovky
nabizi rychly pfistup k hlavnim funkcim Vaseho
mapového plotteru. Napfiklad v kategorii Sonar
naleznete sonarové snimky a stranky tykajici se
funkce sonaru. Casto vyuzivané si mizete ulozit
do kategorie Favorites (oblibené).

V8echny moznosti uvedené ve spodni Casti
obrazovky jsou viditelné na vSech ostatnich obra-
zovkach, s vyjimkou tlagitka Settings (nastaveni).
Tlacitko Settings (nastaveni) se nachazi pouze

na hlavni strance.

Pro navrat z kterékoli stranky na stranku hlavni

Ize pouzit tlacitko Home (domu).

Pokud je v ndmofni siti Garmin instalovano vice
displeju, mizete je seskupit do stanice. Stanice
umoziuje displejlim, pracovat spole¢né, ne jako
nékolik samostatnych displeju. Pokud na jednom
ze seskupenych displeju stisknete tlacitko Home
(dom0), pak se na vSech displejich v dané stanici
otevfe hlavni strdnka. RozvrZeni stranek

na kazdém displeji Ize ménit, takZe jednotlivé stran-
ky mohou na riiznych displejich vypadat odli$né.
Pokud na jednom displeji zménite rozvrzeni stranky,
projevi se provedené zmény pouze na tomto disple-
ji. Pokud zménite nazev a symbol rozvrZeni, projevi
se tyto zmény na vSech displejich v dané stanici,
aby byla zachovana jednotnost.

Funkce SmartMode jsou urCeny k manévrovani,
napf. k plavbé nebo vpluti do pristavisté.

Pokud je na hlavni strance stisknuto tlacitko
SmartMode, mohou jednotlivé displeje téze stanice
zobrazovat unikatni informace. Pokud napfiklad
na hlavni strance stisknete tlagitko Cruising (plav-
ba), mUZe se na jednom displeji zobrazit naviga¢ni
mapa a na jiném obrazovka radaru.

Pfidani polozky do oblibenych

1 Na hlavni strance vyberte jednu z kategorii
po pravé strané.

2 Stisknéte tlaCitko po levé strané.
Pfislusna funkce byla pfidana do kategorie Favo-
rites (oblibené) na hlavni strance.

Vlastni nastaveni stranek

UzpUsobeni rozlozeni stranky SmartMode
nebo Combination

Rozvrzeni a data kombinovanych stranek a roz-
vrzeni SmartMode Ize upravovat. Pokud zménite
rozvrzeni stranky na displeji, se kterym pracujete,
projevi se tato zména pouze na tomto displeji.
Vyjimku pfedstavuje nazev a symbol rozvrzeni
SmartMode. Pokud zménite ndzev nebo symbol
rozvrzeni SmartMode, zobrazi se novy nazev nebo
symbol na vSech displejich ve stanici.

1 Oteviete si stranku Uprav.

2 Zvolte Menu.

3 Vyberte moznost Edit Layout nebo Edit Combo.
4 Zvolte poZzadovanou moznost:

* Pro zménu ndzvu zvolte Name nebo Name
& Symbol > Name, zadejte nové jméno
a stisknéte Done.

* Pro zménu symbolu SmartMode zvolte Name
& Symbol > Symbol a vyberte novy symbol.

+ Pokud chcete zménit pocet zobrazovanych
funkci a rozvrzeni stranky, vyberte nabidku
Layout a zvolte pozadovanou moznost.

+ Pokud chcete zménit funkci ¢asti stranky,
vyberte oblast, kterou chcete upravit
a ze seznamu po pravé strané vyberte
pozadovanou funkci.

+ Pokud chcete zménit déleni stranek, pretahné-
te Sipky na nova mista.

+ Pokud chcete zménit data a dodatecné datové
listy zobrazované na strance, zvolte nabidku
Overlays a vyberte poZzadovanou moznost.

+ Pokud chcete ¢asti stranky SmartMode pfifadit
predvolby, zvolte Presets > Include a ze sez-
namu napravo vyberte pozadovanou predvolbu.

Vlastni nastaveni mapového plotteru



Pridani rozlozeni stranky SmartMode

MuZete pfidavat rozvrzeni SmartMode vyhovujici

Vasim potfebam. VSechny Upravy provedené

v rozvrzeni SmartMode pro hlavni stranku ve stanici

se projevi na vSech displejich.

1 Na hlavni strance zvolte SmartMode™ > Menu
> Add Layout.

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsobd:

+ Pokud chcete zménit nazev, zvolte Name
& SymbolName, zadejte nové jméno
a stisknéte tlacitko Done.

* Pro zménu symbolu SmartMode zvolte Name
& Symbol > Symbol a vyberte novy symbol.

+ Pokud chcete zménit pocet zobrazovanych
funkci a rozvrzeni stranky, vyberte nabidku
Layout a zvolte pozadovanou moznost.

+ Pokud chcete zménit funkci ¢asti stranky,
vyberte oblast, kterou chcete upravit a ze se-
znamu po pravé strané vyberte poZzadovanou
funkci.

+ Pokud chcete zménit déleni stranek, pretahné-
te Sipky na nova mista.

+ Pokud chcete zménit data a dodatecné datové
liSty zobrazované na strance, zvolte nabidku
Overlays a vyberte pozadovanou moznost.

+ Pokud chcete ¢asti stranky SmartMode pfifadit
predvolby, zvolte Presets > Include
a ze seznamu napravo vyberte pozadovanou
predvolbu.

Pridani obrazovky Custom Combination
(vlastni kombinace)

Lze vytvofit vlastni kombinovanou stranku odpovi-
dajici Vasim potfebam.

1 Zvolte Combos > Menu > Add Combo.

2 Postupuijte podle pokynu na displeji.

Vlastni nastaveni datovych poli
Data zobrazena na strance Ize upravovat.
1 Vyberte pozadovanou moznost v zavislosti
na typu stranky, kterou si zobrazujete.
+ Ze stranky na celou obrazovku zvolte Menu
> Edit Overlays.
+ Z kombinované stranky zvolte Menu > Edit
Combo > Overlays.
+ Ze stranky SmartMode zvolte Menu > Edit
Layout > Overlays.
TIP: Pro rychlou zmén dat uvedenych v datovém
poli jej pridrzte.

2 Vyberte funkci k Upravé dat a datovych list:

* Pro zménu dat v datovém poli oznaéte
pfislusné pole, vyberte nova data k zobrazeni
a stisknéte tlacitko Back (zpét).

* Pro zménu umisténi a rozvrzeni datového pole
oteviete nabidku Data a zvolte poZzadovanou
moznost.

* Pro zménu informaci zobrazovanych
pfi navigaci oteviete nabidku Navigation
a zvolte poZzadovanou moznost.

+ Pro aktivaci datovych list, napf. ovladani médii,
vyberte nabidku Top Bar (horni li$ta) nebo
Bottom Bar (spodni li$ta) a zvolte poZadova-
nou moznost.

3 Zvolte Done (OK).

Obnoveni rozlozeni stanice
Pro v§echny stanice Ize obnovit plvodni tovarni
rozvrzeni.
Zvolte Settings > System > Station Information
> Reset Stations.

Predvolby

Predvolba je soubor nastaveni optimalizujici vzhled
stranky nebo snimku. Jednotlivé pfedvolby mizete
pouzit k optimalizaci skupin nastaveni pro svou
¢innost. Nékteré nastaveni mohou byt optimalni
napf. pfi rybafeni, jina pfi plachténi. Na nékterych
obrazovkach jsou dostupné pfedvolby,

napf. pro mapy, sonarové nebo radarové zabéry.
Pro vybér pfedvolby pro kompatibilni obrazovku
zvolte Menu > % a poZadovanou piedvolbu.
Pokud pouzivate pfedvolbu a provadite zmény
nastaveni nebo zobrazeni, mizete tyto zmény ulozit
do predvolby nebo vytvofit pfedvolbu novou, zaloze-
nou na novych Upravéach.

Ulozeni nové predvolby
Po provedeni Uprav nastaveni a zobrazeni mizete
Upravy ulozit jako novou predvolbu.
1 Z kompatibilni obrazovky zménte nastaveni
a zobrazeni.

2 Zvolte Menu > 2% > Save > New.
3 Zadejte nazev a zvolte Done (OK).

Sprava predvoleb
Prednahrané predvolby mlzete upravovat, stejné
jako predvolby, které jste vytvofili.
1 Z kompatibilni obrazovky zvolte Menu > Ik
> Manage.
2 Zvolte piedvolbu.

Vlastni nastaveni mapového plotteru



3 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro zménu nazvu predvolby zvolte Rename,
zadejte novy nazev a zvolte Done (OK).

+ Pro Upravu predvolby zvolte Edit a pfedvolbu
aktualizujte.

* Pro vymazani pfedvolby zvolte Delete.

+ Pro obnoveni tovarniho nastaveni vSech pred-
voleb zvolte Reset All.

Nastaveni typu plavidla

Zvolite-li typ plavidla, mUZete konfigurovat nastaveni
mapového plotteru a vyuzivat funkci optimalizova-
nych pro Vase plavidlo.

1 Zvolte Settings > My Vessel > Vessel Type.

2 Zvolte pfisluSnou nabidku.

Nastaveni urovné podsviceni

1 Zvolte Settings > System > Sounds
and Display > Backlight.
TIP: Na kterékoli obrazovce oteviete nabidku
nastaveni podsviceni stiskem nabidky
O > Backlight.

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:
+ Nastavte droven podsviceni.
+ Zvolte moznost Auto.

Nastaveni rezimu barev

1 Zvolte Settings > System > Sounds and Dis-
play > Color Mode.
TIP: Nabidku nastaveni barev otevrete ze které-
koli obrazovky tak, Ze zvolite © > Color Mode.

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsob0.

Zobrazeni map a 3D pohledy
na mapy

Jednotlivé mapy a nahledy jsou dostupné v zavis-
losti na mapovych podkladech a na pfipojeném
pfislusenstvi.

Pro pfistup k mapam a mapovym nahlediim zvolte

moznost Charts (Mapy).

Navigaéni mapa: Zobrazuje naviga¢ni data
dostupna na pfednahranych a doplfikovych
mapach, pokud jsou v systému k dispozici. Tyto
Udaje zahrnuji informace o béjich, majacich,
kabelech, hloubkovych sondach, lodénicich
a prilivovych stanicich, které se v dané oblasti
vyskytuji.

3D perspektiva: Rezim 3D perspektivy zobrazuje
pohled na mapové podklady nad vodni hladinou
z bodu nad a za lodi (v zavislosti na daném
kursu), €imz predstavuje vizualni pomucku
pro navigaci. Tento pohled je napomocny
predevsim pfi navigaci zradnymi mélCinami, mezi
Utesy, pod mosty nebo kanaly a je velice pfinosny
pfi uréovani vstupnich a vystupnich cest v nezna-
mych pfistavech a kotvistich.

3D rezim ptaci perspektivy: Rezim 3D perspektivy
zobrazuje pohled na mapové podklady nad vodni
hladinou z bodu nad a za lodi (v zavislosti na da-
ném kursu), ¢imz predstavuje vizualni pomUcku
pro navigaci. Tento Uhel pohledu je uzZite¢ny
pfi navigaci zradnymi mél¢inami, mezi Utesy,
pod mosty nebo kanaly a je velice pfinosny
pfi uréovani vstupnich a vystupnich cest
v neznamych pfistavech a kotvistich.
POZNAMKA: 3D rezimy ptaéi a rybi perspektivy
jsou dostupné v ramci prémiovych mapovych
systémU a jen pro nékteré oblasti.

3D rezim rybi perspektivy: Nabizi nahled
na situaci pod vodni hladinou, ktera se zobrazuje
v zavislosti na mapovych podkladech. Pokud je
k pfistroji pfipojena sonarova sonda, jsou
zde Cervené, zelené nebo Zluté zobrazeny
také detekované objekty (napf. ryby). Cervené
jsou oznaceny ty nejvétsi objekty a zelené ty
nejmensi.

Rybaiska mapa: Zobrazuje mapu s detailnim
nahledem na hloubnice a hloubkové body.

V ramci této mapy se nezobrazuji navigacni data,
namisto kterych jsou zde uvedeny podrobné
hloubkové Udaje a jsou zde Iépe zvyraznény
hloubnice. Tyto mapy jsou nejlepSim FeSenim

pro rybafeni ve velkych hloubkach na volném
mofi.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
rybarska mapa pobrezi.

Zobrazeni radarovych informaci: Radarové
informace se zobrazi nad navigacni nebo rybaf-
skou mapou, pokud je mapovy plotter pfipojen
k radaru. Tato funkce nemusi byt dostupna
pro vSechny modely.

Naviga€ni mapa a rybarska mapa
pobrezi

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spole&né

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
rybaiska mapa pobfezi.

Zobrazeni map a 3D pohledy na mapy



Navigacni a rybarské mapy Vam umoznuji
naplanovat si kurs, prohliZet si mapové informace
a sledovat trasu. Rybarska mapa je urena

pro rybafeni na mofi.

Pro otevfeni navigacni mapy zvolte Charts (Mapy)
> Navigation Chart (navigacni mapa).

lkona Popis

Boje

Informace

Namofni body zajmu

Prilivova stanice

Pro otevfeni rybarské mapy zvolte Charts (Mapy)

> Fishing Chart (Rybarska mapa).

Pfiblizovani a oddélovani pomoci

dotykového displeje

Mnohé obrazovky, véetné map a sonarovych zabé-

rd, Ize snadno piiblizovat i oddalovat.

+ Pohybem dvou prstl smérem k sobé oddalte
mapu.

+ Pohybem dvou prstli smérem od sebe priblizte
mapu.

Vybér mapy
Pokud ma Vas pfistroj vestavéné mapy BlueChart®
g2 a Garmin LakeVu™ HD, muzZete si vybirat,
kterou pouzit. Ne vS§echny modely disponuji obéma
typy vestavénych map.
1 Na navigacni mapé zvolte Menu > Built-in Map.
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob(:
+ Pokud jste na vnitrozemském jezefe, zvolte
LakeVi™ HD.
* Pokud se nachazite na mofi, zvolte
BlueChart® g2.

Méreni vzdalenosti na mapé

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte pozadovanou polohu.

2 Zvolte Measure Distance (Zméfit vzdalenost).
V misté, na kterém se nachazite, se na obrazov-
ce zobrazi pfipinaci Spendlik. Vzdalenost a smér
od Spendliku jsou uvedeny v hornim levém rohu.

TIP: Pro zménu umisténi Spendliku a provedeni mé-
feni z aktualni pozice kurzoru zvolte Set Reference.

Symboly na mapé
V této tabulce jsou uvedeny nékteré obecné symboly,
které se mohou zobrazovat na podrobnych mapach.

Stanice méfici proudéni

K dispozici je fotografie tohoto mista

Eﬂ]@@@@“

K dispozici je perspektivni fotografie

Mezi dalSi funkce spolecné pro vétsinu map patfi
zakresleni hloubnic (hluboka voda je znazornéna
bile), pfilivovych zén, hloubkovych bodl (stejné
zobrazeni jako u tisténych map), navigacnich
pomUcek a symbol(i, pfekazek a oblasti, kde jsou
vedeny kabely.

Vytvoreni trasového bodu na mapé

1 Na mapé nebo 3D mapovém nahledu zvolte
lokaci nebo objekt.

2 Zvolte Create Waypoint nebo &,

Zobrazeni polohy a informaci o objektu

na mapé

Na naviga€ni nebo na rybafské mapé si mizete

prohlédnout informace o pozadované poloze nebo

0 daném objektu.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

rybarské mapa pobfezi.

1 Na navigacni nebo rybaiské mapé zvolte lokaci
nebo objekt.

Podél pravého okraje mapy se zobrazi seznam

dostupnych moznosti. Zobrazené moZnosti se

mohou v zavislosti na poloze a typu objektu liSit.
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsobd:

+ Pokud chcete spustit navigaci do zvolené polo-
hy, zvolte moznost Navigate To (Navést do).

+ Pokud chcete v misté kurzoru oznacit trasovy
bod, zvolte moznost Create Waypoint (Vytvo-
fit trasovy bod).

* Pro zobrazeni vzdalenosti a sméru objektu
vzhledem k Vasi aktualni poloze zvolte Measu-
re Distance (Zmé¥it vzdalenost).

Vzdalenost a smér do daného mista se objevi
na displeji. Pro zméfeni vzdalenosti z jiného
mista, nez je VaSe aktualni poloha, zvolte
Select (vybrat).

* Pro zobrazeni informaci o pfilivu/odlivu,
proudech, pohybu nebeskych téles, mistnich
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poskytovatelich sluzeb a mapovych poznamek
v blizkosti mista, kde je umistény kurzor, zvolte
Information (Informace).

Zobrazeni podrobnych informaci

o navigacnich bodech

Z navigacni mapy, rybarské mapy, 3D rezimu ptaci

perspektivy a 3D rezimu rybi perspektivy mizete

zobrazit informace o rGznych typech navigaénich

bodu, véetné nehlidanych majaku, straZzenych maja-

k(i a rGznych zataras(.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

rybarské mapa pobfezi.

POZNAMKA: 3D rezimy ptadi a rybi perspektivy

jsou dostupné v ramci prémiovych mapovych systé-

mU a jen pro nékteré oblasti.

1 Na strance mapy nebo 3D mapového nahledu
zvolte pozadovany navigacni bod.

2 Zvolte ndzev navigacniho bodu.

Vytvoreni navigace do mista na mapé

/\ UPOZORNENI

Funkce automatického navadéni vychazi

z elektronickych mapovych podkladi. Tyto
informace nezohledruji pfekazky a hloubkova
omezeni. Krom kursu uvedeného navigacnim
zafizenim také peclivé sledujte své okoli tak,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu nebo jinou
prekazku v cesté.

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfi¢ pevni-
nou nebo mél¢inou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu ¢i jinou
nebezpec€nou prekazku.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoletné
s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
rybafska mapa pobrezi.
POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoletné
s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
funkce automatického navadéni.
1 Na navigacni nebo rybafrské mapé zvolte poZzado-
vanou polohu.
2 Pripadné zvolte Navigate To (navadét do).
3 Zvolte poZzadovanou moznost:
+ Pro spusténi navigace do této polohy zvolte
Go To (Plout do) nebo &~
* Pro vytvoreni trasy do zvolené polohy, véetné
zatacek, zvolte Route to (Vytvofit trasu do)
nebo &S,

+ Pro automatické navadéni zvolte Auto
Guidance (automatické navadéni) nebo S}

4 Zkontrolujte kurs oznaCeny purpurovou barvou.
POZNAMKA: Pokud pouzivate funkci automa-
tického navadéni a uvnitf purpurového vyzna-
Ceni trasy se objevi Sedy Usek, znamena to, Ze
funkce automatického navadéni (Auto Guidance)
nemUze vypocitat trasu pro tuto ¢ast. Tento stav
je zpUsoben nastavenim minimalni bezpe¢né
hloubky a minimalni bezpe¢né vysky pfipadné
prekazky.

5 Nésledujte purpurové znaceni, pficemz davejte
pozor, abyste nenajeli na pevninu, nevpluli
do mélké vody nebo se nestfetli s jinymi pfekaz-
kami tohoto typu.

Znaceni sméru a uhlu

Smér pohybu je linka, ktera na mapé vede od pfidi
lodi ve sméru plavby. Znaceni uhll indikuji relativni
pozici ke kurzu nebo vzdusné &ary, coz je vhodné
pro vybér nebo vyhledani referenénich bodu.

Stanoveni sméru a vzdusné ¢ary

Kurz nebo vzdudnou ¢aru (COG) Ize zobrazit

na mapé.

COG je smér VaSeho pohybu. Kurz je smér,

ve kterém je orientovana pfid, je-li pfipojen kurzovy

snimac.

1 Na obrazovce mapy zvolte Menu > Chart Setup
> Chart Appearance > Heading Line.

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Source (zdroj)

a zvolte poZzadovanou moznost:

* Pro automaticky vybér zdroje zvolte moznost
Auto.

* Pro pouziti kurzu GPS antény nebo pro COG
zvolte GPS Heading (COG).

* Pro pouziti dat z pfipojeného kurzového sni-
mace zvolte North Reference.

* Pro soucasné vyuziti dat pfipojeného
kurzového snimace a GPS antény zvolte
COG and Heading.

Na mapé se tak zobrazi kurz i COG (vzdu$na
¢ara).

3 Zvolte Display (zobrazit) a zvolte poZzadovanou
moznost:

+ Zvolte Distance > Distance a zadejte délku
linie zobrazené na mapé.

+ Zvolte Time > Time a zadejte Cas pouZity
k vypoCtu vzdalenosti, kterou Vase plavidlo
urazi za specifikovanou dobu predvolenou
rychlosti.
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Zapnuti znaceni thlu

Podél kurzu mizete doplfiovat znaceni UhlG. Znace-

ni uhl méze byt uZite¢né pfi rybafeni.

1 Stanovte smér (Stanoveni sméru a vzdusné cary,
str. 7)

2 Zvolte Angle Markers.

Prémiové mapy

/\ UPOZORNENI

Funkce automatického navadéni vychazi

z elektronickych mapovych podkladd. Tyto
informace nezohlednuji pfekazky a hloubkova
omezeni. Krom kursu uvedeného navigacnim
zafizenim také peclivé sledujte své okoli tak,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu nebo jinou
prekazku v cesté.

POZNAMKA: Ne viechny mapy jsou podporovany

v§emi modely.

Volitelné prémiové mapy, jako napf. BlueChart®

g2 Vision® umoziuji vytézit z VaSeho mapového

plotteru maximum. Kromé& podrobnych namornich

map zahrnuji prémiové mapové podklady také nize
uvedené funkce, které jsou vSak dostupné jen

pro nékteré oblasti.

3D rezim ptaci perspektivy: Nabizi trojrozmérny
nahled aktualni situace z bodu nad a za lodi.

3D rezim rybi perspektivy: Nabizi trojrozmérny
nahled aktualni situace pod vodni hladinou. Tento
nahled vychazi z mapovych podkladd.

Rybaiské mapy: Zobrazeni rybafské mapy
s rozSifenym zobrazenim kontur dna a bez navi-
gacnich dat. Tyto mapy jsou skvélym feSenim
pro rybafeni ve velkych hloubkach na volném
mofi.

Druzicové snimky o vysokém rozliSeni: Nabizi
moznost prohlédnout si druzicové snimky
ve vysokém rozli§eni pro realistické zobrazeni
pevniny a vodni plochy na navigaéni mapé
(Zobrazeni galerie druZicovych snimkd na navi-
gacni mapé, str. 9).

Letecké snimky: Nabizi moznost prohlédnout
si napf. lodénice nebo ruzné objekty dllezité
z hlediska navigace (Zobrazeni leteckych snimku
orientacnich bodu, str. 9).

Podrobné tdaje o silnicich a bodech zajmu POI:
Detailné zobrazuije silnice a body zajmu (POI),
pficemz je zde zahrnuto velmi podrobné zakres-
leni pobfeznich silnic a bodd zajmu jako jsou
restaurace, ubytovani a mistni zajimavosti.

Auto Gidance (Automatické navadeéni): Vyuziva
specifické informace o plavidle a Udajd z mapy
za UCelem vybéru nejlepsi trasy k Vasemu cili.

Zobrazeni informaci o pfilivu/odlivu
Symbol <& na mapé predstavuje pfilivovou stanici.
Mimo to mlZete zobrazit podrobny pfilivovy graf,
ktery Vam pom0ze urit stav pfilivu v rliznych den-
nich dobach a v rliznych dnech.
POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v rami
prémiovych mapovych podkladd, a to jen v nékte-
rych oblastech.
1 Na navigacni nebo rybafské mapé zvolte pozado-
vanou pfilivovou stanici.
Informace o sméru a vySce piilivu se objevi
pobliz <.
2 Zvolte nazev stanice.

Animovany ukazatel prilivu/odlivu a sméru
proudéni

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci
prémiovych mapovych podkladd, a to jen v nékte-
rych oblastech.

Na navigacni a rybarské mapé Ize zobrazit animo-
vané ukazatele pfilivovych stanic a sméru proudéni.
V nastaveni mapy musite také povolit animované
ikony (Zobrazeni ukazateli pfilivu/odlivu, str. 8).
Ukazatel pfilivové stanice se na mapé zobrazi jako
svisly sloupcovy graf doplnény Sipkou. Cervena
Sipka sméfujici dold pfedstavuje odliv a modra Sipka
sméfujici nahoru oznacuje piiliv. Pokud pfesunete
kurzor na ukazatel prilivové stanice, objevi se

nad ukazatelem hodnota predstavujici vysku pfilivu/
odlivu.

Aktudlni smér proudéni se na mapé objevi jako
Sipka. Smér kazdé Sipky predstavuje aktualni smér
proudéni v daném misté na mapé. Zbarveni jednot-
livych Sipek oznacuije rychlostni rozsah proudéni

v pfisludné poloze. Pokud presunete kurzor

na Sipku aktualniho sméru proudéni, objevi

se nad ukazatelem sméru pfesna rychlost proudéni
pro dané misto.

Barva Aktualni rozsah rychlosti

Zluta 0az 1 uzel
OranZova 1az2uzle
Cervena 2 a vice uzll

Zobrazeni ukazatelt prilivu/odlivu

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.
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Na navigacni nebo rybarské mapé se mohou ikony
pfilivovych stanic a stanic méficich proudéni zobra-
zovat ve statické nebo animované formé.
1 Na navigaéni nebo rybarské mapé zvolte
Menu > Chart Setup (Nastaveni mapy) > Tides
& Currents (Pfilivové informace a proudy).
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:

* Pro zobrazeni ukazatel pfilivovych stanic
a stanic méficich proudéni na mapé zvolte
On (Zapnout).

» Pokud chcete na mapé zobrazit animované
ukazatele prilivovych stanic a animované
ukazatele stanic méficich proudéni, zvolte
Animated (Animace).

Zobrazeni galerie druzicovych snimku
na navigacni mapé
POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci
prémiovych mapovych podkladd, a to jen v nékte-
rych oblastech.
Vrstvou druzicovych snimki ve vysokém rozliSeni
muzete nechat pfekryt bud jen pevninskou, nebo
pevninskou i vodni ¢ast navigacni mapy.
POZNAMKA: Pokud je tento rezim aktivovan,
zobrazi se druZicové snimky vysokého rozlieni
pouze pfi nizkych stupnich zoom(u). Pokud snimky
s vysokym rozliSenim ve Vami zvoleném mapovém
regionu nevidite, zkuste mapu pfiblizit tisknutim
tlagitka +. Urovef zobrazovani detailti mizete zvysit
také zménou nastaveni detailli pro dané piiblizeni.
1 Na navigacni mapé zvolte Menu > Chart Setup
> Satellite Photos.
2 Postupuijte jednim z niZze uvedenych zpusobU:

+ Pro zobrazeni standardnich mapovych
informaci pro vodu a fotomapy pevniny zvolte
Land Only (Pouze pevnina).

+ Pokud maji fotografie na zakladé udané
propustnosti pfekryvat vodni i pevninské Casti
mapy, zvolte Photo Map Blend (SmiSené
zobrazeni). Propustnost nastavite pomoci
posuvného tlagitka. Cim vyssi procentudini
hodnotu nastavite, tim vice budou druZicové
snimky prekryvat vodni i pevninské mapové
podklady.

Zobrazeni leteckych snimku orientacnich
bodu

Aby se na navigaéni mapé zobrazovaly letecké
snimky, musite nejprve v nastaveni mapy zapnout
zobrazovani fotografii.

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.
Letecké fotografie orientacnich bodU, pfistavist
a pfistavll Vam mohou pomoci Iépe se orientovat
nebo se pfedem seznamit s prostiedim pfistavisté
nebo pfistavu.
1 Na strance navigacni mapy zvolte ikonu
fotoaparatu.
* Pro zobrazeni fotografie pofizené shora
zvolte B,
+ Pro zobrazeni perspektivni fotografie zvolte
. Fotografie byla pofizena z pozice,
ve které je zobrazen fotoaparat, ve sméru
kuzele.
2 Zvolte Aerial Photo.

Systém automatické identifikace
Systém automatické identifikace (AIS) umozniuje
identifikovat a sledovat dalSi plavidla a pfipadné
Vas upozorni na dopravu ve Vasem okoli.

Pokud je mapovy plotter pfipojen k externimu
zatizeni AIS, mliZze zobrazovat urité informace

o plavidlech ve Vasem okoli. Tato plavidla musi
byt vybavena radiolokacnim opakovacem a musi
aktivné vysilat informace AlS.

Informace ziskané z hlaSeni jednotlivych plavidel
zahrnuji identifikaci MMSI (Namorni pohybliva iden-
tifikacni sluzba), polohu, rychlost GPS, smér GPS,
dobu uplynulou od posledniho hlaseni o poloze

Nékteré modely mapovych plottert podporuji
sledovani Blue Force Tracking. Plavidla, ktera byla
vysledovana pomoci systému Blue Force Tracking
jsou na mapé oznac¢ena modrozelenou barvou.

Symboly uréujici objekty AIS

Symbol  Popis

A Plavidlo AIS. Plavidlo vysilajici informace
AlIS. Trojuhelnik je nato¢en ve sméru, ktery
predstavuje pohyb plavidla AlS.

Vybrany objekt.

Aktivni objekt. Objekt se na mapé objevi
zvétSeny. Zelend Usecka pfipojena k objektu
predstavuje smér jeho pohybu. Pokud je funk-
ce zobrazovani detailli nastavena na Show
(Zobrazit), objevi se pod symbolem objektu in-
formace o identifikaci MMSI, rychlosti a sméru
pohybu plavidla. Pokud se signal AIS vysilany
plavidlem ztrati, objevi se titulek s hlasenim.

A
e
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j 3 Ztraceny objekt. Zeleny kfizek X oznamuje
ztratu signalu AIS vysilaného plavidlem.

V takovém pfipadé se na displeji mapové-

ho plotteru objevi dotaz, zda ma byt draha
plavidla i nadale zaznamenavana. Pokud
zaznamenavani drahy prerusite, symbol
ztraceného objektu z mapy nebo z 3D pohledu
na mapu zmizi.

Nebezpecny objekt v dosahu. Symbol objektu
blika, spusti se akusticky alarm a na displeji
se objevi hlaSeni. Po vypnuti alarmu jsou
poloha a smér pohybu nebezpecného objektu
oznaceny plnym Eervenym trojuhelnikem

a ¢ervenou linkou. Pokud je alarm bezpec-
né zoény vypnuty, symbol objektu blika, ale
nespusti se akusticky alarm a neobjevi se ani
hlaSeni alarmu. Pokud se signal AIS vysilany
plavidlem ztrati, objevi se titulek s hlasenim.

)3 Ztraceny nebezpedny objekt. Cerveny kiizek
X oznamuije ztratu signalu AIS vysilaného
plavidlem. V takovém pfipadé se na displeji
mapového plotteru objevi dotaz, zda ma byt
draha plavidla i nadale zaznamenavana.
Pokud zaznamenavani drahy prerusite,
symbol ztraceného nebezpecného objektu

z mapy nebo z 3D pohledu na mapu zmizi.

Y} Pozice tohoto symbolu oznacuje nejblizsi
pristupovy bod k nebezpe¢nému cili a ¢islo

mu bodu k tomuto cili.

POZNAMKA: Plavidla, ktera byla vysledovana po-
moci systému Blue Force Tracking jsou bez ohledu
na svuj status na mapé ozna¢ena modrozelenou
barvou.

Smér a planovany kurs aktivnich objektt
AIS

Pokud aktivni objekt AIS poskytuje informace

0 sméru a kursu v0ci zemi, objevi se smér na mapé
jako pIna ¢ara pfipojena k symbolu AlIS. Ve 3D po-
hledu na mapu se ukazatel sméru nezobrazuije.
Planovany kurs aktivniho objektu AlS se na mapé
nebo na 3D pohledu na mapu zobrazi jako Car-
kovana ¢ara. Délka Cary pfedstavujici planovany
kurs odpovida hodnoté nastavené pro zobrazeni
planovaného sméru. Pokud aktivni objekt AIS nevy-
sila informace o rychlosti nebo pokud plavidlo stoji,
ukazatel planovaného kursu se nezobrazi. Vypocet
pro uréeni vzhledu ukazatele planovaného kursu se
méni v zavislosti na rychlosti, kursu vici zemi nebo
na otaceni plavidla.

Pokud jsou aktivnim objektem AIS poskytovany
informace o kursu vici zemi, sméru plavby a o ota-

¢eni plavidla, je na zakladé kursu vici zemi a udajl
o otaceni vypocitan planovany kurs objektu. Smér,
kterym se plavidlo otaci, a ktery je taktéZ zalozen
na udajich o otaceni, je uréen natoCenim vybéz-

ku na konci ukazatele sméru. Délka vybéZku se
nemeni.

Pokud jsou aktivnim objektem AIS poskytovany

informace o kursu vi¢i zemi a sméru pohybu, ale

nejsou dostupné informace o otaceni, planovany
kurs objektu je vypocitan na zékladé udaje o kursu
viuci zemi.

Zobrazeni plavidel AIS na mapé nebo

ve 3D pohledu na mapu

Abyste mohli zobrazit plavidla AIS na mapé, musite

pfipojit externi zafizeni AIS a aktivovat pfijem sig-

nalt transpondéru jinych plavidel. Radar podporuje
funkci MARPA (Mini Automatic Radar Plotting Aid).

Pokud chcete, miZete si nastavit, jak se maji

na mapé nebo ve 3D pohledu na mapu zobrazovat

symboly ostatnich plavidel. Nastaveni dosahu

pro zobrazeni a MARPA provedené pro jednu mapu

nebo pro jeden 3D pohled na mapu se vztahuje jen

k této mapé nebo k tomuto 3D pohledu na mapu.

Nastaveni detailli, planovaného sméru a zobrazeni

drah provedené pro jednu mapu nebo jeden 3D

pohled na mapu se vztahuje na vSechny mapy nebo
na vSechny 3D pohledy na mapy.

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte Menu
> Other Vessels (ostatni plavidla) > Display
Setup (nastaveni zobrazeni).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Pokud chcete nastavit dosah, ve kterém se
maji plavidla AIS objevovat, zvolte moznost
Display Range (Dosah pro zobrazeni) a zvolte
pozadovanou vzdalenost.

+ Pro zobrazeni objektl vyhledanych funkci
MARPA zvolte MARPA > Show (ukazat).

* Pro zobrazeni podrobnosti o AIS a MARPA
aktivnich plavidlech zvolte Details (podrobnos-
ti) > Show (ukazat).

* Pro stanoveni pfedpokladané délky plavby
k AIS aktivnim plavidlim a plavidlim vyhleda-
nym funkci MARPA zvolte Proj. Heading
a zadejte Cas.

* Pro zobrazeni tras AlS plavidel vyberte délku
trasy, ktera se zobrazi pomoci drahy, zvolte
Trails (drahy) a vyberte délku.

10
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Aktivace plavidla AIS coby cilového

objektu

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte poza-
dované plavidlo AIS.

2 Zvolte AIS Vessel (Plavidlo AIS) > Activate
Target (Aktivovat jako cil).

Zobrazeni informaci o cilovém plavidle AIS

Pokud chcete, mizete si prohlédnout silu signalu

AIS, MMSI, GPS rychlost a dalSi informace, které

jsou soucasti hlaseni cilového objektu AlS.

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte poza-
dované plavidlo AIS.

2 Zvolte moznost AIS Vessel (Plavidlo AlS).

Zruseni plavidla AIS coby cilového objektu

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte poza-
dované plavidlo AIS.

2 Zvolte AIS Vessel (Plavidlo AIS) > Deactivate
(Zrusit).

Zobrazeni seznamu hrozeb AIS a MARPA

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte Menu
> Other Vessels (Ostatni plavidla) > DSC Trails
(Drahy DSC).

2 Vyberte typ hrozby, ktery bude pfidan
do seznamu.

Nastaveni alarmu bezpeéné zony, ve které

nehrozi kolize

Abyste mohli nastavit alarm bezpecné zény, musite

nejprve pfipojit kompatibilni mapovy plotter k zafi-

zeni AIS.

S alarmem bezpe¢né zoény Ize pracovat pouze

na zakladé systému AIS. Radar podporuje funkci

MARPA. Tato funkce slouzi jako prevence

pfed moznou dopravni kolizi a je mozné ji upravit.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> Collision Alarm (Alarm kolize) > On (Zapnout).
Pokud do bezpecnostni zony okolo Vasi lodi vplu-
je plavidlo AIS nebo MARPA, ozve se vystrazny
signal a na displeji se zobrazi pfislusné hlaseni.
Krom toho je objekt na displeji zobrazen jako
nebezpecény. Pokud je alarm vypnuty, nebude se
zobrazovat hlaSeni a neozve se akustické varo-
vani, ale na displeji bude objekt stale oznacen
jako nebezpecny.

2 Stisknéte tlacitko Range.

3 Zadejte polomér bezpe&ného okruhu kolem Vasi
lodi.

4 Zvolte moznost Time To (Zbyvajici ¢as).

5 Zadejte Cas, ve kterém se spusti alarm upozor-
fiujici na plavidlo chystajici se vstoupit do Vasi
bezpecné zony.

Napfiklad pokud chcete byt upozornéni ve chvili,
kdy do naruseni Vasi bezpecné zdny zbyva

10 minut, nastavte parametr Time to (Zbyvajici
¢as) na 10 a alarm Vas na plavidlo upozorni

10 minut pfed jeho vstoupenim do Vasi bezpeéné
z6ny.

Nouzové volani AIS

Samostatné nouzové volani AIS prenasi v pfipadeé
aktivace informaci o aktualni poloze. Mapovy plotter
umi pfijmout signaly z vysilact SART (Search and
Rescue Transmitters) (SART), radiového vysila-
ni EPIRB (Emergency Position Indicating Radio
Beacons) a jiné signaly hlasici polohu ,muz pfes
palubu®. Pfenos signalu nouzového volani probiha
jinak nez standardni pfenos signalu AIS, takze se
na mapovém plotteru zobrazuji rozdilné. Namisto
sledovani signalu AIS z duvodu prevence pied
srazkou s jinym plavidlem slouzi nouzovy signal

k lokalizaci polohy a k poskytnuti pomoci plavidlu
nebo osobe.

Navigace do bodu vysilajiciho nouzové volani
Pokud pfistroj pfijme nouzové volani, objevi se
upozornéni na nouzove volani.

Pro spusténi navigace do mista, odkud vychazi

signal, zvolte Review (Pfehled) > Go To

(Plout do).

Vyznam symbolii oznacujicich zdroj nouzového
volani AIS

Symbol  Popis

X Zdroj vysilani nouzového volani AlS.

Pokud tento symbol zvolite, zobrazi se blizi
informace o vysilani a spusti se navigace
do tohoto mista.

X Ztrata signalu.

X Test signalu. Tento symbol se objevi,
pokud pfistroj jen testuje pfenos nouzového
volani a nejedna se o skuteény pfipad nouze.

X Ztrata testovaciho signalu.

Povoleni testovacich signalu AIS

Abyste pfedesli zobrazovani testovacich signall

a symbolli v zaneprazdnénych oblastech jako jsou
nap. pfistavisté, mizete si zvolit, zda chcete testo-
vaci hlaSeni AIS pfijimat ¢i ignorovat. Abyste mohli
otestovat své AlS zafizeni pro vysilani nouzového
signélu, musite mapovy plotter nechat pfijimat testo-
vaci nouzové volani.

Zobrazeni map a 3D pohledy na mapy
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1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> AIS.
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Pokud chcete pfijimat nebo ignorovat testovaci
signaly EPRIB (Emergency Position Indicating
Radio Beacon), zvolte moznost AIS-EPIRB
Test.

+ Pokud chcete pfijimat nebo ignorovat testovaci
signély ,muz pfes palubu*, zvolte moznost
AIS-MOB Test.

+ Pokud chcete pfijimat nebo ignorovat testovaci
signaly SART (Search and Rescue Transpon-
der), zvolte moznost AIS-SART Test.

Vypnuti pfijmu signald AIS
Ve vychozim nastaveni je pfijem signalt AIS
povolen.
Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod’) > AIS > Off (Vypnout).
VSechny funkce spojené se systémem AIS se
prestanou na vSech mapach a na vSech 3D
pohledech na mapy zobrazovat. To se tyka za-
méfovani plavidel AIS a zaznamu jejich pohybu,
alarmu pro kolizi vychazejici z informaci
0 poloze a pohybu plavidel AIS a informaci
o plavidlech AIS.

Nastaveni zobrazeni mapy a 3D

mapy
POZNAMKA: Néktera nastaveni se tykaji pouze
nékterych map a nékterych 3D mapovych nahledd.
Nékteré funkce jsou aktivni pouze ve spojeni
s prémiovymi mapami nebo po pfipojeni specialniho
zafizeni, napf. radaru.
Tato nastaveni se tykaji map a 3D mapovych
nahledl s vyjimkou radarové vrstvy a 3D rezimu
rybi perspektivy (Nastaveni rezimu rybi perspektivy
3D, str. 14).
Na strance mapy nebo 3D néhledu zvolte moznost
Menu.
Waypoints and Tracks (Trasové body a trasy):
Nastaveni trasovych bodu a zaznam( tras
na mapach a nahled mapy.
Other Vessels (Ostatni plavidla): Nastaveni
pro zobrazeni dalSich plavidel na mapé nebo
na mapovych nahledech, str. 14.
Quickdraw Contours (Vykresleni kontur):
Zapina vykreslovani kontur dna a umozriuje
vytvaret Stitky rybarskych map.

Surface Radar (Mapova vrstva radaru):

Ve 3D mapovém nahledu nebo ve 3D rezimu
ptaci perspektivy se budou zobrazovat radarové
informace.

Weather Radar (Mapova vrstva pocasi):

Ve 3D mapovém nahledu nebo ve 3D reZimu
ptaci perspektivy se budou zobrazovat informace
0 pocasi.

Navaids (Navigacni body): Na rybarské mapé se
budou zobrazovat navigacni body.

Sailing (Plavba): V reZimu plavby upravuje spojnice
(Nastaveni spojnic, str. 14) a navadéni na startov-
ni ¢aru.

Chart Setup (Nastaveni mapy): Viz. Nastaveni
navigacni a rybarské mapy, str. 12.

Chart Appearance (Vzhled mapy): Viz. Nastaveni
vzhledu mapy, str. 13. Mohou se objevovat
v nabidce nastaveni mapy.

Edit Overlays (Uprava datovych poli): Viz. Viastni
nastaveni datovych poli, str. 4. Mohou se objevo-
vat v nabidce nastaveni mapy.

Nastaveni navigacni a rybarské mapy
POZNAMKA: Néktera nastaveni se tykaji pouze
nékterych map a nékterych 3D mapovych nahledu.
Néktera nastaveni jsou dostupna pouze po pfipojeni
externiho zafizeni nebo pfi pouZiti prémiovych map.
Na navigacni nebo rybarské mapé zvolte Menu

> Chart Setup (Nastaveni mapy).

Satellite Photos (satelitni fotografie): V pfipadé
pouziti nékterych prémiovych map zobrazuje
na navigacni mapé satelitni snimky ve vysokém
rozliSeni pevniny nebo pevniny i mofi (Zobrazeni
galerie druzicovych snimki na navigacni mapé,
str. 9).

Water Overlay (vodni vrstva): Aktivuje reliéfni
stinovani, které udava sklon dna pomoci stinova-
ni nebo sonarového snimku, ¢imz pomaha urcit
Clenitost dna. Tuto funkci podporuji pouze nékteré
prémiové mapy.

Tides & Currents (Prilivové informace a proudy):
Udava informace z pfilivové stanice a jeji ukaza-
tele na mapé (Zobrazeni ukazateli prilivu/odlivu,
str. 8) a aktivuje posuvnik pfilivu a proudu, ktery
umozriuje stanovit ¢as, po ktery budou informace
o pfilivu a proudu udavany na mapé.

Roses (Ruzice): Okolo ikonky Vasi lodi se zobrazi
kompasova ruzice, kterd udava smér, kterym je
orientovana lod. Pokud je k mapovému plotteru
pfipojen kompatibilni namorni anemometr, mlize
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se zobrazit také skutecny a zdanlivy smér vétru.
V rezimu plavby jsou skute¢ny a zdanlivy smér
vétru vyznaceny na vétrné rizici.

Lake Level (Hladina jezera): Stanovuje aktualni
vySku hladiny jezera. Tuto funkci podporuji pouze
nékteré prémiové mapy.

Inset Map (vloZzena mapa): Zobrazi malou mapu
vystfedénou na Vase aktualni umisténi.

Weather (Pocasi): Pokud je mapovy plotter
pfipojen ke kompatibilnimu pfijimaci informaci
0 pocasi, ktery ma platné pfedplatné, umozriuje
nastavit, jaké informace o pocasi se budou
na mapé zobrazovat. VyZaduje kompatibilni
pfipojenou anténu a aktivni odbér sluzby.

Chart Appearance (Vzhled mapy): Viz. Nastaveni
vzhledu mapy, str. 13.

Nastaveni trasovych bodil a zaznamti tras
na mapach a nahled mapy
Na jakékoliv mapé nebo v ramci 3D mapového na-
hledu zvolte Menu > Waypoints & Tracks (Trasové
body a zdznamy tras).
Tracks (Zaznamy tras): Na mapé nebo v ramci 3D
mapoveého nahledu se zobrazi zaznamy tras.
Waypoints (Trasové body): Zobrazi seznam vSech
trasovych bodu (Prohlizeni seznamu vsech traso-
vych bod, str. 18).
Create Waypoint (Vytvoreni trasového bodu):
Dojde k vytvoreni nového trasového bodu.
Waypoint Display (Zobrazeni trasového bodul):
Stanovuje zplsob zobrazeni trasovych bodl
na mapé.
Active Tracks (Aktivni zaznam trasy): Zobrazi se
nabidka moznosti aktivniho zaznamu trasy.
Saved Tracks (Ulozené zaznamy tras):
Zobrazeni seznamu ulozenych zaznamu tras
(Zobrazeni seznamu uloZenych zaznamd tras,
str. 24).
Tracks Display (Zobrazeni zaznamd tras):
Stanovuje zpUsob zobrazeni tras na mapé
na zékladé barvy trasy.

Nastaveni vzhledu mapy

Vzhled riiznych map a 3d pohledu Ize upravovat.
Nastaveni je vzdy platné pro pouzivanou mapu
nebo pohled.

POZNAMKA: Néktera nastaveni se tykaji pouze
nékterych map, nékterych 3D mapovych nahledu

a nékterych modell mapového plotteru. Nékteré
funkce vyzaduji pouziti prémiovych map nebo pfipo-
jeného prislusenstvi.

Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte moznost
Menu > Chart Setup (Nastaveni mapy) > Chart
Appearance (Vzhled mapy).

Orientation (Orientace): UmozZriuje zvolit
perspektivu mapy.

Detail (Detaily): Nastavuje mnozstvi detaild
zobrazenych na mapé pfi riznych stupnich
priblizeni.

Heading Line (Vyznaceni sméru pohybu): Slouzi
pro zobrazeni a nastaveni sméru pohybu, coz je
linka vedena z bodu na mapé, kde se nachazi
pfid lodi, ve sméru cesty, a zdroje udajl
pro vedeni smérové Cary.

Panoptix Area (Oblast pokryta sonarem
Panoptix): Zobrazuje a skryva oblast skenovanou
sondou Panoptix™. Pro vyuziti této funkce je
nutno kalibrovat referenéni systém pozice a kurzu

(AHRS) (Kalibrace kompasu, str. 32).

World Map (Mapa svéta): Umoziiuje zvolit bud
zakladni mapu svéta nebo stinovanou reliéfni
mapu. Rozdil mezi témito typy map poznate
pouze, pokud bude Uroven priblizeni takova,
abyste vidéli podrobné mapy.

Spot Depths (Hloubkové body): Umozriuje
zobrazovat hloubkové body a nastavit nebezpec-
nou hloubku. Hloubkové body, které odpovidaji
hodnoté pro nebezpecnou hloubku nebo jsou
méICi, budou oznaceny ¢ervenym textem.

Shallow Shading (Stinovani mél¢iny): Stanovuje
stinovani od pobrezi po specifikovanou hloubku.

Depth Shading (stinovani hloubky): Stanovuje
horni a dolni hranici stinované hloubky.

Symbols (Symboly): UmoZriuje zobrazit rizné
symboly na mapé, napr. ikony lodi, navigacni
symboly, suchozemské body zajmu a majaky,

a nastavit jejich vzhled.

Inset Map (vloZzena mapa): Zobrazeni mapy
pfiblizené na pozici plavidla v rohu hlavni mapy.

Style (Styl): Umozriuje nastavit zplsob
zobrazovani 3D terénu.

Hazard Colors (Vystrazné barvy): Slouzi
pro zobrazeni mél€iny a pevninskych useku riz-
nymi barvami. Hlubokéa voda je oznaena modrou
barvou, mélka Zlutou a velmi mélka voda je pak
znazornéna cervené.

Preferred Depth (Preferovana hloubka):

Ve 3D rezimu ptaci perspektivy umoziuje zvolit
zpUsob zobrazeni bezpecné hloubky.
POZNAMKA: Toto nastaveni bude mit viiv
pouze na vystrazné barvy ve 3D rezimu ptaci

Zobrazeni map a 3D pohledy na mapy



perspektivy. Neovlivni zobrazeni bezpe¢né
hloubky vody pfi automatickém navadéni nebo
nastaveni sonarového alarmu pro mélkou vodu.

Range Rings (Rozsahové kruznice): Umozniuje
zobrazit a nastavit vzhled rozsahovych kruznic,
které Vam v ramci nékterych mapovych nahledl
pomohou |épe si pfedstavit vzdalenosti.

Lane Width (Sitka navigaéniho pruhu): Umozfiuje
urcit Sitku navigacniho pruhu, coz je purpurova
linka, ktera v nékterych mapovych rezimech
vyznaCuje smér do cile.

Nastaveni pro zobrazeni dalSich plavidel

na mapé nebo na mapovych nahledech

POZNAMKA: Tyto funkce vyzaduiji pfipojeni
piisluenstvi jako je AIS pfijima¢ nebo VHF
vysilacka.

Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte Menu

> Other Vessels (Ostatni plavidla).

List (Seznam): Zobrazi seznam plavidel AIS
a MARPA.

DSC (Digitalni vybéroveé volani): Zobrazi seznam
DSC a vyznaci na mapé trasy DSC.

Collision Alarm (Alarm varujici pred kolizi):
Nastaveni alarmu bezpe¢né zény (Nastaven/
alarmu bezpecné zény, ve které nehrozi kolize,
str. 11).

Nastaveni displeje: Viz. Zobrazeni plavidel AIS

na mapé nebo ve 3D pohledu na mapu, str. 10.

Nastaveni spojnic

Pro vyuziti funkce spojnic musite k mapovému

plotteru pfipojit anemometr.

Pfi plavbé (Nastaveni typu plavidla, str. 5) si

na navigacni mapé mlzete zobrazit spojnice. Spoj-

nice mohou byt velmi uZite¢né pfi zavodech.

Na naviga¢ni mapé zvolte Menu > Sailing (Plavba)

> Laylines (Spojnice).

Display (Zobrazeni): Udava zpusob zobrazeni
spojnic na mapé a jejich délku.

Sailing Ang. (Kurz plavby): Umoznuje stanovit
zpusob vypoétu spojnic. V pfipadé volby moznos-
ti Actual (aktualni) budou spojnice kalkulovany
na zakladé sméru vétru udavaného anemomet-
rem. V pfipadé volby moznosti Manual (manudl-
ni) budou spojnice kalkulovany na zakladé ru¢né
zadanych kurzl plavby po vétru nebo proti vétru.

Windward Ang. (Kurz plavby po vétru): Umoziuje
nastavit spojnici zalozenou na kurzu plavbypo
vetru.

Leedward Ang. (Kurz plavby proti vétru):
Umoziuje nastavit spojnici zalozenou na kurzu
plavby proti vétru.

Tide Correction (Prilivova korekce): Koriguje
spojnice na zakladé pfilivu.

Layline Filter (Filtr spojnic): Filtruje data spojnic
na zakladé zadaného Casového intervalu.

Pro hladsi spojnici, ktera vyfiltruje nékteré zmény
ve sméru plavby nebo skute¢ném uhlu vétru,
zadejte hodnotu vys$si. Pro spojnice citlivéjsi

na zmény ve sméru plavby nebo skute¢ném uhlu
vétru, zadejte hodnotu nizsi.

Nastaveni rezimu rybi perspektivy 3D

POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-

miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych

oblastech.

Na strance 3D rezimu rybi perspektivy zvolte Menu.

View (Zobrazeni): Umozriuje nastavit perspektivu

3D mapového nahledu.

Tracks (Zaznamy tras): Zobrazi zdznamy tras.

Sonar Cone (Sonarovy kuzel): Zobrazi kuzel,
ktery vyznacuje oblast vykrytou sondou.

Fish Symbols (Symboly ryb): Zobrazi detekované
cilové objekty.

Konturove mapovani Garmin
Quickdraw™

/\ VAROVANI

Funkce konturového mapovani Garmin Quick-
draw Contours uZivatelim umoziuje generovat
mapy. Garmin nenese zadnou zodpovédnost
za presnost, spolehlivost, Uplnost ¢i aktualnost
map generovanych tfetimi stranami. Jakékoli
pouzivani €i spoléhani se na mapy generované
tretimi stranami jsou na vlastni riziko.

Funkce konturového mapovani Garmin Quickdraw
Contours uZzivatelim umozZriuje generovat mapy

s konturami a popisky hloubek pro jakoukoli vodni
plochu.

Pokud funkce Garmin Quickdraw Contours zazna-
mena data, objevi se kolem ikony plavidla barevny
kruh. Tento kruh predstavuje pfibliznou ¢ast mapy,
ktera je pfi kazdém prejeti skenovana.

Konturové mapovani Garmin Quickdraw™
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Zeleny kruh oznacuje dobrou hloubku a pozici GPS
a rychlost do 16 km/h. Zluty kruh oznaduje dobrou
hloubku a pozici GPS a rychlost od 16 do 32 km/h.
Cerveny kruh oznaduje $patnou hloubku nebo pozici
GPS a rychlost nad 32 km/h.

Data funkce Garmin Quickdraw Contours si mizete
zobrazit na kombinované obrazovce nebo pfimo

na mapeé.

Mnozstvi ulozenych dat zavisi na velikosti Vasi
pamétoveé karty, zdroji sonaru a rychlosti lodé

v pribéhu zaznamenavani dat. Pfi pouZiti jednopa-
prskového sonaru Ize zaznamenavat déle.

Na pamétovou kartu o kapacité 2 GB se odhadem
vejde priblizné 1 500 hodin dat.

Pfi zaznamenavani dat na pamétovou kartu v ma-
povém plotteru jsou nova data doplfiovéana do mapy
Garmin Quickdraw Contours a ukladana na paméto-
vou kartu. Pokud vlozite novou pamétovou kartu,
nebudou na ni stavajici data pfenesena.

Mapovani kontur vodniho Gtvaru

pomoci funkce Garmin Quickdraw

Abyste mohli funkci Garmin Quickdraw Contours

vyuzit, musite mit podporovany mapovy plotter

s aktualizovanym softwarem, sonarovou hloubkou,

Vasi pozici GPS a pamétovou kartu s volnym

mistem.

POZNAMKA: Tato funkce nemusi byt dostupna

pro vSechny modely.

1 Z mapového pohledu zvolte Menu > Quickdraw
Contours > Start Recording (Zahajit zaznam).

2 Po dokonéeni zaznamu zvolte Stop Recording
(Zastavit zaznam).

3 Zvolte Manage > Name (Nazev) a zadejte nazev
mapy.

Doplnéni stitku ke konturové mapé

Garmin Quickdraw

Na mapé Garmin Quickdraw Contours mizete
pomoci §titkl oznacovat nebezpe€na nebo
zajimava mista.

1 Na strance navigacni mapy zvolte ikonu fotoapa-
ratu.

2 Zvolte Add Quickdraw Label (Pridat Stitek Quic-
kdraw).

3 Zadejte popis Stitku a zvolte Done (OK).

Garmin Quickdraw Community
Garmin Quickdraw Community je bezplatnou,
vefejnou online komunitou, kde mlZete své mapy
Garmin Quickdraw Contours sdilet s ostatnimi. Rov-
néz si muzete stahnout mapy, které vytvorili ostatni.
Pro pfistup do komunity Garmin Quickdraw Commu-
nity se pfihlaste ke svému uctu Garmin Connect™.
Nasledné mlzete s vyuzitim své pamétové karty
nahravat nebo stahovat mapy.

Pfistup do komunity Garmin Quickdraw
Vstoupit do komunity Garmin Quickdraw Community

mzete prostfednictvim webovych stranek Garmin

Connect.

1 Oteviete si stranku connect.garmin.com.

2 Zvolte Get Started (Zaciname) > Quickdraw
Community > Get Started (Zaciname).

3 Pokud ucet Garmin Connect nemate, vytvoite
si jej.

4 Prihlaste se ke svému uctu Garmin Connect.
5 V pravém hornim rohu zvolte moznost Marine
(namofni), ¢imz otevfete component Garmin

Quickdraw.

TIP: Pokud chcete své mapy sdilet, nezapomente
pamétovou kartu vloZit do pocitace.

Sdileni vlastnich konturovych map Garmin
Quickdraw s komunitou Garmin Quickdraw
Mapy Garmin Quickdraw Contours, které jste vy-
tvofili, mizete sdilet s ostatnimi v komunité Garmin
Quickdraw Community.

Pokud sdilite konturovou mapu, nesdilite nic jiného.

Trasové boidy se nesdili.

1 Vyjméte pamétovou kartu z mapového plotter.

2 Vlozte pamétovou kartu do pocitace.

3 Vstupte do komunity Garmin Quickdraw
Community (Pristup do komunity Garmin
Quickdraw, str. 15).

4 Zvolte Share Your Contours (Sdilet své kontury).

5 Otevrete si obsah pamétové karty a vyberte
slozku /Garmin.

6 Otevrete adresar Quickdraw a vyberte soubor
ContoursLog.svy.

Konturové mapovani Garmin Quickdraw™



Po nahrani souboru jej z pamétové karty smazte,
abyste se vyhnuli komplikacim pfi budoucim nahra-
vani. Data nebudou ztracena.

Stazeni map komunity Garmin Quickdraw
Mapy Garmin Quickdraw Contours, které vytvofili
jini uzivatelé, ktefi je sdileli v komunité Garmin
Quickdraw Community si mizete stahnout.

1 VlozZte pamétovou kartu do pocitace.

2

Vstupte do komunity Garmin Quickdraw
Community (Pristup do komunity Garmin
Quickdraw, str. 15).

Zvolte Search for Contours (Hledat kontury).
Pomoci mapy a funkce vyhledavani vyberte
oblast, kterou si chcete stahnout.

Cervené te¢ky predstavuji mapy Garmin
Quickdraw Contours, které jsou pro dany region
sdileny.

Zvolte Select an Area to Download (Vybér
oblasti ke stazeni).

Roztazenim okraju vyberte oblast, kterou si chce-
te stahnout.

Zvolte Start Download (Zahajit stahovani).

8 Soubor si ulozte na pémtovou kartu.

9

TIP: Pokud soubor nemizZete najit, podivejte se
do adresare ,Downloads®. ProhliZze¢ mohl soubor
ulozZit do né.

Vyjméte pamétovou kartu z pocitace.

10Vlozte pamétovou kartu do mapového plotteru.

Mapovy plotter konturové mapy automaticky
rozpozna. Nahrani map do mapového plotteru
mUze chvili trvat.

Nastaveni kontur Garmin

Quickdraw

Na mapé zvolte Menu > Quickdraw Contours
> Settings (Nastaveni).

Display (Displej): Zobrazi se kontury Garmin

Quickdraw Contours. Funkce User Contours
(UzZivatelské kontury) zobrazi Vase mapy Garmin
Quickdraw Contours. Funkce Community
Contours (Komunitni kontury) zobrazi staZzené
mapy Garmin Quickdraw Contours.

Recording Offset (Odsazeni zaznamu): Stanovuje

vzdalenost mezi sonarovou hloubkou a hloubkou
zaznamu kontur. Pokud se Uroven hladiny vody
od posledniho zaznamu zménila, upravte toto
nastaveni tak, aby hloubka zaznamu byla pro oba
zaznamy stejna.

Pokud napfiklad byla sonarova hloubka
pfi poslednim zaznamu 3,1 m a aktualni sona-
rova hloubka je 3,6 m, pak nastavte -0,5 m jako
hodnotu odsazeni zdznamu.

User Display Offset (Uzivatelské odsazeni zobra-

zeni): Ur¢uje rozdily v konturovych
hloubkéach a hloubkovych §titcich na Vasi vlastni
mapé za U¢elem kompenzace zmén ve vySce
vodni hladiny nebo hloubkovych chyb v zazna-
menanych mapach.

Comm. Display Offset (Komunitni odsazeni

zobrazeni): Uréuje rozdily v konturovych
hloubkéach a hloubkovych §titcich na komunitnich
konturovych mapéach za U¢elem kompenzace
zmén ve vySce vodni hladiny nebo hloubkovych
chyb v zaznamenanych mapach.

Survey Coloring (Podbarveni): Urcuje barvu
zobrazeni Garmin Quickdraw Contours.
Pokud je toto nastaveni aktivni, indikuji barvy
kvalitu zaznamu. Pokud toto nastaveni neni
aktivni, jsou na oblasti kontur aplikovany
standardni mapové barvy.
Zelena oznaduje dobrou hloubku a pozici GPS
a rychlost do 16 km/h. Zluta oznaduje dobrou
hloubku a pozici GPS a rychlost od 16 do 32 km/h.
Cervena oznaduje $patnou hloubku nebo pozici
GPS a rychlost nad 32 km/h.

Depth Shading (stinovani hloubky): Udava horni
a dolni hranici rozsahu hloubek a barvu tohoto
rozsahu.

Navigace prostrednictvim
mapoveho plotteru

/\ UPOZORNENI

Pokud je Vase plavidlo vybaveno autopilotem,

je nutno instalovat vyhrazeny fidici displej
autopilota u kazdého kormidla, aby jej bylo mozné
deaktivovat.

Funkce automatického navadéni vychazi

z elektronickych mapovych podklad(. Tyto
informace nezohlediuji pfekazky a hloubkova
omezeni. Krom kursu uvedeného navigacnim
zafizenim také peclivé sledujte své okoli tak,
abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu nebo jinou
prekazku v cesté.

Navigace prostrednictvim mapového plotteru



Pokud pouzivate pFikaz Go To (Plout do), mohou
primy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfi¢ pevni-
nou nebo mélcinou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu ¢i jinou
nebezpec€nou prekazku.

POZNAMKA: V nékterych oblastech jsou nékteré
mapové pohledy jsou dostupné pouze s prémiovymi
mapami.

Pro plavbu na zakladé navigace musite zvolit cilovy

bod, zadat kurs nebo vytvofit trasu, a pak postupo-

vat na zakladé kursu nebo trasy. Kurs nebo trasu
mzete sledovat prostfednictvim navigaéni mapy,
rybaiské mapy, 3D perspektivniho nahledu nebo 3D
nahledu z ptaci perspektivy.

Kurs do zvoleného cile mizete vytvoiit a sledovat

jednim ze tFi zplsobl: Go To, Route To, or Auto

Guidance.

Go To (Plout do): Povede Vas pfimo do zvoleného
cile. Toto je standardni volba pro navigaci k cili.
Mapovy plotter vytvofi pfimy kurz nebo navigacni
trasu k cili. Trasa muze byt vedena pres sous
a jiné prekazky.

Route To (Po trase): Vytvofi trasu z aktudlni polohy
do cile, pficemz Vam umozni pridat k této trase
rlzna odboceni. Tato volba vytvofi pfimy kurz
k cili, ale umozni Vam do trasy pfidavat odbocky,
abyste se vyhnuli sousi ¢i jinym prekazkam.

Auto Gidance (Automatické navadeéni): Vyuziva
specifikované informace o plavidle a Udaje
z mapy k urceni nejlepsi trasy k cili. Tato moznost
je dostupna pouze tehdy, pokud pouzivate
kompatibilni prémiovou mapu na kompatibilnim
mapovém plotteru. Naviguje k cili krok za krokem,
vyhyba se sousi a dalSim prekazkam (Automatic-
ké navadéni, str. 21).

Pokud pouzivate autopilota Garmin, kompatibilni
s mapovym plotterem vyuZivajicim NMEA 2000°,
sleduje autopilot trasu automativkého navadéni.
POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
funkce automatického navadéni.

vawv s

Nejcastéjsi dotazy ohledné
navigace

Otéazka Odpovéd

Jak pfi navigaci vyuzit Nastaveni a mapovy plotter
funkce Go To (Plout do) | mé navadi k nasledovani
(azimut)? pfimého kurzu pomoci funk-
ce Go To (Plout do smérem,
kterym se chci vydat, str. 17).

Jak pfistroj vytvofi
jednousekovou trasu

a naviguje po ni po pfimé
spojnici pomoci funkce
Route to (Po trase)
Vzdalenost z aktualni
pozice? Jak pomoci pfi-
stroje vytvorit viceuseko-
vou trasu a navigovat

na dané misto prostred-
nictvim funkce Route To
(Po trase)

Jak pomoci pfistroje
navigovat prostfednictvim
funkce Route To

(Po trase)

MUZe mi pfistroj sém
vytvofit cestu?

Viytvofeni a minimalizace
kfiZicich se tras pro navigaci
po trase z aktualni pozice
pomoci nejkratsi pozice,

str. 17).

Vytvareni a vyhybani se
zmapovanym prekazkam?
(Navigace trasy z Vasi
soucasné polohy, str. 19).

Vytvofeni a fizeni mého
automatického pilota? (Navi-
gace trasy z Va$i soucasné
polohy, str. 19).

Pokud mate k dispozici pré-
miové mapy, které podporuji
automatické navadéni, navi-
gujte pomoci automatického
navadéni (Nastaveni trasy
automatického navadéni

a navigace po ni, str. 21).
Viz ,Zména nastaveni

pro automatické navrzeni
trasy” str. 22.

Jak zménim nastaveni
pro automatické navadé-
ni mé lodi?

Cilova mista

Cilovy bod muzete zvolit prostfednictvim riznych
map a 3D mapovych nahledi nebo pomoci
seznamd.

Vyhledavani cile podle nazvu

Ulozené trasové body, trasy, zaznamy tras a posky-

tovatele namornich sluzeb mazete vyhledat podle

nazvu.

1 Zvolte Info > Services (Sluzby) > Search by
Name (Vyhledani dle nazvu).

2 Zadejte alespon ¢ast nazvu hledaného cile.

3 Pokud je to nutné, zvolte Done (OK).
Objevi 50 mist, ktera se nazvem nejvice shoduji
s Vami zadanymi kritérii.

4 Vyberte cil.

Navigace prostfednictvim mapového plotteru



Volba cile prostfednictvim navigani mapy
V rezimu naviga¢ni mapy zvolte sv0j A cil.

Hledani cile podle namoinich bodu zajmu
POZNAMKA: Tato funkce je dostupna v ramci pré-
miovych mapovych podkladd, a to jen v nékterych
oblastech.

Mapovy plotter obsahuje informace o tisicich bo-

dech zajmu nabizejicich namorni sluzby.

1 Zvolte Info > Services (Sluzby).

2 Zvolte moznost Offshore Services (Pobfezni
body zajmu) nebo Inland Services (Vnitrozem-
ské body z&jmu).

3 Pokud je to nutné, zvolte kategorii namornich
bodl zajmu.
typu, v€etné jejich vzdalenosti a moZnosti jejich
dosazeni.

4 Zvolte cil.

Dodate¢né informace nebo misto na mapé
Ize zobrazit pomoci pokynd Next Page (Dalsi
strana) a Previous Page (Pfedchozi strana).

Ukonceni navigace

V prubéhu navigace zvolte na navigaéni nebo

rybarské mapé:

+ Zvolte Menu > Stop Navigation (Ukoncit
navigaci).

+ P¥i navigovani s automatickym navadénim
zvolte Menu > Navigation Options
(Moznosti navigace) > Stop Navigation
(Ukoncit navigaci).

Trasové body

Trasovymi body se rozumi mista, ktera jste nahrali
a ulozili do pristroje. Trasové body mohou ozna-
Covat misto, kde jste, kam plujete nebo odkud.
Doplriovat mizete podrobnosti o daném misté,
napf. nazev, kotu a hloubku.

Oznaceni Vasi aktualni polohy coby
trasového bodu
Na libovolné strance stisknéte tlacitko Mark.

Vytvoreni trasového bodu v jiném misté
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Waypoints (Trasové body) > Create Waypoint
(Vytvorit trasovy bod).
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:
* Pro vytvoreni trasového bodu zadanim
pozi¢nich soufadnic zvolte Enter Coordinates

(Zadat souradnice), a pak zadejte pfislusné
soufadnice.

+ Pro vytvoreni trasového bodu pomoci mapy
zvolte Use Chart (Pouzit mapu), zvolte poza-
dovanou polohu, a pak zvolte Select (Vybrat).

Oznaceni mista vysilani signalu SOS

Misto vysilani signalu SOS Ize oznatit. Pokud je

pfipojeno VHF radio Garmin pomoci NMEA 2000,

mzete vybirat rizné druhy signalu SOS, jako muz

pres palubu nebo pirati.

1 Na hlavni strance vyberte SOS.

2 Zvolte druh signalu SOS.

3 V pfipadé potfeby zvolte OK, ¢imz zahajite navi-
gaci do mista signalu muz pres palubu.

Pokud zvolite OK, mapovy plotter nastavi pfimy

kurz zpét na dané misto. Pokud jste zvolili jiny typ

signalu SOS, jsou detaily volani odeslany radiu

VHF. Volani musite odeslat pomoci radia.

Prohlizeni seznamu vsech trasovych bodu

Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Waypoints (Trasové body).

Uprava ulozeného trasového bodu
1 Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)
> Waypoints (Trasové body).
2 Zvolte pozadovany trasovy bod.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Edit (Editovat).
4 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Pro pojmenovani zvolte moznost Name (N&-
zev) a zadejte pozadovany nazev.
+ Pro zménu symbolu zvolte moznost Symbol.
* Pro zménu hloubky zvolte moZnost Depth
(Hloubka).
+ Pro zménu teploty vody zvolte moznost Water
Temp. (Teplota vody).
* Pro zménu komentare zvolte moznost
Comment (Komentar).

Pfesunuti ulozeného trasového bodu
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Waypoints (Trasové body).
2 Zvolte pozadovany trasovy bod.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Move (Posunout).
4 Oznaceni nové polohy jako trasového bodu:

* Pro pfesunuti trasového bodu pfi prohlizeni
mapy zvolte moznost Use Chart (Pouzit
mapu), na mapé zvolte novou polohu,

a pak zvolte moznost Move Waypoint (Presu-
nout trasovy bod).
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* Pro presunuti trasového bodu zménou sourad-
nic zvolte moznost Enter Coordinates (Zadat
soufadnice), a pak zadejte nové soufadnice.

Prohlizeni ulozeného trasového bodu
a navigace do néj

/\ UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi

z elektronickych mapovych podkladu. Tyto
informace nezohlednuji pfekazky a hloubkova
omezeni. Krom kursu uvedeného navigacnim
zafizenim také peclivé sledujte své okoli tak,
abyste nenarazili na pevninu, mél€inu nebo jinou
prekazku v cesté.

Pokud pouzivate pFikaz Go To (Plout do), mohou
primy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfi¢ pevni-
nou nebo mélcinou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu ¢i jinou
nebezpec€nou prekazku.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné s pré-
miovymi mapovymi podklady k dispozici také funkce

a

utomatického navadéni.

Upravovat Ize jen jiz vytvofené trasové bodly.

1

Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)

> Waypoints (Trasové body).

Zvolte pozadovany trasovy bod.

Zvolte moznost Navigate To (Navést do).

Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pro spusténi navigace do této polohy zvolte
Go To (Plout do).

* Pro vytvoreni trasy do zvolené polohy, v&etné
zatacek, zvolte Route to (Vytvofit trasu do).

* Pro vyuziti automatického navadéni zvolte
Auto Guidance.

Odstranéni trasového bodu nebo bodu
MOB
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)

> Waypoints (Trasové body).
2 Zvolte pozadovany trasovy bod nebo bod MOB.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Delete (Smazat).

Smazani v§ech trasovych bodu
Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Waypoints (Trasové body) > All (VSe).

Nastaveni a sledovani pfimého kursu
prostiednictvim nastroje Go To (Plout do)

/\ UPOZORNENI

Pokud pouzivate pfikaz Go To (Plout do), mohou
pfimy kurs a vyrovnavaci kurs vést napfi¢ pevni-
nou nebo mél¢inou. Proto davejte pozor na cestu,
abyste nenarazili na pevninu, mél¢inu ¢i jinou
nebezpecnou prekazku.

Tento nastroj umoziuje nastavit a sledovat pfimy

kurs z Vasi aktuélni polohy az do cile.

1 Vyberte pozadovany cil (Cilova mista, str. 17)

2 Zvolte Navigate To (Navést do) > Go To (Jet do).
Objevi se purpurova linka. Ve stfedu purpurové
linky je ten¢i nachova linka, ktera pfedstavuje
vyrovnavaci kurs z aktualni polohy do cilového
bodu. Linka vyrovnavaciho kursu je dynamicka
a pohybuje se v zavislosti na pohybu lodi, ktera
se vychyluje z pfimého kursu.

3 Postupuijte podle purpurového znageni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestfetli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

4 Pokud sjedete z kursu, sledujte nachovou linku
(vyrovnavaci kurs), ktera Vas navede do cile

5 Zkontrglujte kurs oznaceny purpurovou barvou. nebo zpét na primy kurs (purpurova linka).
POZNAMKA: V pfipadé vyuzivani automatic-
kého navadéni Sediva ¢ast na kterémkoli misté Trasy
purpurové linie indikuje, ze automatické navadéni _— A
nedokazZe vypocitat ¢ast linie automatického Vytvqrenl trasy z aktualni polohy
navadéni. Tento stav je zpisoben nastavenim mi- & ”a"'ga‘fe, po ni o o B
nimalni bezpe&né hloubky a minimaini bezpeéné ~ Na navigacni nebo rybarské mapé muZzete vytvofit
vyiky piipadné prekazky. trasu a ihned podle ni spustit navigaci. Pfi tomto

6 Postupuite podie purpurového znaceni, pricems procesu nedojde k uloZeni trasy ani trasovych bodu.
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu, POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spolecné
nevpluli do mélké vody nebo se nestretli s jinymi S Prémiovymi mapovymi podklady k dispozici take
prekazkami tohoto typu. rybafska mapa pobfezi.

1 Na navigacni nebo rybafské mapé zvolte poZzado-
vany cil.
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Zvolte Navigate To (Navést do) > Route To
(Vytvofit trasu do).

Zvolte polohu, kde bude proveden posledni obrat
pred cilovym bodem.

4 Zvolte moznost Add Turn (Pfidat odbocku).

Pokud je to nutné, opakuijte pro pfidani dalSich
odbocek kroky 3 a 4, pficemz postupujte

od konce do aktualni polohy Vasi lodi.

Posledni odbocka, kterou pfidate, bude prvnim
odbocenim, které s lodi po vypluti z vychozi
polohy provedete. Mélo by jit o zatacku nejblize
k Vasi lodi.

Pokud je to nutné, stisknéte tlacitko Menu.
Zvolte Navigate Route (Spustit navigaci

po trase).

8 Zkontrolujte kurs oznaCeny purpurovou barvou.

Postupujte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestretli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

Vytvoreni a uloZeni trasy

Tento postup umozZiuje uloZit trasu véetné vSech
trasovych bodu. Vychozim mistem muze byt Vade
aktualni poloha nebo jina poloha.

1

g~ w N

7

Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy

a cesty s automatickym navadénim) > New
(Nova) > Route Using Chart (Trasa pomoci
mapy).

Zvolte vychozi bod trasy.

Zvolte moznost Add Turn (Pfidat odbocku).
Na mapé zvolte misto pfistiho odboceni.
Zvolte moznost Add Turn (Pfidat odbocku).
Mapovy plotter oznaci tuto polohu jako trasovy
bod.

Pokud je to nutné, pfidejte prostfednictvim kroku
4 a 5 dal$i odbocky.

Zvolte cilovy bod.

Zobrazeni seznamu tras a tras
automatického navadéni

1

2

Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy

a cesty s automatickym navadénim)

V pfipadé potfeby zvolte Filtr a vyfiltrujte pouze
trasy nebo cesty s automatickym navadénim.

Uprava ulozené trasy
Pokud chcete, mizete zménit ndzev trasy nebo
odbocky na trase.

1

Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty s automatickym navadénim)
Zvolte pozadovanou trasu.

3 Zvolte Review (Kontrola) > Edit Route (Upravit

trasu).

Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro zménu nazvu zvolte moznost Name
(Nazev) a zadejte pozadovany nazev.

* Pro vybér trasového bodu na seznamu
odbocek zvolte Edit Turns (Upravit odbocky)
> Use Turn List (Pouzit seznam odbocek),

a pak zvolte pozadovany bod na seznamu.

* Pro vybér odbocky pomoci mapy zvolte Edit
Turns (Upravit odbocky) > Use Chart (Pouzit
mapu) a na mapé zvolte prislusné misto.

Prohlizeni ulozené trasy a navigace po ni
Abyste si mohli prohlizet seznam tras a pfipadné

do nékteré z nich vytvofit navigaci, musite nejprve
vytvofit a uloZit alespon jednu trasu.

1

2
3
4

Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy

a cesty s automatickym navadénim)

Zvolte pozadovanou trasu.

Zvolte moznost Navigate To (Navést do).

Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl pfi vy-
tvafeni plvodni trasy vychozim bodem, zvolte
Forward (Vpred).

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl
pfi vytvafeni puvodni trasy cilovym bodem,
zvolte Backward (Zpét).

Objevi se purpurova linka. Ve stfedu purpurové

linky je ten¢i nachova linka, ktera predstavuje

vyrovnavaci kurs z aktualni polohy do cilového
bodu. Linka vyrovnavaciho kursu je dynamicka

a pohybuje se v zavislosti na pohybu lodi, ktera

se vychyluje z pfimého kursu.

Zkontrolujte kurs oznaceny purpurovou barvou.

Postupujte podle purpurového znaceni, pficemz

davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,

nevpluli do mélké vody nebo se nestietli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

Pokud sjedete z kursu, sledujte nachovou linku

(vyrovnavaci kurs), ktera Vas navede do cile

nebo zpét na pfimy kurs (purpurova linka).
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Prohlizeni uloZené trasy a navigace
podél ni
Abyste si mohli prohlizet seznam tras a pfipadné
do nékteré z nich vytvofit navigaci, musite nejprve
vytvofit a uloZit alespon jednu trasu.
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy

a cesty s automatickym navadénim)

2 Zvolte pozadovanou trasu.

3 Zvolte moznost Navigate To (Navést do).

4 Pro navigaci soubézné s pdvodni trasou, jen
s urCitym odstupem, zvolte Offset (Odsadit).

5 Urcete, jakym zpUsobem bude navigace probihat:

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery je nalevo
od bodu, ktery byl pfi vytvaFeni ptvodni trasy
vychozim bodem, zvolte Forward - Port
(Vpfed - Levobok).

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery je napravo
od bodu, ktery byl pfi vytvaFeni plvodni trasy
vychozim bodem, zvolte Forward - Port
(Vpred - Pravobok).

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery je nalevo
od bodu, ktery byl pfi vytvafeni ptvodni trasy
cilovym bodem, zvolte Backward - Port (Zpét
- Levobok).

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery je napravo
od bodu, ktery byl pfi vytvareni plivodni trasy
cilovym bodem, zvolte Backward - Starboard
(Zpét - Pravobok).

6 Pokud je to nutné, zvolte Done (OK).

Objevi se purpurova linka. Ve stfedu purpurové

linky je ten¢i nachova linka, ktera pfedstavuje

vyrovnavaci kurs z aktualni polohy do cilového
bodu. Linka vyrovnavaciho kursu je dynamicka

a pohybuje se v zavislosti na pohybu lodi, ktera

se vychyluje z pfimého kursu.

7 Zkontrolujte kurs oznaceny purpurovou barvou.

8 Postupuijte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestietli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

9 Pokud sjedete z kursu, sledujte nachovou linku
(vyrovnavaci kurs), ktera Vas navede do cile
nebo zpét na pfimy kurs (purpurova linka).

Smazani ulozené trasy

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty s automatickym navadénim)

2 Zvolte pozadovanou trasu.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Delete (Smazat).

Odstranéni vSech ulozenych tras
Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Clear User Data (Smazat uZivatelska data)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty s automatickym navadénim).

Automatické navadéni

/\ UPOZORNENi

Funkce automatického navadéni vychazi

z elektronickych mapovych podkladu. Tyto infor-
mace nezohlediuji pfekazky a hloubkova omeze-
ni. Krom kursu uvedeného naviga¢nim zafizenim
také peclivé sledujte své okoli tak, abyste
nenarazili na pevninu, mél¢inu nebo jinou prekaz-
ku v cesté.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné s pré-
miovymi mapovymi podklady k dispozici také funkce
automatického navadéni.

Nejlepsi trasu k cili mizete naplanovat pomoci auto-
matického navadéni. Automatické navadéni vyuziva
mapového plotteru ke skenovani idaju z mapy,
napf. hloubky vody a znamych piekazek, k vypoctu
navrhované trasy. Béhem navigace mizZete trasu
upravovat.

Nastaveni trasy automatického navadéni

a navigace po ni

1 Vyberte pozadovany cil (Cilova mista, str. 17)

2 Zvolte Navigate To (Navigovat do) > Auto
Guidance (Automatické navadéni).

3 Zkontrolujte kurs oznaCeny purpurovou barvou.

4 Zvolte moznost Start Navigation (Spustit
navigaci).

5 Postupujte podle purpurového znaceni, pficemz
davejte pozor, abyste nenajeli na pevninu,
nevpluli do mélké vody nebo se nestfetli s jinymi
prekazkami tohoto typu.

POZNAMKA: Pokud pouZivate funkci automa-
tického navadéni a uvnitf purpurového vyzna-
Ceni trasy se objevi Sedy usek, znamena to, Ze
funkce automatického navadéni (Auto Guidance)
nemUze vypocitat trasu pro tuto ¢ast. Tento stav
je zplisoben nastavenim minimaini bezpe¢né
hloubky a minimalni bezpe¢né vysky pfipadné
prekazky.

Navigace prostfednictvim mapového plotteru
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Vytvoreni a ulozeni trasy automatického
navadeéni

1

Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty s automatickym navadénim) > New
(Nova) > Auto Guidance (Automatické
navadéni).

Vyberte vychozi bod a zvolte Next (Dalsi).

3 Zvolte cil a zvolte Next (DalSi).

Zvolte pozadovanou moznost:

» Pokud chcete prohlédnout rizikové misto
a upravit trasu kolem néj, zvolte Hazard
Review (Kontrola rizika).

+ Pokud chcete upravit trasu, zvolte Adjust Path
(Upravit trasu) a postupuijte dle pokyn(
na displeji.

+ Pokud chcete trasu vymazat, zvolte Cancel
Auto Guidance (Zrusit automatické navadeéni).

+ Pokud chcete trasu ulozit, zvolte Done (OK).

Uprava ulozené trasy automatického
navadeéni

1

6

Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)

> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy

a cesty s automatickym navadénim)

Zvolte trasu a zvolte Review (Kontrola) > Edit
(Upravit) > Adjust Path (Upravit trasu).

TIP: Pfi navigaci po trase s automatickym nava-
dénim zvolte na navigacni mapé trasu a zvolte
Adjust Path (Upravit trasu).

Zvolte pozadovanou polohu na trase.
PFesurite bod na jiné misto.

Pokud to je nutné, bod oznacte a zadejte
Ramove (Odstranit).

Zvolte Done (OK).

ZruSeni probihajiciho vypoctu trasy
automatického navadéni

Na strance navigacni mapy zvolte

Menu > Cancel (Zrusit).

TIP: Vypocet Ize snadno zrusit tak, Ze zvolite
Back (Zpét).

Stanoveni ¢asu pfijezdu

Pfi pouziti této funkce na vybranou trasu nebo trasu
s automatickym navadénim, dostanete informaci

o Case, kdy byste méli vybraného bodu dosahnout.
Budete tak moci naCasovat ¢as dosazeni
vybraného mista, napfiklad zvedaciho mostu

nebo startovni ¢ary.

1 Na navigacni mapé zvolte Menu.

2 V pfipadé nutnosti zvolte Navigation Options
(Moznosti navigace).

3 Zvolte Timed Arrival (Nacasovany pfijezd).
TIP: Nabidku na¢asovaného pfijezdu rychle
oteviete vybérem bodu na trase.

Zmeéna nastaveni pro automatické navrzeni
trasy

/\ UPOZORNENI

Nastaveni bezpe¢né hloubky (Safe Depth)

a bezpecné vysky (Safe Height) ovlivni vypocet
trasy pro automatické navadéni. Pokud neni

pro nékterou oblast znama hloubka vody nebo
se tam nachazi pfekazka neznamé vysky, systém
automatického navadéni pro tento Usek trasu
nenavrhne. Pokud je hloubka na za¢atku nebo
konci trasy automatického navadéni nizsi, nez
nastavena bezpe¢na hloubka nebo vyska, mize
dojit k tomu, Ze trasa nebude v dané oblasti

na zakladé udajl mapy vypocitana. Na mapé

se takova Cast trasy zobrazi jako $eda linka nebo
pruhovana, Seda a purpurova linka. Pokud Vase
lod vpluje do nékteré z téchto oblasti, objevi

se vystrazné hlaseni.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné

s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také

funkce automatického navadéni.

POZNAMKA: Ne viechna nastaveni plati

pro vSechny mapy.

Pokud zadate parametry pro tvorbu trasy, bude

se jich mapovy plotter pfi automatickém navadéni

drZet.

Preferred Depth (Preferovana hloubka):

Na zakladé udajt o hloubce z mapy stanovuje
minimalni hloubku vody, kterou Ize bezpe¢né
proplout.

POZNAMKA: Minimalni hloubka vody pro prémi-
ové mapy (vytvorené pred r. 2016) jsou 3 stopy.
Pokud zadate hodnotu niZsi, nez 3 stopy, pouZiji
mapy k vypoctu trasy s automatickym navadénim
pouze hloubky 3 stopy.

Vertical Clearance (Bezpec¢na vyska): V zavislosti
na udajich z mapy stanovuje minimalni vySku
mostu Ci jiné prekazky, pod kterou je mozné
bezpeéné proplout.

Shoreline Distance (Vzdalenost od pobfiezi):
Slouzi pro nastaveni poZzadované vzdalenosti
od pobrezi, ve které bude realizovano automa-
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tické navadéni. Pokud toto nastaveni béhem
navigace zménite, miize se navrh systému auto-
matického navadéni posunout. Hodnoty tohoto
nastaveni jsou relativni, nikoliv absolutni. Abyste
ziskali jistotu, Ze je trasa navrzena systémem
automatického navadéni v pfiméfené vzdalenosti
od pobrezi, mlizete vzdalenost vyhodnotit

na jednom nebo na nékolika zndmych mistech,
ve kterych je nutné plout v izkych vodnich kana-
lech (Nastaveni vzdalenosti od pobfeZi, str. 23).

Nastaveni vzdalenosti od pobreZi

Nastaveni vzdalenosti od pobrezi uréuje, jak daleko

od pobfezi ma vést trasa vypocitana systémem

automatického navadéni. Pokud toto nastaveni
béhem navigace zménite, miZe se navrh systému
automatického navadéni posunout. Hodnoty nasta-
veni vzdalenosti od pobfezi jsou relativni, nikoliv
absolutni. Abyste ziskali jistotu, Ze je trasa
navrzena systémem automatického navadeéni

v pfiméfené vzdalenosti od pobfezi, mizete vzda-

lenost vyhodnotit na jednom nebo na nékolika zna-

mych mistech, ve kterych je nutné plout v Uzkych
vodnich kanalech.

1 Pfirazte lod k molu nebo vyhodte kotvu.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences
(Preference) > Navigation (Navigace) > Auto
Guidance (Automatické navadéni) > Shoreline
Distance (Vzdalenost od pobfezi) > Normal
(Normalni).

3 Zvolte cilovy bod, do kterého jste se nechali
navigovat minule.

4 Zvolte Navigate To (Navigovat do) > Auto
Guidance (Automatické navadéni).

5 Zkontrolujte umisténi ndvrhu trasy automatického
navadéni, abyste zjistili, zda se vyty¢ena linie
vyhyba zndmym piekazkam a je efektivni.

6 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud je névrh trasy umistén v pfiméfené
vzdalenosti od pobfezi, zvolte Menu > Stop
Navigation (ukoncit navigaci, a pokracuijte
krokem 10.

+ Pokud se navrh trasy pohybuje pfili§ blizko
ke znamym pfekazkam, zvolte na hlavni
strance Settings (Nastaveni) > Preferences
(Preference) > Navigation (Navigace)
> Auto Guidance (Automatické navadéni)
> Shoreline Distance (Vzdalenost od pobiezi)
> Far (Dale).

* Pokud systém automatického navadéni
navrhne pfili§ Sirokou trasu, zvolte na hlavni

strance Configure (Konfigurace) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdale-
nost od pobfezi) > Near (Blize) > Shoreline
Distance (Vzdalenost od pobfezi) > Near
(Blizko).

7 Pokud zvolite v kroku 6 moznost Near (Blize)
nebo Far (Dale), zkontrolujte si nové umisténi
navigacni linie a vyhodnotte, zda se vyhyba
znamym prekazkam a je efektivni.

PrestoZe zvolite nastaveni Near (Blizko) nebo

Nearest (Co nejblize), bude systém automatické-

ho navadéni i nadale udrzovat vétsi vzdalenost

od prekazek. Z toho divodu se mlze stat, Ze
mapovy plotter nezméni umisténi navrhu automa-
tického navadéni, pokud zvoleny cil vyzaduje
navigaci Uzkymi vodnimi cestami.

8 Postupuijte jednim z niZe uvedenych zpusobU:

+ Pokud je névrh trasy umistén v pfiméfené
vzdalenosti od pobiezi, zvolte Menu > Navi-
gation Options (Moznosti navigace) > Stop
Navigation (Ukongit navigaci) a pokraduijte
krokem 10.

+ Pokud se navrh trasy pohybuje pfili§ blizko
ke zndmym prekazkam, zvolte na Settings
(Nastaveni) > Preferences (Preference)
> Navigation (Navigace) > Auto Guidance
(Automatické navadéni) > Shoreline Distance
(Vzdalenost od pobrezi) > Farthest
(Co nejdale).

+ Pokud systém automatického navadéni
navrhne pfili§ Sirokou trasu, zvolte na hlavni
strance Settings (Nastaveni) > Preferences
(Preference) > Navigation (Navigace)
> Auto Guidance (Automatické navadéni)
> Shoreline Distance (Vzdalenost od pobiezi)
> Nearest (Co nejblize).

9 Pokud zvolite v kroku 8 moznost Nearest (Co
nejblize) nebo Farthest (Co nejdale), zkontrolujte
si nové umisténi navigacni linie a vyhodnotte,
zda se vyhyba znamym prekazkam a je efektivni.
PfestoZe zvolite nastaveni Near (Blizko) nebo
Nearest (Co nejblize), bude systém automatické-
ho navadéni i nadéle udrzovat vétsi vzdalenost
od prekazek. Z toho divodu se mlze stat, Ze
mapovy plotter nezméni umisténi navrhu automa-
tického navadéni, dokud neni v kroku 3 zvolena
Uzka vodni cesta.

pficemz vzdy zvolte jiny cil, dokud se s funkci
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nastaveni vzdalenosti od pobfezi dikladné nese-
znamite.

Tracks (Zaznamy tras)

Zaznam trasy vznika nahravanim drahy Vasi lodi.
Aktualné nahrévané trasa se nazyvé aktivni zaznam
trasy, ktery Ize ulozit. Zaznam trasy mlzete zobrazit
na vSech mapach nebo ve vSech 3D pohledech

na mapy.

Zobrazeni zaznam tras
Na jakékoliv mapé nebo v rdmci 3D mapového
nahledu zvolte Menu > Waypoints & Tracks
(Trasové body a zaznamy tras) > Tracks (Zazna-
my tras) > On (Zapnout).
Ujeta draha je zndzornéna stopou vinouci se
za symbolem lodi.

Nastaveni barvy aktivniho zaznamu trasy

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Active Track
Options (Moznosti aktivniho zaznamu trasy)
> Track Color (Barva zaznamu trasy).

2 Zvolte barvu zaznamu trasy.

Ulozeni aktualniho zaznamu trasy

Aktualné zapisovana draha se nazyva aktivni

zaznam trasy.

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Save Active Track
(Ulozit aktivni zaznam trasy).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:
+ Zvolte dobu zahajeni aktivniho zaznamu trasy.
+ Zvolte Entire Log (Cely zaznam).

3 Zvolte moznost Save (Ulozit).

Zobrazeni seznamu uloZenych zaznamt
tras
Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Saved Tracks
(Ulozené zaznamy tras).

Uprava ulozeného zaznamu trasy

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Saved Tracks
(UloZené zéznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Edit Track (Upravit zdznam trasy).

4 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Zvolte moznost Name (Nazev) a zadejte novy
nazev.

+ Zvolte moznost Track Color (Barva zaznamu
trasy) a zvolte pozadovanou barvu.

Ulozeni zaznamu trasy coby trasy

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Saved Tracks
(UloZené zéznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Select (Vybrat) > Edit Track (Upravit
zaznam trasy) > Save Route (Ulozit trasu).

Prohlizeni nahraného zaznamu trasy
a navigace podle ného
Abyste si mohli prohlizet seznam zaznamd tras
a pfipadné podle nékterého z nich vytvofit navigaci,
musite nejprve vytvorit a ulozit alespon jeden
zaznam trasy (Zaznamy tras, str. 24).
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Saved Tracks
(UloZené zéznamy tras).
2 Zvolte pozadovany zaznam trasy.
Zvolte Follow Track (Sledovat zaznam trasy).
4 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl pfi vy-
tvareni pdvodni trasy vychozim bodem, zvolte
Forward (Vpred).

* Pro navigaci po trase z bodu, ktery byl
pfi vytvareni ptvodni trasy cilovym bodem,
zvolte Backward (Zpét).

5 Zkontrolujte barevné oznaceny kurs.

6 Pri sledovani jednotlivych etap trasy postupuijte
tak, abyste se vyhnuli pevniné, méI€indm a jinym
prekazkam.

w

Smazani ulozeného zaznamu trasy

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Z&znamy tras) > Saved Tracks (UlozZe-
né zaznamy tras).

2 Zvolte pozadovany zdznam trasy.

3 Zvolte Select (Vybrat) > Delete (Vymazat).

Odstranéni véech uloZzenych zaznam tras
Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)
> Clear User Data (Vymazat uzivatelska data)
> Saved Tracks (Ulozené zaznamy tras).

Sledovani aktivniho zaznamu trasy

Aktualné zapisovana draha se nazyva aktivni

zaznam trasy.

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Follow Active Track (Nasledovat aktuaini
zaznam trasy).
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2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsobu:
+ Zvolte dobu zahajeni aktivniho zaznamu trasy.
+ Zvolte Entire Log (Cely z&znam).

3 Zkontrolujte barevné oznaceny kurs.

4 Postupujte podle barevné linky, pficemz davejte
pozor, abyste se vyhnuli pevniné, mélké vodé
a dal§im prekazkam.

Vymazani aktualniho zaznamu trasy
Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Clear Active Track
(Smazat aktivni zaznam trasy).
Pamét zdznamu trasy je vycisténa a aktualni
trasa muze byt dale nahravana.

Sprava paméti trasovych zaznami béhem
nahravani
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Zaznamy tras) > Active Track Options
(Moznosti aktivniho zaznamu trasy).
2 Zvolte moznost Record Mode (ReZim nahravani).
3 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Pro nahravani zaznamd az do naplnéni paméti
zvolte moznost Fill (Do zapInéni).
+ Pro nepfetrzité nahravani dat, kdy se stara
data nahrazuji novymi, zvolte moznost Wrap
(PFepsat).

Zména intervalu pro zaznamenavani trasy
Pristroj umozriuje zvolit frekvenci zaznamenavani
ujeté trasy. Pfi CastéjSim zaznamenavani je sice
zaznam trasy piesnéjsi, ale pamét je dfive pIna.
Toto nastaveni je doporu¢eno pro nejefektivnéjsi
praci s pameti.

1 Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)

> Tracks (Zaznamy tras) > Active Track Options

(Moznosti aktivniho zaznamu trasy) > Interval

> Interval.

2 Postupuijte jednim z niZze uvedenych zpusobU:

* Pro nahravani zéznamu trasy na zakladé
vzdalenosti mezi dvéma body zvolte Distance
(Vzdalenost) > Change (Zménit) a zadejte
pozadovanou vzdalenost.

+ Pro nahravani zaznamu trasy na zakladé ¢a-
sového intervalu zvolte Time (Cas) > Change
(Zménit) a zadejte Casovy interval.

* Pro nahravani zaznamu trasy na zakladé
odchylky od kursu, zvolte Resolution (Citli-
vost) > Change (Zménit) a zadejte maximalni
povolenou odchylku od skute¢ného kursu,

po jejimz dosazeni dojde k zaznamenani bodu.
Toto je doporucena moznost zaznamu.

Hranice
Hranice umozriuji vyhnout se nebo zlstat
ve vyznacenych oblastech vodni plochy.
Lze nastavit alarm, ktery Vas upozorni,
pokud takovou hranici prekrocite.
Na mapé Ize vytvaret vyhraniené oblasti, linie
a okruhy. Také Ize konvertovat ulozené zaznamy
tras a trasy na hranice. Hranici muzete vytvofit
pomoci trasovych bodu tak, Ze vytvofite trasu
z trasového bodu a prevedete ji na hranici.
MUZete vybrat hranici, kterou chcete pouzit jako
aktivni. Data aktivni hranice Ize doplnit do datovych
poli na mapé.
Vytvoreni hranice
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Boundaries (Hranice) > New Boundary
(Nova hranice).
2 Vyberte tvar hranice.
3 Postupuijte podle pokynu na obrazovce.

Zmeéna z trasy na hranici
Pfed pfevedenim trasy na hranici musite vytvofit
a ulozit alespon jednu trasu (Vytvoreni a ulozeni
trasy, str. 20).
1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Routes & Auto Guidance Paths (Trasy
a cesty s automatickym navadénim)
2 Zvolte pozadovanou trasu.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Edit Route (Upravit
trasu) > Save as Boundary (UloZit jako hranici).

Zména zaznamu trasy na hranici

PFed pfevedenim zdznamu trasy na hranici musite

vytvofit a uloZit alespon jednu trasu (UloZeni aktual-

niho zéznamu trasy, str. 24)

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Tracks (Z&znamy tras) > Saved Tracks
(Ulozené zaznamy tras).

2 Zvolte poZzadovany zaznam trasy.

3 Zvolte Select (Vybér) > Edit Track (Uprava
zaznamu trasy) > Save as Boundary (UloZit jako
hranici).

Upravy hranice

1 Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)
> Boundaries (Hranice).

2 Zvolte hranici.

Navigace prostfednictvim mapového plotteru
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3 Zvolte Review (Kontrola) > Edit Boundary

(Upravit hranici).

4 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud chcete upravit vzhled hranice na mapég,
zvolte moznost Display Options (Moznosti
zobrazeni).

+ Pokud chcete zménit hranice nebo jejich
nazvy, zvolte moznost Edit Boundary (Upravit
hranici).

+ Pokud chcete upravit alarm hranice, zvolte
moznost Alarm.

Nastaveni alarmu pro blizici se hranici

Alarmy hranic umozniuji nastavit specifickou vzdale-
nost od hranice.

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Boundaries (Hranice).

2 Zvolte hranici.

3 Zvolte Alarm (Budik) > On (Zapnout).

4 Zadejte vzdalenost.

Mazéni hranice

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Boundaries (Hranice).

2 Zvolte hranici.

3 Zvolte Review (Kontrola) > Edit Boundary
(Upravit hranici) > Delete (Smazat).

Synchronizace uzivatelskych dat
prostrednictvim sité Garmin.

OZNAMENI

Pred synchronizaci uzivatelskych dat napfic siti
byste méli sva uzivatelska data zalohovat, abyste
predesli jejich pfipadné ztraté. Viz. Zalohovani
dat v pocitaci, str. 79.

Své trasové body, zaznamy tras a trasy mizete
automaticky sdilet se vSemi kompatibilnimi pfistroji
zapojenymi do ndmoini sité Garmin (Ethernet).
POZNAMKA: Tato funkce nemusi byt dostupna
pro v8echny modely.
Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences
(Preference) > User Data Sharing (Sdileni uziva-
telskych dat) > On (Zapnout).
Pokud na mapovém plotteru dojde ke zméné traso-
vého bodu, zéznamu trasy nebo trasy, budou data
automaticky synchronizovana na v§ech mapovych
plotterech v ethernetové siti.

Smazani vSech ulozenych

trasovych bod{, tras a zaznam tras
Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Clear User Data (Odstranit uZivatelska data)
> All (V$e) > OK.

Funkce plachténi
Vybér typu plavidla

Zvolite-li typ plavidla, miizete konfigurovat nastaveni
mapového plotteru a vyuzivat funkci optimalizova-
nych pro Vase plavidlo.

1 Zvolte Settings > My Vessel > Vessel Type.

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsobd.

Zavodni plavba

Pristroj mizete vyuzit k tomu, abyste se ujistili, Ze
Vase lod ,prekroci” startovni ¢aru pfesné ve chvili,
kdy zavod za€ne. Pokud synchronizujete stopky

s oficialnim odpoctem ¢asu zbyvajiciho do startu
zavodu, mUZete byt na start upozorfiovani v jed-
nominutovych intervalech. Pokud pouZijete stopky
pro méfeni zavodu v kombinaci s virtualni startovni
¢arou, bude pfistroj kromé méfeni Vasi rychlosti

a sméru odpocitavat také ¢as zbyvajici do startu.
Dostupné Udaje pfistroj pouZije k vyhodnocenti,
zda lod piekro€ila startovni ¢aru pred, po nebo
presné ve chvili odstartovani zavodu.

Navadeéni na startovni ¢aru

Navadéni na startovni ¢aru poskytuje vizualni
informace potfebné k prekroceni startovni ¢ary

v optimalni okamZik optimalni rychlosti.

Poté, co stanovite Spendliky startovni ¢ary pro pra-
vobok a levobok a pozadovanou rychlost a ¢as, pak
se po spusténi stopek zobrazi pfedpovidany smér.
Predpokladany smér vede z aktualni pozice k cilové
Care a spojnicim, které vedou od Spendlikd.
Kone¢ny bod a barva pfedpovidaného sméru
indikuji na zakladé aktualni rychlosti lodé misto,
kde se bude nachazet po dokonceni odpocitavani.
Pokud se kone¢ny bod nachazi pred startovni
Carou, je smér vyznaceny bile. To znamena, ze
pokud ma lod dosahnout startovni ¢ary vcas,

musi zvysit rychlost.

Pokud se kone¢ny bod nachazi za startovni ¢arou,
je smér vyznaceny Cervené. To znamena, ze lod
musi snizit rychlost, aby nedoslo k penalizaci

za dosazeni startovni Cary pfed koncem
odpocitavani.
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Pokud se kone¢ny bod nachazi na startovni Care,
je smér vyznaceny bile. To znamena, Ze se lod
pohybuije rychlosti optimalni pro dosaZeni startovni
Cary ve chvili ukonCeni odpocitavani.

Implicitné se okno navadéni ke startovni ¢are

a okno zavodni ¢asomiry nachazi na kombinované
obrazovce Sail Racing (Zavodni plachténi).

Nastaveni startovni ¢ary
Okno navadéni ke startovni ¢afe se na kombinova-
né strance Sail Racing zobrazuje implicitné.
1 Na kombinované strance Sail Racing zvolte
Menu > Start Line Guidance (Navadéni
ke startovni ¢are) > Start Line (Startovni ¢ara).
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:

+ Pro vyznaceni startovni ¢ary pomoci $pendlikl
na pravoboku a levoboku, mezi kterymi musite
proplout, zvolte Ping Marks (Znacky).

Pokud chcete body startovni ¢ary na pravobo-
ku a levoboku zadat pomoci jejich soufadnic,
zvolte Eneter Coordinates (Zadat souradnice).
Pokud chcete pozice znacek na pravoboku

a levoboku po jejich nastaveni vyménit, zvolte
Swap Port & Starbd. Marks (Prohodit znacky
pravoboku a levoboku).

Pouziti funkce navddéni ke startovni ¢are

Pfi plachtafskych zavodech muiZete funkci navadéni

ke startovni ¢afe vyuzit k jejimu prekroCeni optimal-

ni rychlosti.

1 Oznatte startovni ¢aru (Nastaveni startovni cary,
str. 27).

2 Na kombinované strance Sail racing zvolte Menu
> Start Line Guidance (Navadéni ke startovni
¢are) > Target Speed (Cilova rychlost) a zadejte
rychlost, kterou chcete startovni ¢aru prekrodit.

3 Zvolte Target Time (Cilovy ¢as) a zadejte ¢as,
kdy chcete startovni ¢aru prekrocit.

4 Zvolte Back (Zpét).

5 Spustte zavodni Easomiru (Spusténi zavodni
¢asomiry, str. 27).

Spusténi zavodni casomiry

Zavodni Casomira je implicitné pfidana na kombino-

vanou obrazovku Sail Racing.

1 Na kombinované strance Sail Racing zvolte Start
(Spustit).

POZNAMKA: PFistup je mozny také z navigaéni
mapy a stranky Sailing SmartMode.

2 V pfipadé nutnosti synchronizace s oficialni ¢aso-
mirou zvolte Sync (Synchronizovat).

Zastaveni zavodni ¢asomiry
Na kombinované strance Sail Racing zvolte Stop
(Zastavit).

Nastaveni vzdalenosti mezi piidi a GPS

anténou

MUZete zadat vzdalenost mezi pfidi Vasi lodé

a umisténim GPS antény. Lze tak zajistit, aby pfid

lodi pfekro€ila startovni ¢aru v pfesné stanoveném

¢ase.

1 Na navigacni mapé zvolte Menu > Sailing
(Plachténi) > Start Line (Startovni ¢ara) > GPS
Bow Offset (GPS odsazeni pfidé).

2 Zadejte vzdalenost.

3 Zvolte Done (OK).

Nastaveni spojnic

Pro vyuziti funkce spojnic musite k mapovému

plotteru pfipojit anemometr.

Pfi plavbé (Nastaveni typu plavidla, str. 5)

si na navigacni mapé mlZete zobrazit spojnice.

Spojnice mohou byt velmi uzite¢né pii zavodech.

Na naviga¢ni mapé zvolte Menu > Sailing (Plavba)

> Laylines (Spojnice).

Display (Displej): Udava zplisob zobrazeni spojnic
na mapé a jejich délku.

Sailing Ang. (Kurz plavby): UmoZiiuje stanovit
zpUsob vypodtu spojnic. V pripadé volby moZnos-
ti Actual (aktualni) budou spojnice kalkulovany
na zakladé sméru vétru udadvaného anemomet-
rem. V pfipadé volby moznosti Manual (manudl-
ni) budou spojnice kalkulovany na zakladé ru¢né
zadanych kurzi plavby po vétru nebo proti vétru.

Windward Ang. (Kurz plavby po vétru): UmoZiuje
nastavit spojnici zaloZzenou na kurzu plavby
po vétru.

Leedward Ang. (Kurz plavby proti vétru):
Umozriuje nastavit spojnici zalozenou na kurzu
plavby proti vétru.

Tide Correction (Prilivova korekce): Koriguje
spojnice na zakladé pfilivu.

Layline Filter (Filtr spojnic): Filtruje data spojnic
na zakladé zadaného ¢asového intervalu.

Pro hladsi spojnici, ktera vyfiltruje nékteré zmény
ve sméru plavby nebo skute¢ném uhlu vétru,
zadejte hodnotu vyssi. Pro spojnice citlivéjsi

na zmény ve sméru plavby nebo skute¢ném uhlu
vétru, zadejte hodnotu nizsi.

Funkce plachténi
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Nastaveni odsazeni kylu

Odsazeni kylu slouzi pro nastaveni hloubkového
odsazeni sondy, které je odliSné od jeji skutecné
polohy, diky ¢emuz muzete méfit hloubku od spodni
Casti kylu namisto od polohy sondy. Pokud je sonda
na hladiné a vy chcete znat hloubku pod kylem,
nastavte kladnou hodnotu hloubky kylu. Pokud je
sonda na kylu a vy chcete znat hloubku od hladiny,
nastavte zapornou hodnotu hloubky kylu.

1 Na zékladé polohy sondy dokoncete akci:

+ Pokud je sonda instalovéna na hladiné
vody (D), zméite vzdalenost od sondy ke kylu
lodi. V krocich 3 a 4 zadejte tuto hodnotu jako
kladné Cislo.

+ Pokud je sonda instalovana ve spodni ¢asti
kylu @, zméfte vzdalenost od sondy k hladiné
vody. V krocich 3 a 4 zadejte tuto hodnotu jako
zaporné Cislo.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel
(Mé plavidlo) > Depth and Anchoring (Hloubka
a kotveni) > Keel Offset (Odsazeni kylu).
3 V zavislosti na poloze sondy zvolte 4 nebo =.
4 Zadejte vzdalenost naméfenou v kroku 1.

Pouzivani autopilota na plachetnici

/\ UPOZORNENI

Pokud je autopilot aktivni, reguluje pouze pohyby
kormidla. Za plachty jste i v dobé&, kdy lod Fidi
autopilot, zodpovédni Vy a Vase posadka.

Kromé udrZovani zvoleného kursu mizete autopilo-
ta nastavit také, aby udrzoval vitr v plachtach. Krom
toho mdZete pouzit autopilota, aby reguloval pohyb
kormidla pfi kfizovani a obratech pres zad.

Plavba po vétru

Autopilota miizete nastavit také tak, aby udrzoval
urcity kurs vzhledem k aktualnimu smérovému Uhlu
vétru. Aby mohl autopilot udrzovat kurs po vétru
nebo kfizovat a provadét obraty pfes zad v zavislos-
ti na vétru, musi byt pfistroj pfipojen prostfednictvim
sité¢ NMEA 2000 nebo NMEA 0183 ke kompatibilni-
mu senzoru vétru.

Nastaveni typu plavby po vétru

Aby mohl autopilot udrzovat kurs po vétru, musite

k autopilotovi pfipojit anemometr NMEA 2000 nebo

NMEA 0183.

Pokyny pro pokroc€ilou konfiguraci autopilota

naleznete v instalacnich pokynech dodavanych

s autopilotem.

1 Na obrazovce autopilota zvolte Menu > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Wind Hold Type
(Typ plavby po vétru).

2 Zvolte Apparent (Zdanliva) nebo True (Skute¢-
na).

Zapaojeni funkce ,,Wing hold“ (po vétru)

Aby mohl autopilot udrzovat kurs po vétru, musite

k autopilotovi pfipojit anemometr NMEA 2000 nebo

NMEA 0183.

Pokud se autopilot nachazi v pohotovostnim
rezimu, zvolte Wind Hold (Plavba po vétru).

Aktivace plavby po vétru pfi udrzovani kursu
Aby mohl autopilot udrzovat kurs po vétru, musite
k autopilotovi pfipojit anemometr NMEA 2000 nebo
NMEA 0183.
Pokud je aktivovano udrzovani kursu, zvolte
Menu > Wind Hold (Plavba po vétru).

Nastaveni thlu pro plavbu po vétru
s autopilotem
Pokud je aktivovana plavba po vétru, mizete
prostfednictvim proménlivych tlaCitek nastavit uhel,
ve kterém se ma autopilot drZet po vétru.
* Pro upraveni uhlu plavby po vétru o 1°
zvolte - nebo »-.
* Pro upraveni uhlu plavby po vétru o 10°
pfidrzte -anebo »-.

Krizovani a obraty pres zad’

Pokud je autopilot aktivovan v reZimu udrzovani
kursu nebo plavby po vétru, mize provadét
manévry v podobé obratl pres zad a kfizovani.
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KriZovani a obraty pres zad’ pfi udrZzovani kursu
1 Aktivace udrzovani kurzu po vétru (Aktivace
autopilota, str. 48).
2 Zvolte Menu > Tack/Gybe (KfiZzovani/Obraty pfes
zad).
3 Zvolte smér.
Autopilot provede Vasi lod kfizovanim nebo obra-
ty pres zad.
KriZovani a obraty pres zad’ pri plavbé po vétru
Pred aktivaci udrzovani kurzu po vétru musite
instalovat anemometr.
1 Aktivace plavby po vétru (Aktivace plavby
po Vétru pfi udrZovani kursu, str. 28).
2 Zvolte Menu > Tack/Gybe (KfiZovani/Obraty
pres zad).
3 Zvolte TACK (KfiZovat) nebo GYBE (Obratit
pres zad).
Autopilot provede Vasi lod kfizovanim nebo
obraty pfes zad a informace o prib&hu manévrd
se zobrazi na obrazovce.

Nastaveni zpoZdéni kfiZovani a obratu pres zad’
Zpozdéni kfizovani nebo obratli pfes zad umozniuje
zpozdéni téchto manévr po jejich zahdjeni.

1 Na obrazovce autopilota zvolte Menu > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Sailing Setup
(Nastaveni plachténi) > Tack Delay (Zpozdéni
kfizovani).

2 Zvolte poZzadovanou prodlevu.

3 Pokud je to nutné, zvolte Done (OK).

Aktivace inhibitoru obratti pres zad’

POZNAMKA: Zakaz obratu pres zad Vam nicméné

nebrani provést obrat pfes zad ru¢né, a to prostred-

nictvim kormidla nebo krokového fizeni.

Inhibitor obratu pres zad zamezuije jejich provedeni.

1 Na obrazovce autopilota zvolte Menu > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Sailing Setup
(Nastaveni plachténi) > Gybe Inhibitor (Inhibitor
obratl pfes zad).

2 Zvolte Enabled (Povolit).

Sonar

Pokud je Vas kompatibilni mapovy plotter spravné
pfipojen k volitelnému sonaru Garmin se sondou,
mUze byt vyuZivan také jako fishfinder (pfistroj
pro vyhledavani ryb). Rizné sonarové snimky
umoznuji zobrazeni vyskytu ryb v oblasti.

Upravy, které mazete u jednotlivych sonarovych
snimk( provadét, zalezi na snimku, ktery mate
otevieny, a modelu mapového plotteru a pfipojeném
sonaru a ¢idlu.

Vice informaci o tom, ktera sonda nejlépe splfiuje
Vas$e poZadavky, naleznete na www.garmin.com/
transducers.

Zobrazeni sonarovych informaci
Dostupné sonarové snimky se li§i v zavislosti

na typu Cidla a dopliikového sonarového modulu
pfipojenych k mapovému plotteru. Napfiklad snimek
s délenou frekvenci Ize zobrazit pouze tehdy, ze
mate pfipojenou sondu s dvojitou frekvenci.
Dostupné jsou Ctyfi zakladni styly sonarovych snim-
ki: celoobrazovkovy snimek, déleny snimek, ktery
obsahuje dva &i vice snimkd, snimek s riznymi
stupni pfiblizeni a snimek se dvéma riznymi
frekvencemi. Nastaveni jednotlivych snimku Ize mé-
nit. Pokud si napfiklad prohliZite snimek se dvéma
frekvencemi, mlzete upravit zisk obou frekvenci.
Pokud uspofadani sonarovych snimki neodpovida
Vasim potfebam, mlzete si vytvofit vlastni kombina-
ci (Pridani obrazovky Custom Combination (v/astni
kombinace, str. 4) nebo rozlozZeni stranky (Pridani
rozloZeni stranky SmartMode, str. 4).

Tradi¢ni zobrazeni sonaru

Existuje nékolik celoobrazovkovych snimkd zavis-
lych na pfipojeném vybaveni.

Tradicni celoobrazovkovy sonarovy snimek ukazuje
velky snimek zalozeny na udajich zjisténych Cidlem.
Rozsahova stupnice podél pravé strany displeje
udava hloubku, ve které se objekty pfi rolovani
strankou zprava doleva zobrazuji.

Sonar
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@) Informace o hloubce

Staré pneumatiky

@ Detekované objekty nebo ryby

Kmeny

® Vodni dno

Vzdalenost od boku lodi

Sonarové stranka Garmin ClearVi
POZNAMKA: Abyste mohli vyuzit sonar Garmin
ClearVu, potfebujete kompatibilni mapovy plotter
nebo pfistroj pro vyhledavani ryb a sondu.
Vysokofrekvencni sonar Garmin ClearVi poskytuje
detailni obrézek o vyskytu ryb v okoli lodé&, pficemz
zobrazuje podrobné znazornéni objektd, nad nimiz
lod proplouva.

Tradi¢ni ¢idla vysilaji kénicky paprsek. Skenovaci
sonarova technologie Garmin ClearV( vysila dva
paprsky, které se tvarem podobaji paprsku kopirek.
Tyto paprsky poskytuji jasnéjsi a realistictéjsi obraz
prostfedi pod lodi.

Zobrazeni sonaru SideVi

POZNAMKA: Abyste mohli skenovaci sonar SideVil
pouzivat, potfebujete kompatibilni sonarovy modul
a kompatibilni sondu SideV.

Skenovaci sonarova technologie ClearVi poskytuje
zobrazeni oblasti po stranach lodi. Snadno ji Ize
vyuzit k vyhledavani objektl nebo ryb.

®Q|@|®

Voda mezi lodi a dnem

Leva strana lodi

Pfevodnik na vasi lodi

@
® Prava strana lodi
®
@

Stromy

Technologie skenovani SideVii

Namisto obvyklejSiho kénického paprsku sonda
SideVl pouziva paprsek plochy, jehoz pomoci
skenuje vodu a dno po stranach lodi.

Rozdélena sonarova stranka se zvétSenim

Na rozdélené sonarové strance jsou graficky zobra-
zeny pIné sonarové informace a zaroven i zvétSeni
vybrané oblasti.

Rozdélena dvoufrekvenéni sonarova
stranka

Na rozdélené dvoufrekvencni strance se na jedné
strané graficky zobrazuji plné sonarové informace
pro vysokou frekvenci a na druhé strané naleznete
graficky zobrazené plné sonarové informace

pro nizsi frekvenci.

POZNAMKA: Rozdglenou dvoufrekvenéni
sonarovou stranku Ize zobrazit pouze ve spojeni

s dvoufrekvenéni sondou.

Zobrazeni sonaru Panoptix

POZNAMKA: Ne viechny modely sondy Panoptix
podporuji.

Abyste mohli pouzivat sonar Panoptix, potfebujete
kompatibilni mapovy plotter a kompatibilni sondu.
Sonarové snimky Panoptix rozhlizet se po okoli lodi
v realném Case. Také Vam umozriuje prohlizet si
navnady pfed a pod lodi.

Sonarové snimky LiveVi zobrazuji pohled na zivy
pohyb bud pfed, nebo pod lodi. Snimky se aktuali-
zuji velmi rychle, takze se sonarové pohledy spise
podobaji videozabériim.

Sonar



Sonar RealVii 3D poskytuje trojrozmérné snimky
prostfedi pfed nebo pod lodi. Snimek se aktualizuje
pfi kazdém prejeti paprsku sondy.

Abyste si mohli prohlédnout vSech pét sonarovych
pohled(i Panoptix, potfebujete jednu sonu pro po-
hledy dolli a jednu sondu pro pohledy dopiedu.
Sonarové snimky Panoptix si otevfete tak, Ze zvolite
Sonar a vyberete View (Zobrazit).

Zobrazeni spodniho sonaru LiveVii

Tento sonarovy snimek zobrazuje dvourozmérny
zabér prostiedi pod lodi a Ize jej pouZit ke sledovani
navnady nebo kofisti.

Historie sonarovych snimku prostfedi pod lodi
v posuvném sonarovém snimku

Lod

Rozsah

Trails (Zaznamy drah)

Névazec Drop shot rig

@OIee|0| ©

Dno

Zobrazeni ¢elniho sonaru LiveVii

Tento sonarovy snimek znazorfuje dvourozmérny
pohled na prostfedi pfed lodi a Ize jej pouzit

ke sledovani navnady a kofisti.

Zobrazeni ¢elniho sonaru RealVii 3D

Tento sonarovy snimek znazorfuje trojrozmérny
pohled na prostfedi pfed sondou. Tento snimek

Ize pouzit, pokud neplujete a potfebujete si zobrazit

dno a rybu, ktera se bliZi k lodi.

’.'@“"’“’.”

Barevny popis

Lod

Indikator Ping

Ryba

Dno

SHSHSHONONC,

Rozsah

Zobrazeni spodniho sonaru RealVii 3D

Tento sonarovy snimek je trojrozmérnym zobra-
zenim oblasti pod sondou a Ize jej pouzit, pokud
neplujete a chcete si prohlédnout okoli lodi.

Historie zobrazeni sonaru RealVii 3D

Tento sonarovy snimek je trojrozmérnym zobraze-
nim oblasti za plujici lodi a zachycuje cely vodni
sloupec ve 3D, ode dna, az po hladinu. Snimek
slouzi k vyhledani ryby.

(@ | Barevny popis

D Tied @ |Lod
2 [Rozsah (® |Rozsah

Dno
® [we o Jow

jel

(@ | Zéznamy drah
& [ow (® |Ryba
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Zobrazeni sonaru FrontVii

Sonarové stranky Panoptix FrontV{ zlepSuji pové-
domi o okolnim prostfedi tim, Ze zobrazuji prekazky
pfed lodi pod vodou az do hloubky 91 metrd.
Schopnost sonaru FrontVi efektivné pfedchazet
kolizim klesa pfi rychlostech pfekracujicich 8 uzl(.
Abyste mohli sonarovych stranek FrontVi vyuzivat,
je nutné pfipojit kompatibilni sondu, napf. PS21.
Software sondy mize byt nutné aktualizovat.

Uprava sonarové stranky

1 Na kombinované strance nebo rozvrzeni
SmartMode se sonarem zvolte okno, které chcete
zmeénit.

2 Zvolte Menu > Change Sonar (Zménit sonar).

3 Zvolte sonarovou stranku.

Volba typu sondy

Pred vybérem typu sondy je nutné urcit, jaky druh
sondy mate k dispozici.

Tento mapovy plotter je kompatibilni se sondami
Garmin ClearVi™ a celou fadou dalSich sond,
véetné sond Garmin GT, jejichZ nabidku naleznete
na www.garmin.com.

Pokud pfipojujete sondu, ktera nebyla sou&asti
baleni mapového plotteru, miize byt s ohledem

na spravnou funkci sonaru nutné nastavit typ sondy.
Tento postup nelze aplikovat, pokud Vas pfistroj
sondu automaticky detekoval.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Installation (Instalace)

> Transducer Type (Typ sondy).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsoba:

+ Pokud pouzivate sondu s dulnim paprskem
200/77 kHz, zvolte moznost Dual Beam
(200/77 kHz).

+ Pokud pouzivate sondu s dualnim paprskem
200/50 kHz, zvolte moznost Dual Beam
(200/50 kHz).

+ Pokud pouZzivate jinou sondu, vyberte pfislus-
ny typ ze seznamu.

Kalibrace kompasu

Pfed kalibraci kompasu je nutné zajistit, aby sonda

byla instalovana na hfideli v dostatecné vzdalenosti

od motoru, aby nedochézelo k magnetickému ruse-
ni, a musi byt ponofena do vody. Kalibrace musi byt
dostate¢né kvalitni, aby bylo mozné vyuZit interni
kompas.

POZNAMKA: Aby bylo mozné kompas pouZivat,

musi byt sonda instalovana na hfideli. Pokud sondu

umistite na motor, nebude mozné kompas pouZivat.

POZNAMKA: Kalibrace kompasu je mozna pouze

u sond s vnitfnim kompasem.

Pred kalibraci je mozné zacit lod otaCet, pak ale

musite lod v prdbéhu kalibrace otocit 1,5krat.

1 Na sonarovém snimku ForwardVi nebo LiveVu
Forward zvolte Menu > Sonar Setup (Nastaveni
sonaru) > Installation (Instalace).

2 V pfipadé nutnosti zvolte Use AHRS (Pouzit
AHRS).

3 Zvolte Calibrate Compass (Kalibrovat kompas).

4 Postupujte podle pokynt na displeji.

Vytvofreni trasového bodu

na sonarové strance

1 Ze sonarové strance pretahnéte obrazovku nebo
vyberte II.

2 Zvolte polohu.

3 Zvolte novy trasovy bod nebo &,

4V pfipadé nutnosti upravte informaci o trasovém
bodu.

Méreni vzdalenosti na sonarové

strance
Vzdalenost mezi dvéma body na sonarovém snimku
SideVi Ize zmérit.
1 Na sonarové strance SideV( zvolte misto
na obrazovce.

2 Zvolte Measure Distance (Zméfit vzdalenost).
Na vybraném misté se objevi Spendlik.
3 Zvolte jiné misto.

Vzdalenost a smér od Spendliku jsou uvedeny
v hornim levém rohu.

TIP: Pokud chcete zménit aktualni umisténi Spendli-
ku, zvolte Measure Distance (Mé&fit vzdalenost).

Pozastaveni sonarové stranky
Na sonarovém snimku zvolte I.
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Zobrazeni historie sonaru

Posuvem sonarovou obrazovkou Ize zobrazit Udaje
0 historii.

POZNAMKA: Ne v&echny sondy umoziuiji ukladani
historie.

1 Na sonarové strance zvolte Il.

2 Pretahnéte obrazovku.

Sdileni sonaru

Tato funkce neni podporovana véemi modely mapo-
vych plotterd.

Namofni sit Garmin umozriuje zobrazeni sonaro-
vych dat ze vSech kompatibilnich zdroju. Zobrazovat
Ize sonarova data z kompatibilniho sonarového
modulu, napf. GCV™. Kromé toho si Ize prohlizet
sonarova data z jinych mapovych plotter( s vesta-
vénym sonarovym modulem.

V8echny mapové plottery v siti umi zobrazit sona-
rova data vSech kompatibilnich sonarovych modull
a sond v siti, bez ohledu na to, kde jsou mapové
plottery nebo sondy na lodi instalovany. Napf. sonda
se sonarem Garmin ClearVi instalovanym na zadi
lodi dokaze zobrazit sonarova data prostrednictvim
pfistroje GPSMAP 922 instalovanym na pfidi.

PFi sdileni sonarovych dat se hodnoty nékterych
nastaveni (napf. rozsah nebo zisk) pfistrojl v siti
synchronizuji. Jiné hodnoty nastaveni, napf. nasta-
veni vzhledu, se nesynchronizuji a je nutno je

na kazdém pfistroji konfigurovat zvlast. Kromé toho
se synchronizuji miry posuvu réiznych tradiénich
sonarovych stranek a stranek Garmin ClearVi, aby
délené zobrazeni bylo jednotnéjsi.

POZNAMKA: Pii soutasném pouziti vice sond
mUZe dochazet ke kfizeni komunikace, kterou

Ize odstranit zménou nastaveni sonarového ruseni.

Vybér zdroje sonaru

Tato funkce nemusi byt dostupna pro vSechny

modely.

Pokud pro danou sonarovou stranku pouzivate

vice, nez jen jeden zdroj sonarovych dat, mizete si

vybrat, ktery zdroj pouzijete. Pokud napf. mate dva

zdroje sonaru Garmin ClearVii, m{iZete si na sona-

rové strance Garmin ClearVu vybrat, ktery pouzit.

1 Otevrete sonarovou stranku, u niz chcete zménit
zdroj.

2 Zvolte Menu > Sonar Setup (Nastaveni sonaru)
> Source (Zdroj).

3 Zvolte zdroj pro tento sonarovy snimek.

Piejmenovani zdroje sonaru

Pro snazsi identifikaci zdroje muzete zdroj

prejmenovat. Napfiklad muzete sondu na pfidi

pojmenovat ,PFid*.

Zdroj bude pfejmenovany pouze pro aktualni

snimek. Napfiklad pro pfejmenovani zdroje Garmin

ClearVi musite otevfit sonarovou stranku Garmin

ClearV.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup
(Nastaveni sonaru) > Source (Zdroj) > Rename
Sources (Pfejmenovat zdroje).

2 Zadejte nazev.

Zména urovné podrobnosti
Detailnost nebo ostrost sonarového snimku
Ize u tradi¢nich sond upravit zménou nastaveni zis-
ku, u sond Garmin ClearVii zménou nastaveni jasu.
Pokud chcete dosahnout nejvyssi intenzity signalo-
vych odezev na sonarové obrazovce, mizete
snizit zisk nebo Cistotu a odstranit tak odezvy
ny odezvy, mizete zvysit intenzitu zisku nebo jasu,
aby obrazovka obsahovala vice informaci. Zvysi
se tak ovSem také ruSeni, ¢imz se ztiZi rozeznani
vlastnich odezev.
1 Na sonarové strance zvolte Menu > Zoom
(Priblizeni).
2 Zvolte Gain (Zisk) nebo Brightness (Jas).
3 Zvolte pozadovanou moznost:
* Pro rucni zvySeni nebo snizeni zisku zvolte
moznost Up (Pfidat) nebo Down (Ubrat).
+ Pokud chcete, aby mapovy plotter nastavoval
zisk automaticky, zvolte moznost pro automa-
tické nastaveni.

Nastaveni rezimu barev

Lze upravovat intenzitu barev a zvyraznovat

na sonarové obrazovce oblasti, které Vas zajimaji,
tak, Ze upravite nastaveni barev a zisku tradi¢nich
sond nebo sond Garmin ClearVii a SideVu/ClearVi.
Toto nastaveni funguje nejlépe, pokud jste upravili
Uroven zobrazovanych detaill pomoci nastaveni
zisku a jasu.

Pokud chcete zvyraznit mensi ryby nebo doséhnout
vyraznéjSiho zobrazeni cile, mlZete zvysit nastave-
ni zisku nebo kontrastu. Dojde tak vSak ke snizeni
rozliSovani vysoce intenzivnich odezev ode dna.
Pokud chcete sniZit intenzitu odezvy, mizete snizit
zisk nebo kontrast.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Zoom.

Sonar
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2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Na sonarové obrazovce Garmin ClearVi nebo
SideV zvolte Contrast (Kontrast).

+ Na sonarové obrazovce Panoptix LiveV zvol-
te Color Gain (Barevny zisk).

+ Na jiné sonarové obrazovce zvolte Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Advanced
(Pokrocilé) > Color Gain (Barevny zisk).

3 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro ru¢ni zvySeni nebo snizeni zisku zvolte
moznost Up (PFidat) nebo Down (Ubrat).

+ Pokud chcete obnovit implicitni nastaveni,
zvolte Default (Implicitni nastaveni).

Nastaveni hloubkového nebo

Sifrkového rozsahu
Nastaveni hloubkového rozsahu sonarovych
obrazovek tradi¢nich sond a sond Garmin ClearVi
a Sifkového rozsahu sonarové obrazovky SideVii
Ize upravovat.
Pokud pfistroji povolite automatickou korekci rozsa-
hu, zGstane dno ve spodni nebo vnéjsi tretiné so-
narové stranky, coz muze byt uzite¢né pfi sledovani
dna s minimalnimi nebo drobnymi terénnimi pfedély.
Manualni Uprava rozsahu umozriuje zobrazit specifi-
kovany rozsah, coZ se mize hodit pfi sledovani dna
s vyraznymi terénnimi pfedély, napf. utesti nebo
propadl. Dno se na strance bude zobrazovat,
pokud se bude nachazet ve Vami zadaném
rozsahu.
1 Na sonarové strance zvolte Menu > Range (Roz-
sah).
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsoba:

+ Pokud chcete, aby mapovy plotter nastavoval
hloubkovy rozsah automaticky, zvolte moznost
Auto.

* Pro ruéni zvySeni nebo snizeni zisku zvolte
moznost Up (PFidat) nebo Down (Ubrat).

TIP: Na sonarové strance muzZete rozsah upravo-

vat pomoci tlacitek = a =.

TIP: Pfi praci s vice sonarovymi strankami

muZete aktivni obrazovku vybirat pomoci tlacitka

Select (Vybrat).

Nastaveni urovné priblizeni

sonarové stranky
1 Na sonarové strance zvolte Menu > Zoom
(Priblizeni).

2 Postupuite jednim z niZe uvedenych zplsobu:

+ Pro pfiblizeni sonarovych informaci na dné
zvolte moznost Bottom Lock (Uzamceni dna).

+ Pro ruéni nastaveni zvétSeného vodniho
sloupce zvolte Set Zoom (Nastavit pfiblizeni),
prostrednictvim funkci View Up (Posunout na-
horu) a View Down (Posunout dol(l) nastavte
hloubkovy rozsah zvétSené oblasti a prostied-
nictvim pokynt Zoom In (PfibliZit) a Zoom Out
(Oddalit) zvyste nebo snizte zvétSeni zvétsené
oblasti.

+ Pokud chcete nastavit hloubku a pfiblizeni
automaticky, zvolte Set Zoom (Nastavit pfibli-
Zeni) > Auto.

+ Pokud chcete pfiblizeni zrusit, zvolte No Zoom
(Z&dné priblizeni).

Nastaveni rychlosti prekreslovani

sonaru

Pristroj umozriuje nastavit rychlost prekreslova-

ni sonarové stranky na monitoru. Pokud chcete

vidét vétsi mnozstvi detaild, zvolte vyssi rychlost

prekreslovani, obzvlasté pokud se pohybujete nebo
razeni informaci ze sonaru déle. Nastaveni rychlosti
prekreslovani pro jednu sonarovou stranku plati

pro v8echny sonarové stranky.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup
(Nastaveni sonaru) > Scroll Speed (Rychlost
prekreslovani).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

* Pro automatickou volbu rychlosti pfekreslovani
pevniny nebo vodni plochy zvolte Auto
(Automaticky).

Pfi automatické volbé se rychlost prekreslovani
stanovuje na zakladé rychlosti plavidla, aby
objekty ve vodé byly pfekreslovany ve sprav-
ném poméru a nebyly zkreslené. Pfi praci se
sonarovymi obrazovkami Garmin ClearV
nebo SideVi doporucujeme automatické
nastaveni.

+ Pro velmi rychlé pfekreslovani zvolte moznost
Ultrascroll®.

Moznost Ultrascroll rychle pfekresluje nové
Udaje sonaru, ale kvalita zobrazeni je nizsi.
Ve vétsiné pfipadl pfedstavuje nastaveni Fast
(Rychlé) idealni kombinaci rychlosti prekreslo-
vani a vysSi kvality zobrazeni.
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Frekvence sonaru

POZNAMKA: Dostupné frekvence zavisi na pouzi-
tém mapovém plotteru, modulech sonaru a sondé.
Zména nastaveni frekvence pomaha upravit sonar
Vasim konkrétnim cilim a aktualni hloubce vody.
Vy$Si frekvence pouzivaji uzsi paprsek a jsou
namoinich podminkach. Vyssi frekvence

se mlze pozitivné projevit na lepsim rozliseni

dna a termokliny.

Nizsi frekvence pouzivaji SirSi paprsky, které umoz-
nuji zobrazeni vice cil(i, ale mohou také generovat
vice povrchového ruchu a snizovat kontinuitu signa-
paprsky vytvari vétsi oblouky rybarské odezvy, diky
gemuz jsou vhodn&jsi pro lokalizaci ryb. Sir$i paprs-
ky diky své nizsi frekvenci lépe pronikaji vodou

a jsou tak vhodnéjsi pro praci ve vétSich hloubkach.
Frekvence CHIRP umozriuji aplikovat kazdy pulz
na fadu frekvenci. Vysledkem pak je lepsi odliseni
cile v hlubokych vodach. Frekvence CHIRP

Ize pouzit ke vzdalené identifikaci cild, napf. ryby

v hejnu, a pro praci v hlubokych vodach. Obec-

né plati, Ze frekvence CHIRP funguiji Iépe, nez
samostatné frekvence. JelikoZ nékteré ryby mohou
byt Iépe identifikovany pomoci fixni frekvence, méli
byste pfi praci s frekvencemi CHIRP zvazit své
pozadavky a vodni podminky.

Nékteré sonarové ¢erné skFiriky a sondy také
umoziuji uzplsobit frekvencni predvolby pro kazdy
element sondy, diky cemuz budete moci prostfed-
nictvim predvoleb rychleji ménit frekvence v zavis-
losti na vodé a svych pozadavcich.

Soucasné zobrazeni dvou frekvenci na strance

s vice frekvencemi umozniuje pohled do vétsi hloub-
ky (u odezev o nizsi frekvenci) a zaroven detailnéjsi
snimek (u odezev o vyssi frekvenci).

Vybér frekvenci

POZNAMKA: Nelze nastavit frekvenci pro véechny

sonarove stranky a sondy.

Lze oznadit, které frekvence se zobrazi na sonarové

strance.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Frequency
(Frekvence).

2 Vyberte frekvenci odpovidajici Vasim pozadav-
kdm a hloubce vody.
Vice informaci o frekvenci naleznete v kapitole
Frekvence sonaru, str. 35.

Vytvoieni prednastavené frekvence

POZNAMKA: Neni podporovano viemi sondami.

Pro urychleni zmény frekvenci si miZete vytvofit

predvolbu pro uloZeni specifické frekvence sonaru.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Frequency
(Frekvence).

2 Zvolte Manage Frequencies (Sprava frekvenci)
> New Preset (Nova predvolba).

3 Zadejte frekvenci.

Uprava panoramatickych

sonarovych stranek Panoptix

POZNAMKA: Ne véechny modely sondy Panoptix

podporuji.

Uprava vzhledu sonarovych snimki LiveVii

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup
(Nastaveni sonaru).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:

* Pro zménu barev sonarovych stranek zvolte
Color Scheme (Barevné schéma) a nasledné
pozadovanou moznost.

+ Pro upravu délky zdznamu drah znazorfujicich
pohyb cile zvolte Trails (Zaznamy drah)

a nasledné pozadovanou moznost.

* Pro barevné odliSeni dna od vody (zbarveni
dna dohnéda) zvolte Bottom Fill (Vypli dna).

* Pro skryti nebo zobrazeni mfizky zvolte Grid
Overlay (Mfizkova vrstva).

+ Pokud chcete skryt nebo zobrazit historii
po strané obrazovky, zvolte Scroll History
(Vypis historie).
Nastaveni prenosového thlu prevodniku
LiveVi
Pokud chcete zaméfit sondu na urcitou oblast, ma-
Zete zménit jeji pfenosovy Uhel. Napfiklad mizete
sondu zaméfit na navnadu, nebo kmen stromu,
kolem kterého proplouvate.
1 Na obrazovce LiveVii zvolte Menu > Transmit
Angle (Pfenosovy Uhel).
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsob0.

Zmeéna uhlu zobrazeni a miry priblizeni
RealVi

Zobrazovaci uhel na sonarovych strankach RealVi
|ze ménit. Také si mGzete snimky pfiblizovat nebo
oddalovat.
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Na sonarové obrazovce RealVi zvolte jednu

Z moznosti:

* Pro diagonalni Gpravu zobrazovaciho uhlu
zvolte .

* Pro horizontaIni Upravu zobrazovaciho uhlu
zvolte =\

+ Pro vertikalni Upravu zobrazovaciho thlu
zvolte (Al

+ Pokud chcete zménit zobrazovaci Uhel, posuri-
te snimek poZadovanym smérem.

* Pro pfiblizeni roztahnéte dva prsty na displeji
od sebe.

+ Pro oddaleni pfitahnéte dva prsty na displeji
k sobé.

Nastaveni zobrazeni sonarovych snimku
RealVi

1 Na sonarové strance RealVi zvolte Menu.

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob(:

» Pokud chcete zménit hloubku, na které bude
zacinat barevna paleta, zvolte Palette Depth
(Paletova hloubka) a nasledné pozadovanou
moznost.

+ Pokud chcete pouzit odliSnou barevnou paletu
pro body sonarové odezvy, zvolte Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Point Colors
(Barvy bodu) a nasledné pozadovanou
moznost.

+ Pokud chcete pouzit odliSnou barevnou paletu
pro dno, zvolte Sonar Setup (Nastaveni sona-
ru) > Bottom Colors (Barvy dna) a nasledné
pozadovanou moznost.

+ Pokud chcete pro zobrazeni dna pouZit jiny
styl, zvolte Sonar Setup (Nastaveni sonaru)
> Bottom Style (Styl dna) a nasledné pozado-
vanou moznost.

+ Pokud chcete zobrazit nebo skryt barevny
popis na strané obrazovky, zvolte Sonar Setup
(Nastaveni sonaru) > Color Key
(Barevny klic).

Nastaveni rychlosti snimani RealVii
Skenovaci rychlost sondy Ize aktualizovat. Rychlejsi
skenovani vytvaii méné detailni obraz, ale pfe-
kreslovani je rychlej$i. Pomalejsi skenovani vytvari
detailnéjSi obraz, ale prekreslovani je pomalejsi.
POZNAMKA: Tato funkce neni pro sonarovou stran-
ku RealVii 3D Historical dostupna.
1 Na sonaroveé strance RealVu zvolte Menu

> Sweep Speed (Rychlost skenovani).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob.

Zapnuti funkce A-Scope
POZNAMKA: Tato funkce nemusi byt pro véechny
sonaroveé stranky dostupna.
Funkci A-Scope se rozumi vertikalni graf po pravé
strané pIné sonaroveé stranky. Tento nahled upozor-
fuje na nejaktualnéjsi sonarova data a tim padem
usnadriuje jejich ¢teni. Tato funkce mlze byt
uzitecna také pfi vyhledavani ryb, které se nachaze-
ji v blizkosti dna.
Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup
(Nastaveni sonaru) > Appearance (Vzhled) > On
(Zapnout).

Volba typu Sonda

Pred vybérem typu sondy je nutné urcit, jaky druh
sondy mate k dispozici.

Tento mapova plotter je kompatibilni se sondou
Garmin ClearVi a celou fadou dalSich sond, véetné
sond Garmin GT, jejichz nabidku naleznete

na www.garmin.com.

Pokud pfipojujete sondu, ktera nebyla soucasti
baleni mapového plotteru, mize byt s ohledem

na spravnou funkci sonaru nutné nastavit typ sondy.
Tento postup nelze aplikovat, pokud Vas$ pfistroj
sondu automaticky detekoval.

1 Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Installation (Instalace)

> Transducer Type (Typ sondy).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob(:

» Pokud pouzivate sondu s dualnim paprskem
200/77 kHz, zvolte moznost Dual Beam
(200/77 kHz).

+ Pokud pouzivate sondu s dualnim paprskem
200/50 kHz, zvolte moznost Dual Beam
(200/50 kHz).

+ Pokud pouzivate jinou sondu, vyberte pfislus-
ny typ ze seznamu.

Nastaveni sonaru

POZNAMKA: Ne véechny modely, sonarové moduly
a sondy podporuji vSechny moznosti a funkce.

Nastaveni sonaru

POZNAMKA: Toto nastaveni neplati pro sondy

Panoptix. Viz. Nastaveni sonaru Real Vi, str. 37,

a Nastaveni sonaru LiveVii, str. 37.

Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru).

Scroll Speed (Rychlost prekreslovani): Stanovuje
rychlost pfekreslovani sonaru zprava doleva (Na-
staveni rychlosti pfekreslovani sonaru, str. 34).
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V mélkych vodéach Ize zvolit pomalejsi prekreslo-
vani, aby se prodlouzila doba, po kterou budou
informace na displeji zobrazeny. V hlub$ich
vodach mizete zvolit rychlejsi prekreslovani.
Automaticka rychlost prekreslovani se uzplsobu-
je rychlosti plavidla.

Noise Reject (Potlaceni ruchii): Snizuje ruseni
a Cetnost nezadoucich objektd zobrazovanych
na strance (Nastaveni potlaceni ruchd sonarem,
str. 37).

Appearance (Vzhled): Konfiguruje vzhled sonarové
stranky (Nastaveni pro zobrazeni sonarovych
informaci, str. 38).

Alarms (Alarmy): Nastavuje alarmy sonaru
(Nastaveni sonarového alarmu, str. 38).

Advanced (Pokrocilé): Konfiguruje rizna
nastaveni zobrazeni a zdroju sonaru (Rozéifené
nastaveni sonaru, str. 38).

Montaz: Konfiguruje sondu (Nastaveni prevodniku,
str. 39).

Nastaveni sonaru RealVi

Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru).

Point Colors (Barvy bodu): Nastavuje barevnou
paletu pro body sonarové odezvy.

Bottom Style (Styl dna): Nastavuje styl dna.
Pokud se nachazite v hlubokych vodach, mizete
zvolit nastaveni Points (Body) a ruéné nastavit
méI¢i rozsah.

Bottom Colors (Barvy dna): Uréuje barevné
schéma dna.

Color Key (Barevny kli€): Zobrazeni popisu
barevného odstupriovani hloubek.

Overlay Data (Zobrazovana data): Stanovuje data
zobrazovand na strance sonaru.

Montaz: Konfiguruje sondu (Nastaveni pfevodniku,
str. 39).

Nastaveni sonaru LiveVi
Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup
(Nastaveni sonaru).
Color Scheme (Barevné schéma): Umoznuje
zvolit barevné schéma.
Bottom Fill (Vypli dna): Zbarveni dna dohnéda
za UcCelem jeho odliSeni od pfekreslované vody.
Trails (Zaznamy drah): Urcuje, jak dlouho
se zaznamy drah zobrazuji na obrazovce. Zazna-
my drah predstavuji pohyb cild.
Grid Overlay (Mrizkova vrstva): Zobrazeni mfizky.

Noise Reject (Potlaceni ruchii): Snizuje ruseni
a Cetnost nezadoucich objekttl zobrazovanych
na strance.

Scroll History (Vypis historie): Zobrazuije historii
sonarovych snimkU na tradiéni sonarové strance.

Overlay Data (Zobrazovana data): UrCuje data
zobrazovana na sonarové strance (Vlastni nasta-
veni datovych poli, str. 4).

Installation (Montaz): Konfiguruje sondu (Kalibrace
kompasu, str. 32).

Nastaveni potlaceni ruchil sonarem

Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Noise Reject (PotlaCeni

ruchu).

Interference (Ruseni): SlouZi pro nastaveni
citlivosti tak, aby doSlo ke sniZeni rusivych efektl
zpUsobenych okolnimi zdroji.

K odstranéni ruchu ze stranky byste méli pouzit
zlep$eni. Nejlepsim zplsobem, jak ruch odstranit,
je odstranit problémy s instalaci.

Color Limit (Barevné omezeni): Skryti ¢ast
barevné palety za Gi¢elem odstranéni poli se
slabym ruchem.

Nastavenim barevného omezeni na barvu
nezadoucich odezev Ize eliminovat zobrazovani
nezadoucich odezev na strance.

Smoothing (Vyhlazeni): Odstranéni ruchu, ktery
neni soucasti bézné sonarové odezvy a upravuje
prekresleni odezev, napf. dna.

Pokud je nastaveni pfili§ vysoké, zachova se vice
nizkouroviioveho ruchu, nez v pfipadé aplikace
kontroly ruchu, ale ruch je v dusledku zprdméro-
vani utlumeny. Viyhlazeni mlze odstranit tecko-
vani dna. Kombinaci vyhlazeni a kontroly ruchu
|ze dobfe potlacit nizkouroviiovy ruch. Nastaveni
vyhlazeni a kontroly ruchu Ize za ucelem potlace-
ni nezadouciho ruchu upravovat krokove.

Surface Noise (Sum u hladiny): Skryje $umy
u hladiny, aby se zvysila pfehlednost zobraze-
nych informaci. Sir$i paprsky (nizsi frekvence)
mohou zobrazovat vice cilli, ale mohou genero-
vat vice povrchového ruchu.

TVG: Nastavuje Casové promeénlivy zisk, ¢imz
Ize potlacit ruch.

Tato funkce je nejpFihodnéjsi v situacich,

kdy chcete potlacit nezadouci ruch v blizkosti
hladiny. Kromé toho umoZfiuje zobrazeni ciltl
blizko hladiny, které jsou jinak skryté nebo
zamaskované povrchovym ruchem.
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Nastaveni pro zobrazeni sonarovych

informaci

Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Appearance (Vzhled).

Color (Barva): Nastavuje barevné schéma
a barevny zisk.

Overlay Data (Zobrazovana data): Stanovuje data
zobrazovana na strance sonaru.

A-scope: Funkce A-Scope je vertikalni graf
po pravé strané stranky, ktery na stupnici nepfetr-
Zité zobrazuje vzdalenost od objekt.

Depth Line (Hloubkova linie): Zobrazi rychlou
referen¢ni hloubkovou lini.

Edge (Hranice): Abyste mohli urcit tvrdost dna,
mU0Zzete na zakladé sily odrazeného signalu
oznadit nejtvrdsi signal.

Pic. Advance (Nastaveni prekreslovani):
Umozriuje rychlejsi prekreslovani obrazu tim, ze
se pfi kazdém pfijatém sloupku sonarovych dat
prekresli na displeji vice nez jeden sloupek dat.
Tato funkce je uzite¢na predevsim pfi pouzivani
sondy v hlubokych vodach, protoze sonarovému
signdlu trva odraz ode dna zpét k sondé delsi
dobu.

Pfi nastaveni 1/1 se soubézné s jednim navratem
odrazeného signalu na displeji prekresli jeden
informacni sloupek. Nastaveni 2/1 pfekresli

2 sloupky. Pfi nastaveni 2/1 se soub&Zzné

s jednim navratem odraZeného signalu

na displeji prekresli dva informaéni sloupky

a stejny princip funguje u nastaveni 4/1 a 8/1.

Nastaveni sonarového alarmu

POZNAMKA: Nékteré funkce vyZaduii pFipojeni

externich pfistroju. Zvolte Settings (Nastaveni)

> Alarms (Alarmy) > Sonar.

Shallow Water (Mél¢ina): Umozriuje nastavit
alarm upozornujici na hloubku nedosahuijici
zadané hodnoty.

Deep Water (Hluboka voda): UmoZriuje nastavit
alarm upozorfujici na hloubku pfesahujici zada-
nou hodnotu.

Water Temp. (Teplota vody): Tento alarm se spusti
v pfipadé, Ze sonda hlasi teplotu, ktera je 0 1,1°C
vy$Si nebo nizsi nez je uréena teplota.

Contour (Obrys): Definuje alarm, ktery zazni,
pokud sonda v definované vzdalenosti ode dna
a hladiny detekuje suspendovany cil.

Fish (Ryba): Tento alarm muUZete nastavit tak,

aby se spustil v pfipadé, Ze pfistroj pod vodou

detekuje plovouci objekt.

+ axee definuje alarm, ktery zazni v pfipadé
detekce ryby jakékoli velikosti.

* aec definuje alarm, ktery zazni v pfipadé
detekce pouze stfedni nebo velké ryby.

+ & definuje alarm, ktery zazni v pfipadé detek-
ce pouze velké ryby.

Rozsifené nastaveni sonaru

Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Advanced (Pokrocilé).

Transmit (Vysilani): Pferusi vysilani sondy.

Shift (Rozsah): Umoziuje nastavit rozsah hloubek,
na ktery se sonar zaméfi. Umoznuje pfiblizeni
ve vy$8im rozliSeni ve stanovené hloubce.

PFi pouzivani rozsahu hloubek nemusi sledovani
dna fungovat efektivné, protoZe sonar vyhledava
data ve vymezené hloubce, ve které se dno ne-
musi nachazet. PouZivani rozsahu hloubek také
ovliviiuje rychlost pfekreslovani, protoZe nejsou
zpracovavana data mimo zadanou hloubku, ¢imz
se snizuje Cas potfebny k pfijeti a zobrazeni dat.
Zadanou oblast si Ize pfiblizit, coz umozriuje
bliz§i hodnoceni cilli pfi vy$Sim rozliseni

nez pfi standardnim pfibliZeni.

Echo Stretch (Zesileni odezvy): Uréuje silu
zobrazovanych odezev, ¢imz usnadriuje jejich
rozliSeni.

Pokud jsou cile $patné viditelné, umozriuje toto
nastaveni jejich zvyraznéni pro snadnéjsi rozli-
$eni na obrazovce. Pokud je nastavena hodnota
prilis vysoka, splynou cile dohromady, pokud je
pfili§ nizka, mohou byt cile pfilis malé a tézko
rozeznatelné.

Pro dosazeni optimalniho rozliSeni a potlaceni
ruchu Ize tuto funkci kombinovat s funkci nasta-
veni filtru Sifky. Pokud je nastaveni téchto funkci
nizké, je rozliSeni nejvyssi, ale také nejnachylnéj-
§i na ruseni. Pokud je nastaveni zesileni odezvy
vysoké a nastaveni filtru Sitky nizké, je rozliSeni
nizsi, ale cile jsou Sirsi. Pokud je nastaveni téchto
nachylné na ruseni. Doporucujeme nizké nasta-
veni zesileni odezvy a vysoké nastaveni filtru
Sitky.

Bottom Track (Sledovani dna): UrCuje frekvenci
pro uréovani hloubky.
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Nastaveni sledovani dna umoziuje vybrat
specificky kandl, ktery slouzi ke sledovani dna.
Napfiklad pfi praci v mélkych vodach mizete
nastavit sledovani dna na nizkou frekvenci.
Temp. Source (Tepelny zdroj): UrCuje kanal
pro zaznam teploty vody, pokud je k sondé umoz-
fujici snimani teploty pfipojeno vice nez jedno
¢idlo pro snimani teploty vody.

Nastaveni prevodniku

Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup

(Nastaveni sonaru) > Installation (Instalace).

Transmit Rate (Pfenosova frekvence): UrCuje
prodlevu mezi jednotlivymi pfenosy sonaru.
ZvySenim prenosové frekvence se zvysi rychlost
prekreslovani, ale mlze také zvysit vlastni ruseni.
Snizenim pfenosové frekvence se zvysi prodleva
mezi jednotlivymi signaly a miZe se tak odstranit
vlastni ruseni.

Transmit Power (Pfenosovy vykon): Snizuje
prekmit sondy pobliz hladiny. Niz$i nastaveni
snizi prekmit sondy, ale mlze také snizit silu
odezvy.

Filter Width (Filtr Sirky): Definuje okraje cile.
Kratsi filtr jasnéji definuje okraje cile, ale mize
umozriovat vice ruchu. DelSi filtr vytvari mekgi
okraje cile a také muze redukovat ruch.

Transducer Diagnostics (Diagnostika sondy):
Zobrazeni podrobnosti o sondé.

Flip Left/Right (Pfeklopit doleva/doprava): Otoci
orientaci stranky SideV zleva doprava.

Install Depth (Instalaéni hloubka): UrCuje hloubku
pod vodou, ve které je sonda Panoptix instalova-
na. Zadanim presné hloubky, ve které je sonda
taci objektl ve vodé.

Flipped (Otoceni): Uruje orientaci sonarové
stranky Panoptix, pokud je instalovana sonda
pro pohled doll s kabely vedoucimi k pravoboku
lodi.

Beam Width (Sitka paprsku): Ur&uje $itku paprsku
sondy Panoptix.

Mensi Sitka umozniuje dohlédnout hloubégji a dal.
Vétsi Sitka umoZziuje zobrazeni $irSi plochy.

Use AHRS (Pouzit AHRS): Umozfuje internim
¢idlim referenéni systém pozice a kurzu (AHRS)
automaticky detekovat instalacni Uhel Cidla Pa-
noptix. Pokud je toto nastaveni vypnuto, mizete
zadat specificky instalaéni Uhel sondy nastavit
pomoci funkce Pitch Angle (Uhel snimani).

Vétsina sond pro pohled dopfedu je instalovano
pod Uhlem 45 stuprili, zatimco sondy pro pohled
doll jsou instalovany pod thlem nula stupnid.

Nahravani sonaru

Nahravani sonarové stranky

POZNAMKA: Ne viechny modely podporuji nahra-

vani sonarovych udaju.

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Na sonarové obrazovce zvolte Menu > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Sonar Recording
(Zaznam sonaru) > Record Sonar (Zaznamenat
sonar).

15 minut zaznamu sonaru vyuZije pfiblizné
200 MB kapacity viozené pamétové karty. Sonar
|ze zaznamenavat az do vyCerpani kapacity karty.

Ukonéeni nahravani sonarové stranky

NeZ budete moci zdznam sonaru zastavit, musite

jej nejprve spustit (Nahravani sonarové stranky,

str. 39).
Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar Setup
(Nastaveni sonaru) > Sonar Recording (Zaznam
sonaru) > Stop Recording (Ukoncit zaznam).

Vymazani nahravani sonarové stranky

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Na sonarové strance zvolte Menu > Sonar
Setup (Nastaveni sonaru) > Sonar Recordings
(Zaznamy sonaru) > View Recordings (Zobrazit
zaznamy).

3 Zvolte pozadovany zaznam.

4 Zvolte Delete (Smazat).

Prehravani sonaru

Abyste si zaznamy sonaru mohli pfehrat, musite si

nejprve stahnout a nainstalovat aplikaci HomePort™

a nahrat data sonaru na pamétovou kartu.

1 Vyjméte pamétovou kartu z pfistroje.

2 Vlozte pamétovou kartu do Ctecky karet pfipojené
k pocitadi.

3 Spustte aplikaci HomePort.

4 Ze seznamu vyberte poZadovany zaznam
sonaru.

5 Pravym tlacitkem mysi kliknéte na zaznam sona-
ru ve spodni tabulce.

6 Zvolte Playback (Piehrat).

Sonar
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Radar

/\ VAROVANI

Namofni radar vysila mikrovinnou energii, ktera
mUZze byt potenciélné $kodliva lidem a zvifatim.
Pred vysilanim radarového pfenosu si ovérte, ze
je oblast v dosahu radaru prazdna. Radar vysila
paprsek rotujici v rozsahu pfiblizné 12° nad a 12°
pod horizontalni osou vedouci ze stfedu radaru.

Pokud radar vysila, nedivejte se zblizka pfimo

na anténu; oci jsou nejcitlivejsi Casti téla

na elektromagnetickou energii.
Pokud pfipojite svij mapovy plotter k volitelnému
namofnimu radaru Garmin, napi. GMR™ Fantom™
6 nebo GMR 24 HD, ziskate vice informaci o svém
okoli.
Namoini radary Garmin (Radar) pfenaseji uzky
mikrovinny paprsek, ktery rotuje v rozsahu 360°.
Pokud se vysilany paprsek setka s objektem, je ¢ast
mikrovinné energie odrazena zpét k radaru.

Zmeéna rezimu radaru

1 Na kombinované strance nebo v rozlozZeni
SmartMode s radarem zvolte Menu > Radar
Menu (Moznosti radaru) > Change Radar (Zmé-
nit radar).

2 Zvolte rezim radaru.

Pienos radarového signalu
POZNAMKA: Z diivodu bezpeénosti vstupuje radar
po zahfati do rezimu standby. Diky této funkci mate
prilezitost jesté pred skute¢nym spusténim radaru
zjistit, zda je oblast v dosahu radaru prazdna.
1 Pokud je mapovy plotter vypnuty, pfipojte radar
v souladu s pokyny pro instalaci radaru.
2 Zapnéte mapovy plotter.
V pfipadé nutnosti se radar zahfeje a odpocitava-
ni Vas uvédomi, az bude pfipraven.
3 Zvolte moznost Radar.
4 Zvolte rezim radaru.
Pfi pfipravé radaru se objevi hlaSeni s odpocita-
vanim.
5 Zvolte Menu > Transmit Radar (Vysilani radaru).
Ukonceni prenosu radarového signalu
Na hlavni strance zvolte Menu > Radar
to Standby (Rezim standby radaru).
TIP: Vysilani radaru Ize rychle ukoncit stiskem O
> Radar To Standby (Radar do pohotovostniho
rezimu) na jakékoli strance.

Nastaveni rezimu ¢asovaného pienosu
Pokud chcete 3etfit energii, miZete nastavit
intervaly, ve kterych bude radar vysilat a kdy bude
v pohotovostnim rezimu.

POZNAMKA: Dualni radarové rezimy tuto funkci

nepodporuji.

1 Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(Moznosti radaru) > Timed Transmit (Casované
vysilani).

2 Aktivujte funkci Timed Transmit.

3 Zvolte Stdby Time (Pohotovostni ¢as), zadejte
prodlevu mezi jednotlivymi vysilanimi a zvolte
Done (OK).

4 Zvolte Transmit Time (Délka vysilani), zadejte
délku kazdého vysilani radaru a zvolte Done
(OK).

Aktivace a nastaveni zony bez radarového

prenosu

Pokud chcete, mizete stanovit zonu, uvnitf které

nebude radarovy skener vysilat Zadné signaly.

POZNAMKA: Ne viechny radary a mapové plottery

tuto funkci podporuji.

1 Na radarové strance zvolte Menu > Radar Setup
(Nastaveni radaru) > Installation (Instalace)
> Enable No Transmit Zone (Aktivovat zonu
bez vysilani).

Zbna, kde nebude radar vysilat signél, je
na strance radaru vystinovana.

2 Zvolte Adjust No Transmit Zone (Upravit zénu
bez vysilani) > Move No Transmit Zone (Posu-
nout zénu bez vysilani).

3 Zvolte Angle 1 (Uhel 1) a vyberte nové umisténi
prvniho dhlu.

4 Zvolte Angle 2 (Uhel 2) a vyberte nové umisténi
druhého dhlu.

5 Zvolte Done (OK).

Nastaveni dosahu radaru

Dosah radarového signalu oznacuje délku radarem
vysilaného a pfijimaného impulsniho signalu.
Pokud dojde ke zvySeni dosahu, prodlouzi se také
délka radarem vysilanych impulsU tak, aby signal
dosahl i ke vzdalengjsim objektim. V delSich impul-
sech se odrazi také blizSi objekty, pfedevsim dést
a viny, které mohou na radarové strance zpUsobit
silngjSi ruseni. Prohlizenim informaci o vzdalengj-
Sich objektech muze dojit také ke zmen3eni prosto-
ru radarové stranky, ktery je vyhrazen pro zobrazeni
blizSich objekt.
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* Pro snizeni zisku tisknéte tlacitko 2.
* Pro zvy$eni zisku tisknéte tlacitko =.

Rady pro vybér nejvhodnéjSiho dosahu

radaru

+ Rozhodnéte se, jaké informace se maji na stran-
ce radaru zobrazovat.
Napf. se zamyslete, zda potfebujete znat infor-
mace o pocasi v aktualnim misté ¢i o objektech
a dopravé v dané oblasti nebo Vas snad zajima
pocasi ve vzdalengjsi poloze?

+ Vyhodnotte podminky prostfedi, ve kterém bude-

te radar pouZivat.
Napf. obzvlasté v nevlidném pocasi muze
pfi pouZiti delSich radarovych signald dojit
ke zvySeni ruchu na strance radaru, nasledkem
¢ehoz bude zhorSena Citelnost informaci o bliz-
Sich objektech. Pokud jsou optimalné nastaveny
parametry pro ruSeni deStém, nabizeji kratsi ra-
darové signaly za desté lepsi Citelnost informaci
o blizSich objektech.

+ V zavislosti na vyuziti radaru a aktualnich
podminkach daného prostredi zvolte kratsi
a efektivnéjsi dosah.

Priblizeni/oddaleni stranky radaru

+ Pohybem dvou prsti smérem k sobé oddalte
mapu.

+ Pohybem dvou prstd smérem od sebe pfiblizte
mapu.

« Stranku si posunite a v pfipadé potfeby zmérite
jeji priblizeni pomoci tlacitek 4= a =

Oznaceni trasového bodu

na strance radaru
1 Na radarové strance zvolte polohu.
2 Na kombinované strance zvolte & Create

Waypoint (Vytvorit trasovy bod) nebo jej vytvorte

na plné sonarové strance.

Technologie Dopplerova radaru

MotionScope™

Radar GMR Fantom pouziva k detekci a zvyraz-
néni pohyblivych cili Dopplerdv jev a pomaha tak
predchazet pfipadnym kolizim, hledat hejna ptakd
a sledovat povétrnostni formace. Doppler(v jev

je frekvencni posun v odezvé radaru v dusledku
relativniho pohybu cile. Ten umoziuje okamzitou
detekci jakéhokoli cile pohybujiciho se vpied nebo
od radaru.

Funkce MotionScope zvyrazriuje pohyblivé cile
na strance radaru, ¢imz usnadnuje navigaci mezi
jinymi plavidly, ve Spatném poc€asi nebo na misto
k rybafeni, kde se shlukuji a krmi ptéci.
Jednotlivé cile jsou barevné rozliSeny, takze

Ize snadno urdit, které cile sméfuji k Vam a které
naopak od Vas. Pro vétSinu barevnych schémat
plati, Ze zelené jsou oznaceny cile sméfujici

od Vas a Cervené cile, které se pohybuji k Vam.

Aktivace chranéné zény
MUZete aktivovat chranénou zénu, ktera Vas
upozorni, pokud se v definované oblasti kolem lodi
vyskytne jakykoli objekt.
POZNAMKA: Dualni radarové rezimy tuto funkci
nepodporuji.
Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(MozZnosti radaru) > Enable Guard Zone (Aktivo-
vat chranénou zénu).

Stanoveni kruhové chranéné zény

Abyste mohli definovat hranice chranéné zény,

musite chranénou zénu nejprve povolit (Aktivace

chrénéné zony, str. 41).

Hranice chranéné zony mlze byt kruhova tak, aby

zo6na obklopovala celou lod.

1 Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(Moznosti radaru) > Adjust Guard Zone (Upravit
chranénou zénu) > Adjust Guard Zone (Upravit
chranénou zénu) > Circle (Kruh).

2 Zvolte polohu, kterou bude prochazet vnéjsi
kruznice chranéné zény.

3 Zvolte polohu, kterou bude prochazet vnitfni kruz-
nice chranéné zony, ¢imz urcite Sitku chranéné
zony.

Stanoveni ¢aste€né chranéné zony

Abyste mohli definovat hranice chranéné zény, mu-

site chranénou zénu nejprve povolit (strana 41).

Hranice chranéné zény nemusi byt nutné definova-

ny tak, aby obklopovaly celou lod'.

1 Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(Moznosti radaru) > Adjust Guard Zone (Upravit
chranénou zénu) > Adjust Guard Zone (Upravit
chranénou zénu) > Corner 1 (Roh 1).

Radar
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2 Dotykem presurite vnéjsi roh chranéné zény (D.

3 Zvolte moznost Corner 2 (Roh 2).

4 Zvolte polohu, kterou bude prochazet vnitini roh
chrénéné zény (2), ¢imz uréite §itku chranéné
z6ny.

5 Zvolte Done (OK).

Deaktivace chranéné zény

Chranénou zénu Ize deaktivovat.
Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(Moznosti radaru) > Adjust Guard Zone (Upravit
chranénou zénu) > Disable Guard Zone (Deakti-
vovat chranénou zonu).

Konfigurace chranéné zony zistava uloZena, takze

ji 1ze kdykoli znovu aktivovat.

MARPA

Systém MARPA (miniautomaticky asistent zakreslo-
vani radaru) umoziuje identifikovat a sledovat cile
a je nepretrzité vyuzivana k prevenci kolizi. Pokud
chcete systém vyuzit, pfidélte Stitek MARPA vybra-
nému cili. Radarovy systém automaticky sleduje
oznaceny objekt a pfinasi o ném informace o dosa-

MARPA indikuje stav kazdého ozna¢eného objektu
(zaméfovany, ztraceny, sledovany nebo nebezpec-
ny) a mapovy plotter zvukovym signélem upozorni
na skutecnost, Ze objekt vstoupi do chranéné zény.

Zamérovani symbol(i MARPA

Zaméfovani cile. Pfi zaméFovani objektu rada-
rem z objektu vychazi soustfedné, preruSované
zelené kruhy.

«(O | Cil byl zaméFen. Souvisly zeleny kruh indikuje
pozici cile, ktery radar zaméfil. Pferu$ovana
zelena linie vychazejici z kruhu oznacuje
predpokladany kurz vzdu$nou ¢arou nebo GPS
kurz cile.

) Nebezpecny objekt v dosahu. Kruh kolem cile
zacne Cervené blikat, ozve se akusticky signal

a na displeji se objevi hlaSeni. Souvisla ¢ervena
tecka, ze které vychazi ¢ervena linie, po potvrze-
ni vystrahy oznacuji pozici cile a jeho pfedpokla-
dany kurz vzdusnou ¢arou nebo GPS kurz cile.
Pokud je alarm bezpe¢né zény vypnuty, symbol
objektu blika, ale nespusti se akusticky alarm

a neobjevi se ani hlaeni alarmu.

® Cil se ztratil. Souvisly zeleny kruh proskrtnuty
pismenem X indikuje, Ze se radaru nepodafilo
cil zaméfit.

50 | Nejblizsi bod kontaktu s nebezpecnym cilem
a Gas zbyvajici do jeho dosazeni.

Pridéleni stitku MARPA cilovému objektu
Abyste mohli systém MARPA vyuzivat, potfebujete
pfipojeny kurzovy snimac¢ s aktivnim signalem GPS.
Kurzovy snima¢ musi poskytovat NMEA 2000 ¢islo
skupiny parametr(i (PGN) 127250 nebo vystupni
vétu NMEA 0183 HDM nebo HDG.
1 Na radarové obrazovce vyberte objekt nebo

pozici.
2 Zvolte Acquire Target (Zamérit cil) > MARPA
Target (Cil MARPA).

Odstranéni Stitku MARPA od cilového

objektu

1 Na radarové obrazovce vyberte cil MARPA.

2 Zvolte MARPA Target (Cil MARPA) > Remove
(Odstranit).

Zobrazeni informaci o objektu se Stitkem
MARPA

Nyni si muzete zobrazit informace o objektu

se Stitkem MARPAm véetné jeho dosahu, kurzu,
rychlosti atd.

1 Na radarové obrazovce vyberte cilovy objekt.
2 Zvolte MARPA Target (Cil MARPA)

Zobrazeni seznamu hrozeb AIS a MARPA

Z kazdé stranky radaru nebo z mapové stranky

s radarovou vrstvou si mizete prohlédnout seznam

objekt(l AIS a MARPA a upravit jeho vzhled.

1 Na radarové obrazovce zvolte Menu > Other
Vessels (Ostatni plavidla) > List (Seznam)
> Show (Zobrazit).

2 Vyberte typ hrozby, ktery bude pfidan do seznamu.

Zobrazeni plavidel AIS na strance radaru
Pro praci se systémem AIS je nutné externi zafizeni
AIS a aktivni radiolokacni opakovac vysilajici signa-
ly AIS z jinych plavidel.
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ZpUsob zobrazeni ostatnich plavidel na radarové
strance mUzete upravit dle svych pozadavku.
Pokud je v rezimu radaru provedeno jakékoliv na-
staveni (kromé rozsahu pro zobrazeni objektl AlS),
bude se toto nastaveni tykat vSech rezim( radaru.
Nastaveni pro zobrazovani podrobnych informaci

a planovaného sméru provedené v ramci jednoho

rezimu radaru se bude vztahovat na vSechny rezimy

radaru a radarové vrstvy.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Other Vessels (Ostatni
plavidla) > Display Setup (Nastaveni zobrazeni).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:

» Pokud chcete nastavit dosah, ve kterém se
maji plavidla AIS objevovat, zvolte mozZnost
Display Range (Dosah pro zobrazeni objektd)
a zvolte pozadovanou vzdalenost.

* Pro zobrazeni podrobnosti o AIS aktivnich pla-
vidlech zvolte Details (Podrobnosti) > Show
(Ukazat).

*+ Pro stanoveni pfedpokladaného Casu
pro plavidla AIS zvolte Proj. (Pfedpoklad).
Heading a zadejte Cas.

* Pro zobrazeni drah AIS plavidel zvolte Trails
(Z&znamy drah), a pak zvolte délku stopy, kte-
ra se bude u sledovanych plavidel zobrazovat.

VRM a EBL

Nastroje VRM (Proménliva vzdalenost od objektu)

a EBL (Elektronické uréeni sméru) méfi vzdalenost
a smér do cile. Na strance radaru se VRM objevi
jako kruznice, jejiz stfed pfedstavuje aktudlni polohu
Vasi lodi, a EBL se zobrazi jako linka vychézejici

z aktualni polohy lodi a protinajici kruznici VRM.
Prasecik je pak objektem VRM a EBL.

Zobrazeni VRM a EBL
Na radarové strance zvolte Menu > Radar
Options (MoZnosti radaru) > Show VRM/EBL
(Zobrazit VRM/EBL).

Nastaveni VRM a EBL.

Abyste mohli upravovat nastaveni nastroji VRM

a EBL, musite nejprve nechat tyto informace zobra-
zovat na radarové strance (Zobrazeni VRM a EBL,
str. 43).

Nastroj VRM Ize nastavit z hlediska praméru,

u nastroje EBL Ize nastavit Uhel, ¢imZ se posune
bod priniku VRM a EBL. Zména nastaveni VRM

a EBL provedena v ramci jednoho rezimu se projevi
i v rezimech ostatnich.

1 Na radarové strance zvolte novou polohu pro bod
praniku VRM a EBL.

2 Zvolte Drop VRM/EBL (Vypnout VRM/EBL).

3 Zvolte moznost Stop Pointing (Pfestat oznaco-
vat).

Méreni vzdélenosti a sméru k nalezenému

objektu

Abyste mohli upravovat nastaveni nastroji VRM

a EBL, musite nejprve nechat tyto informace zobra-

zovat na radarové strance (strana 43).

1 Na radarové strance zvolte polohu cilového
objektu.

2 Zvolte Measure Distance (Zméfit vzdalenost).
Vzdéalenost a smér do polohy objektu se zobrazi
v levém hornim rohu stranky.

Vrstva radarovych informaci

Pokud mapovy plotter pfipojite k dopliikovému na-
mofnimu radaru Garmin, miZete na navigacni nebo
rybaiské mapé radarovou vrstvu.

Zpusob zobrazeni informaci v ramci radarové
vrstvy zélezi na naposledy zvoleném reZimu radaru
a vSechna konfiguracni nastaveni pro radarovou
vrstvu se promitnou také do naposledy zvoleného
reZzimu radaru.

Zobrazeni radarovych informaci a jejich
vyrovnani s mapovymi daty

Pokud vyuZzivate radarovou vrstvu, vyrovna mapovy
plotter radarova data s mapovymi podklady

v zavislosti na sméru lodi, ktery vychazi z informaci
poskytovanych magnetickym smérovym senzorem
pfipojenym k siti NMEA0183 nebo NMEA2000.
Pokud neni smérovy senzor k dispozici, je smér
plavby lodi uréen na zékladé GPS informaci.

GPS systém uréuje smér, ve kterém se lod pohybu-
je, nikoliv smér, kterym lod’ sméfuje. Pokud lod

v zavislosti na proudech nebo vétru driftuje zpét
nebo do strany, nemusi byt radarova vrstva idealné
vyrovnana s mapovym podkladem. Této situaci

Ize predejit vyuzivanim smérovych dat z elektronic-
kého kompasu.

Pokud jsou informace o sméru lodi zaloZeny na Uda-
jich poskytovanych magnetickym smérovym sen-
zorem nebo automatickym pilotem, mdze byt jejich
spravnost naru$ena z divodu nespravné zadanych
vstupnich informaci, mechanického selhani, mag-
netického ruseni nebo jinych faktord. Pokud nejsou
informace o sméru spravné, nemusi byt radarova
vrstva perfektné vyrovnana s mapovymi daty.
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Echo Trails (Echo zaznamy)

Funkce echo zdznamu umoZriuje sledovat pohyb
plavidel na strance radaru. Délku zobrazovani
z&znamu lze ménit.

POZNAMKA: V zavislosti na zplisobu uzivani rada-
ru mize ¢i nemusi byt nastaveni pro ruseni destém
aplikovano i na dal$i rezimy radaru nebo

na radarové vrstvy.

POZNAMKA: Ne véechny modely radard

a mapovych plottert podporuji vSechny moznosti

a nastaveni.

Zapnuti echo zaznamt
Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(Moznosti radaru) > Echo Trails (Echo zaznamy)
> Display (Zobrazeni).

Nastaveni délky echo zaznamu

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Radar Options (MoZnosti
radaru) > Echo Trails (Echo zaznamy) > Time
(Cas).

2 Zvolte pozadovanou délku zaznamu.

Mazani echo zaznamt

Pokud chcete radarovy snimek progistit, mizete

z néj echo zaznamy odstranit.
Na strance radaru zvolte Menu > Radar Options
(Moznosti radaru) > Echo Trails (Echo zaznamy)
> Clear Trails (Odstranit zaznamy).

Vlastni nastaveni radarovych

informaci

Z dlvodu snizeni ruchl a zvy$eni pfesnosti mizete

nastaveni radarovych informaci upravit.

POZNAMKA: Zobrazeni radarové stranky mizete

upravit tak, aby odpovidalo zvolenému rezimu.

1 Nastavte dosah radaru (Nastaveni dosahu rada-
ru, str. 40).

2 Obnovte implicitni nastaveni zisku (Automaticka
Uprava zisku na strance radaru, str. 44).

3 Manualné upravte nastaveni zisku (Manualni
Uprava zisku na strance radaru, str. 44).

Zisk radaru a ruSeni signalu

Automaticka uprava zisku na strance radaru
Automatické nastaveni zisku pro kazdy z rezim{
radaru je optimalizovano pro konkrétni radar a mize
se liSit od automatického nastaveni slouZiciho

pro jiny rezim.

POZNAMKA: V zavislosti na vyuZiti radaru se
nastaveni zisk provedené pro jeden reZim radaru
mze ¢i nemusi projevit v dalSich reZzimech radaru
nebo v radarové vrstvé.

POZNAMKA: Ne véechny modely radard

a mapovych plotterd podporuji vSechny moznosti

a nastaveni.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Gain (Zisk).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsobd:

* Pro automatickou upravu zisku v ménicich se
podminkach zvolte Auto Low (Nizky) nebo
Auto High (Vysoky).

* Pro automatickou Upravu zisku pro zobrazova-
ni ptakd nad vodni hladinou zvolte Auto Bird
(Ptak).

Manualni dprava zisku na strance radaru

Pro optimalni vykon radaru Ize zisk upravit

manualné.

POZNAMKA: V zavislosti na vyuziti radaru se

nastaveni zisk provedené pro jeden rezim radaru

mUZe ¢i nemusi projevit v dal$ich rezimech radaru
nebo v radarové vrstvé.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Gain (Zisk).

2 Pro zvy$eni zisku tisknéte tlacitko Up (Pfidat),
dokud se na strance radaru neobjevi lehké zréni.
Data na strance radaru se obnovuji vzdy
po nékolika vtefinach. Ve vysledku se efekt
ruéniho nastaveni tisku nemusi projevit okamzité.
Zisk nastavujte pomalu.

3 Pro snizeni zisku tisknéte tlacitko Down (Ubrat),
dokud se zrnéni neztrati.

4 Pokud se v dosahu nachazeji lodé&, pevnina nebo
jiné objekty, snizujte zisk tisknutim tlacitka Down
(Ubrat), dokud neza¢nou vyznacené objekty
blikat.

5 Nyni tisknéte tlaCitko Up (Pfidat), dokud vyzna-

¢eni lodi, pevniny a jinych objektd nebude

na strance radaru zobrazeno trvale.

Pokud je to nutné, minimalizujte zobrazeni vel-

kych objektd v okoli.

Pokud je to nutné, minimalizujte interference

zplisobené bo¢nimi odrazy.

(o2}

~

Minimalizace interferenci zplsobenych okolnimi
velkymi objekty

Obraz rozmérnych okolnich objektt, napf. pfistav-
nich hrazi, se miZe na strance radaru zobrazovat
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velmi jasné. Tento obraz muze zastifiovat mensi

objekty ve své blizkosti.

POZNAMKA: V zavislosti na vyuziti radaru se

nastaveni zisk provedené pro jeden rezim radaru

mze ¢i nemusi projevit v dal$ich reZimech radaru
nebo v radarové vrstve.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Gain (Zisk).

2 Aby byly na strance radaru snaze vidét mensi
objekty, snizte zisk prostfednictvim tlacitka Down
(Ubrat).

Snizenim zisku dojde k eliminaci interferenci vel-
kych objektl v okoli, ale zaroveri mohou obrazy
mensich nebo vzdalenéjSich objektl na radarové
strance zacit blikat nebo se UpIné ztrati.

Minimalizace interferenci zptisobenych boc¢nimi

odrazy

Interference zplisobené bo¢nimi odrazy se mohou

zobrazovat jako Smouhy vychazejici z objektu

v pUlkruhovém vzoru. Efekt boénich odrazl

Ize redukovat snizenim zisku nebo zmenSenim

dosahu radaru.

POZNAMKA: V zavislosti na vyuZiti radaru se

nastaveni zisk provedené pro jeden rezim radaru

muze ¢ nemusi projevit v dalSich rezimech radaru
nebo v radarové vrstvé.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Gain (Zisk).

2 Tisknutim tlacitka Down (Dolt) snizujte zisk az
do té doby, nez pilkruhové Smouhy ze stranky
radaru zmizi.

Snizenim zisku dojde k eliminaci interferenci boc-
nich odraz(, ale zarovert mohou obrazy mensich
nebo vzdalenéjSich objektd na radarové strance
zaCit blikat nebo se UpIné ztrati.

Automatické nastaveni pro ruseni morem

na strance radaru

Mapovy plotter Ize nastavit tak, aby automaticky

upravoval zobrazeni ruchl neklidného more.

POZNAMKA: V zavislosti na zplisobu uzivani

radaru mGze ¢i nemusi byt nastaveni pro ruseni

mofem aplikovano i na dalsi rezimy radaru nebo

na radarové vrstvy.

POZNAMKA: Ne véechny modely radard

a mapovych plottert podporuji vSechny moznosti

a nastaveni.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Sea Clutter (Ruseni
mofem)

2 Zvolte Presets (Pfedvolby) nebo Auto (Automa-
ticky).

3 Zvolte nastaveni, které nejlépe vystihuje podmin-
ky na mofi.

PFi pouZiti kompatibilniho modelu radaru mapovy

plotter upravi ruSeni mofem automaticky v zavislosti

na podminkach na mofi.

Nastaveni pro ruseni morem na strance radaru
Urover rugeni mofem mizete nastavit v zavislosti
na proménlivych podminkach na mofi. Nastaveni
pro rueni mofem ma vliv pfedevsim na odrazy
zpusobené blizkymi ruchy a objekty a odrazy vzda-
lenych ruchl a objektl pfili§ neovliviiuje. ZvySenim
hodnoty pro ruSeni mofem dojde k redukovani
odraz(i zpUsobenych okolnimi vinami, ale zaroven
budou hufe Citelné také okolni objekty.
POZNAMKA: V zavislosti na zptisobu uzivani rada-
ru muze ¢i nemusi byt nastaveni pro ruSeni mofem
aplikovano i na dal$i rezimy radaru nebo

na radarové vrstvy.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Gain (Zisk).

2 Tisknutim tlagitek Up (Pfidat) a Down (Ubrat)
zvyste nebo snizte hodnotu pro ruSeni morem
tak, aby byly na radarové strance zaroven dobie
Citelné dulezité objekty.

Za téchto podminek se muze ruseni mofem
na strance radaru nadale zobrazovat.

Nastaveni pro ruseni destém na strance radaru

Na radarové strance mlizete nastavit, do jaké miry

se bude zobrazovat ruSeni destém. Ruseni destém

Ize minimalizovat také sniZzenim dosahu radaru

(Priblizeni/oddéaleni stranky radaru, str. 41).

Nastaveni pro rueni destém ma vliv pfedevsim

na odrazy zplsobené blizkymi ruchy a objekty

a odrazy vzdalenych ruchl a objektl pfili§ neovliv-

fuje. ZvySenim hodnoty pro ruseni destém dojde

k redukovani odrazl zplisobenych okolnim destém,

ale zaroven budou hare Citelné také okolni objekty.

POZNAMKA: V zavislosti na zptisobu uZivani rada-

ru mdze ¢i nemusi byt nastaveni pro ruSeni deStém

aplikovano i na dal$i rezimy radaru nebo

na radarové vrstvy.

1 Na radarove strance zvolte Menu > Radar
Options (Moznosti radaru) > Rain Clutter
(Ruseni destém).

2 Pro zvy3eni ¢i snizeni urovné ruSeni okolnim
destém tisknéte Up (Zvysit) nebo Down (Snizit)
tak, aby na radarové strance byly podstatné
objekty stale dobre Citelné.

Radar
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Za téchto podminek se muze ruseni destém
na strance radaru nadale zobrazovat.

Omezeni ruchii zpusobenych signalem jiného
radaru
Zobrazeni ruseni jinym blizkym radarovym zdrojem
Ize redukovat tak, Ze aktivujete funkci zakazu vza-
jemné komunikace.
POZNAMKA: V zavislosti na zptisobu uZivani
radaru mize ¢i nemusi byt nastaveni pro zakaz
vzajemné komunikace aplikovano i na dalsi rezimy
radaru nebo na radarové vrstvy.
Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Radar Setup (Nastaveni
radaru) > Crosstalk Rej. (Zakaz vzajemné komu-
nikace).

Volitelné moznosti radaru

Na radarové strance zvolte Menu > Radar Options

(Moznosti radaru).

MotionScope™: Pouziva k detekci
a zvyraznéni pohyblivych cild Dopplertv jev
a pomaha tak predchazet pfipadnym kolizim, hle-
dat hejna ptakl a sledovat povétrnostni formace.

Pulse Exp. (Délka pulzu): Prodluzuje vysilany pulz,
¢imzZ maximalizuje energii orientovanou na cile.
Lze tak zlepsit detekci a identifikaci cild.

Echo Trails (Echo zaznamy): Umoznuiji sledovat
pohyb plavidel po radarové strance.

Rain Clutter (Ruseni destém): Snizuje ruseni
zpUsobené destém.

Show VRM/EBL (Zobrazit VRM/EBL): Zobrazeni
nastroje VRM (Proménliva vzdalenost od objektu)
a EBL (Elektronické uréeni sméru) a méfi vzdale-
nost a smér do cile.

Enable Guard Zone (Aktivace ochranné zény):
UrCuje bezpecnou oblast okolo plavidla a upozor-
nuje na jeji naruseni jakymikoli objekty.

Timed Transmit (Casované vysilani): Pomaha
Setfit energii vysilanim radarovych signald
ve stanovenych intervalech.

Nastaveni radaru

Na radarové strance zvolte Menu > Radar Setup

(Nastaveni radaru).

Zdroj: V pfipadé vice radaru v siti uréuje, ktery
radarovy zdroj pouZit.

Chart Display (Zobrazeni mapy): Zobrazi mapu
pod radarovym snimkem. V pfipadé aktivace se
objevi nabidka nastaveni mapy.

Orientation (Orientace): Slouzi pro nastaveni
perspektivy, ve které se budou radarové informa-
ce zobrazovat.

Crosstalk Rej. (Zakaz vzajemné komunikace):
Radarovou stranku miZete nastavit tak, aby
doslo k omezeni interferenci zplisobenych jinym
radarem v okoli.

Rotation Spd. (Rychlost otaceni): UrCuje
preferovanou rychlost ota¢eni radaru. Ke zvySeni
Cetnosti obnovovani zvolte moznost High Speed
(Vysoka rychlost). V nékterych situacich se
radar automaticky otaci béznou rychlosti, aby se
zlepsila detekce, napf. pokud je nastaven vétsi
dosah nebo pokud se pouziva MotionScope nebo
dvojity dosah.

Appearance (Vzhled): Umoznuje zvolit barevné
schéma, rychlost, pfi které se zméni poloha lodi
na mapé a zpUsob zobrazeni navigacnich
informaci.

Montaz: Umozniuje konfigurovat radar pro instalaci,
napfiklad stanovit pfid lodi a pozici zastaveni
antény.

Nastaveni vzhledu radarové stranky

Na radarové strance zvolte Menu > Radar Setup

(Nastaveni radaru) > Appearance (Vzhled).

POZNAMKA: Toto nastaveni se nevztahuje

na radarovou vrstvu.

Bkgd. (Pozadi) Barva: Nastavuje barvu pozadi.

Foreground Clr. (Barva popfiedi): Stanovuje
barevné schéma radarovych odezev.

Look-Ahead Speed (Zména zobrazeni polohy

na zakladé rychlosti): Pfi zvySeni rychlosti se
poloha lodi automaticky presune do dolni ¢asti
stranky. Pro ziskani nejlepSich vysledk( zadejte
svou maximalni rychlost.

Heading Line (Vyznac¢eni sméru pohybu): Slouzi
pro zobrazeni prodlouzeni pfidé obrazu lodi
ve sméru plavby.

Range Rings (Rozsahové kruznice): Dosahové
kruznice Vam pomohou na strance radaru urcit
vzdalenost objektu.

Bearing Ring (Smérovy kruh): Zobrazuje smér
ve vztahu k VaSemu kurzu nebo na zékladé
pozice severu pomaha urcit smér k objektu
zachycenému na radarovém snimku.

Nav Lines (Navigacni linky): Navigacni linky
predstavuji kurs, ktery jste zadali prostfednictvim
funkci Route To (Vytvorit trasu do), Guide To
(Vést do) nebo Go To (Jet do).
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Waypoints (Trasové body): Slouzi pro zobrazeni
trasovych bod( na strance radaru.

Nastaveni instalace radaru

Front of Boat (Pfid’ lodi): Kompenzace fyzické
pozice radaru, pokud se nenachazi na ose lodi
(Odsazeni od pridi lodi, str. 47).

Antenna Configuration (Konfigurace antény):
UrCuje velikost antény radaru a pozici, ve které se
radar zastavi (Nastaveni viastni pozice zastaveni,
str. 47).

Enable No Transmit Zone (Aktivovat zonu

bez vysilani): Stanovuje oblast, ve které radar
nevysila zadny signal (Aktivace a nastaveni zony
bez radarového prenosu, str. 40).

Odsazeni od pridi lodi

Odsazeni od pfidi lodi kompenzuje fyzické umisténi
radarového skeneru na lodi v pfipadé, ze se radaro-
vy skener nenachazi na ose pfid-zad.

Zméreni potencialniho odsazeni od pridi
Odsazeni od pfidi lodi kompenzuje fyzické umisténi
radarového skeneru na lodi v pfipadé, ze se radaro-
vy skener nenachazi na ose pfid-zad.

1 Pomoci magnetického kompasu zjistéte opticky
smér nekterého nehybného objektu, ktery se
nachazi v dohledu.

2 Smér objektu zjistéte také pomoci radaru.

3 Pokud je odchylka sméru vétsi nez +/-1°, nastav-
te odsazeni od pfidi.

Nastaveni odsazeni od pridi

Pred nastavenim odsazeni od pfidi musite potenci-

alni odsazeni od pfidi nejprve zméfit.

Nastaveni odsazeni od pfidi provedené v jednom

rezimu radaru bude pouZzito i pro vSechny ostatni

reZimy radaru a bude se vztahovat i na radarovou
vrstvu.

1 Na strance radaru nebo na strance s radarovou
vrstvou zvolte Menu > Radar Setup (Nastaveni
radaru) > Installation (Instalace) > Front of Boat
(PFid lodi).

2 Odsazeni nastavte tisknutim moznosti Up
(Zvysit) nebo Down (Snizit).

Nastaveni vlastni pozice zastaveni

Pokud mate na lodi vice nez jeden radar, musite

pomoci radarové stranky urcit, ktery radar chcete

upravit.

KdyZ se anténa neot&ci, zastavi se ve vychozim

nastaveni v pozici kolmo k zakladné. Tuto pozici

Ize zménit.

1 Na strance radaru zvolte Menu > Radar Setup
(Nastaveni radaru) > Installation (Instalace)
> Antenna Configuration (Konfigurace antény)
> Park Position (Pozice zastaveni).

2 Pomoci posuvniku upravte pozici zastaveni
antény a zvolte Back (Zpét).

Vybeér jiného radarového zdroje
1 Zvolte pozadovanou moznost:

+ Na strance radaru nebo na strance s rada-
rovou vrstvou zvolte Menu > Radar Setup
(Nastaveni radaru) > Source (Zdroj).

+ Zvolte Settings (Nastaveni) > Communica-
tions (Komunikace) > Preferred Sources
(Preferované zdroje) > Radar.

2 Zvolte radarovy zdroj

Autopilot

/\ VAROVANI

Funkci autopilota mlzete pouzit pouze na stanici
instalované vedle kormidla, plynu a fidiciho
pfistroje kormidla.

Za bezpe¢ny a pfiméFeny provoz lodi jste
zodpovédni pouze Vy. Autopilot je nastroj, ktery
pomaha s provozem lodi. V Zadném pfipadé

z Vas nesnima odpovédnost za bezpeny provoz
lodi. PFi navigaci se vyhybejte potencialnim rizi-
kiim a nikdy nenechavejte kormidlo bez dozoru.

Neustale budte pfipraveni pfevzit kontrolu
nad lodi a kormidlovat ru¢né.

Nejprve se naucte s pfistrojem Autopilot pracovat
na klidné oteviené vodé, kde nehrozi Zadna
nebezpedi.

PFi pouzivani autopilota budte obzvlasté opatrni,
pokud se priblizujete k objektdm, v jejichz
blizkosti mize hrozit potencialni nebezpedi
(napf. kotvisté, pilife a jiné lodé).

Smyslem autopilota je neustale upravovat smér lodi
tak, aby se neodchylovala z poZzadovaného kurzu
(po vétru). Systém také umoziuje manudlni fizeni
a nékolik rezim funkci a vzor( automatického
pilotovani.

Otevieni obrazovky autopilota

Abyste mohli stranku autopilota otevfit, musite

instalovat a konfigurovat kompatibilniho autopilota.
Zvolte AIV, Gauges, Controls (A/V, manometry,
ovladani) > Autopilot.

Autopilot
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Obrazovka autopilota

Aktudlni kurz

®
(2) | Zamysleny kurz (kurz, ve kterém ma autopilot fidit).
®

Aktudlni kurz (v pohotovostnim rezimu)
Zamysleny kurz (po aktivaci)

(@) | Indikator pozice kormidla (Tato funkce je dostupna

pouze v pfipadé instalace €idla pozice kormidla).

Nastaveni fidiciho kroku

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Step Turn Size
(Velikost krokového pfirlistku).

2 Zadejte poZadovanou hodnotu.

Nastaveni spofrice

Urover aktivity kormidla je nastavitelna.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Power Mode
Setup (Nastaveni Usporného rezimu) > Power
Saver (Spofic).

Zvolte procento.

Vy$Si procento snizuje aktivitu kormidla a zhorSu-
je dodrzovani kurzu. Cim je procento vy3si, tim je
odchylka kurzu pred opravou autopilotem vétsi.

N

minkach vysSi procento nastaveni spofice snizuje
aktivitu kormidla.

Aktivace funkce Shadow Drive™
POZNAMKA: Funkce Shadow Drive je dostupna
pouze u systému s hydraulickym Fizenim.
Na strance autopilota zvolte Menu > Autopilot
Setup (Nastaveni autopilota) > Shadow Drive
> Enabled (Aktivovano).

Aktivace autopilota

Pokud zvolenim moznosti Engage (Aktivovat) za-
pnete autopilota, pfevezme kontrolu nad kormidlem
autopilot, ktery bude fidit lod' tak, aby udrzovala
zvoleny kurs.

Na libovolné strance stisknéte tlagitko Engage
(Aktivovat).

Zamysleny kurz se zobrazuje uprostfed stranky
autopilota.

Nastaveni kurzu pomoci kormidla
POZNAMKA: Nez budete moci upravit kurz pomoci
kormidla, musite aktivovat funkci Shadow Drive
(Aktivace funkce Shadow Drive™, str. 48).
Zacnéte manualné fidit lod s aktivovanym autopi-
lotem.
Autopilot funkci Shadow Drive sam aktivuje.
Pokud uvolnite kormidlo a manuainé budete
zachovavat urcity kurz po dobu nékolika vtefin,
pfijme autopilot aktuélni kurz jako kurz novy.

Nastaveni kurzu pomoci mapového plotteru

v rezimu krokového fizeni

Pred tim, nez budete moci lod Fidit pomoci tlacitek

ve spodni ¢asti stranky autopilota, musite autopilota

aktivovat (Aktivace autopilota, str. 48).

+ Stisknéte tlaCitko <1° nebo 1°> pro provedeni
jednorazového obratu 0 1°.

+ Stisknéte tlaCitko <<10° nebo 10°>> pro prove-
deni jednorazového obratu o 10°.

* Pridrzenim tlacitka <1° nebo 1°> provedte
krokovy obrat. Lod’ se bude otacet, dokud tlacitko
neuvolnite.

+ Pridrzenim tlacitka <<10° nebo 10°>> provedete
sérii obratti 0 10°.

Vzory fizeni

/\ VAROVANI
Za bezpecny a pfiméfeny provoz lodi jste zodpo-
védni pouze Vy. Neprepinejte autopilota na plavbu

v rezimu urcitého vzoru, dokud neziskate jistotu,
Ze se ve vodé nenachdzi zadné prekazky.

Autopilot muze fidit lod' v rdmci nékterého

z pfedvolenych vzoru pro rybafeni a zaroven doka-
Ze s lodi provést i manévry jako jsou napfiklad obrat
do protisméru nebo hledani ,muze pres palubu®.

Plavba s obratem do protisméru

Pomoci vzoru pro obrat do protisméru mizete lod

otocit 0 180 stupid a zvolit novy kurz.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Rizeni podle vzoru) > U-Turn (Obrat
do protisméru).

2 Zvolte Engage Port (Aktivovat pravobok) nebo
Engage Starboard (Aktivovat levobok).
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Nastaveni a provedeni krouzeni

PFi vybéru kruhového vzoru bude lod opisovat

pfi plavbé kruznice ve zvoleném sméru a asovém

intervalu.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Rizeni podle vzoru) > Circles
(Kruznice).

2 V pripadé nutnosti zvolte Time (Cas) a zadejte
Cas, po ktery autopilot provede jeden kompletni
obrat.

3 Zvolte Engage Port (Aktivovat pravobok) nebo
Engage Starboard (Aktivovat levobok).

Nastaveni a provedeni klikaté plavby

Pokud je zvolen vzor ,cikcak®, lod se v zavislosti

na stanoveném €asovém intervalu a Uhlu otaci

z levoboku na pravobok a zase zpét, pficemz

udrZuje zvoleny kurs.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Rizeni podle vzoru) > Zigzag (Cikcak).

2 V pfipadé nutnosti zvolte Amplitude (Rozkmit)
a zvolte stupen.

3 V pfipadé potreby zvolte Period (Délka) a zadejte
pozadovany ¢as.

4 Zvolte Engage Zigzag (Aktivovat vzor cikcak).

Hledani ,,muze pres palubu“

Vzor hledani ,muze pfes palubu* mizete pouzit

k otoCeni lodi za ucelem opétovného propluti

mistem, kde byl manévr zahdjen. Tento vzor je

obzvlasté vhodny v situacich, kdy se ocitne ,muz
pres palubu®.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Plavba podle vzoru) > Williamson
Turn (“Muz pfes palubu”).

2 Zvolte Engage Port (Aktivovat pravobok) nebo
Engage Starboard (Aktivovat levobok).

Plavba na zakladé krouzivého vzoru

Tento vzor muzZete pouZzit pro plavbu v kruzich

kolem aktivniho trasového bodu. Polomér kruhu je

uréen Vasi vzdalenosti od aktivniho bodu ve chvili,

kdy jste vzor krouzeni aktivovali.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Plavba podle vzoru) > Orbit.

2 Zvolte Engage Port (Aktivovat pravobok) nebo
Engage Starboard (Aktivovat levobok).

Nastaveni a provedeni manévru ,Jetelovy

listek”

Vzor jetelového listku miZete pouzit v situacich,

kdy opakované potfebujete proplout aktivnim traso-

vym bodem. Pokud aktivujete vzor jetelového listku,
autopilot navede lod do aktivniho trasového bodu,
odkud lod' za¢ne opisovat schéma jetelového listku.

Vzdalenost mezi trasovym bodem a pozici,

kde autopilot otoCi lod k dalSimu propluti trasovym

bodem, Ize nastavit. Implicitni nastaveni vzdalenosti

obratu je 1000 stop (300 m) od aktivniho trasového
bodu.

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Plavba podle vzoru) > Cloverleaf
(Jetelovy listek).

2 V pfipadé potfeby zvolte Length a zadejte vzda-
lenost.

3 Zvolte Engage Port (Aktivovat pravobok) nebo
Engage Starboard (Aktivovat levobok).

Nastaveni a provedeni vyhledavaciho

manévru

V rezimu patraciho vzoru je lod vedena po spirale

stale se zvétSujicich kruznic vedoucich smérem

od aktivniho trasového bodu. Pokud aktivujete

patraci vzor, autopilot navede lod do aktivniho

trasového bodu, odkud lod’ zacne plout

ve spiralovém vzoru.

U toho vzoru Ize upravit vzdalenost mezi jednotlivy-

mi kruznicemi ve spirale. Implicitni vzdalenost mezi

kruznicemi je 50 stop (20 m).

1 Na strance autopilota zvolte Menu > Pattern
Steering (Plavba podle vzoru) > Search
(Hledani).

2 V pfipadé nutnosti zvolte Search Spacing (Pro-
stor hledani) a zadejte poZzadovanou vzdalenost.

3 Zvolte Engage Port (Aktivovat pravobok) nebo
Engage Starboard (Aktivovat levobok).

Ukonéeni rezimu plavby podle vzoru

+ Zacnéte lod fidit fyzicky.
POZNAMKA: Pokud chcete plavbu podle vzoru
zrusit tim, Ze za€nete lod fyzicky Fidit, musi byt
aktivovana funkce Shadow Drive.

* Pro zruSeni vzoru v rezimu krokového fizeni
zvolte «anebo».

+ Zvolte Standby (Pohotovostni rezim).

Autopilot
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Digitalni vybérové volani
Mapovy plotter a prace s radiovym
signélem VHF

Pokud je k Vasemu mapovému plotteru pfipojena
radiostanice NMEA 0183 VHF nebo NMEA 2000
VHF, budete mit k dispozici nasledujici funkce.

+ Mapovy plotter dokaze pfedat Vasi radiostanici
GPS polohu. Pokud je Vase radiostanice kompa-
tibilni, je GPS pozi¢ni format pfenasen prostfed-
nictvim volani DSC.

+ Mapovy plotter dokaze pfijimat nouzové digitalni
vybérové volani (DSC) a informace o poloze
vysilané radiostanici.

+ Mapovy plotter miize zaznamenavat polohy
plavidel odesilajicich hlaSeni o poloze.

Pokud je k Vasemu mapovému plotteru pfipojena

radiostanice NMEA 2000 VHF, budete mit k dispozi-

ci také nasledujici funkce.

+ Mapovy plotter umozriuje rychle nastavit
a odeslat bézna osobni volani do Vasi Garmin
VHF radiostanice.

+ Pokud pfijmete z Vasi radiostanice nouzové
volani ,muz pfes palubu®, zobrazi mapovy plotter
stranku Muz pfes palubu, kde jste vyzvani k navi-
gaci do mista ozna¢eného jako muz pres palubu.

+ Pokud ze svého mapového plotteru zahdjite
nouzové volani ,muz pfes palubu®, zobrazi radio-
stanice stranku Nouzové volani, aby bylo mozné
spustit nouzové volani ,Muz pies palubu®.

Zapnuti DSC
Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod) > DSC.

Seznam volani DSC

Seznam DSC je zadznamem nejaktuélnéjich volani
DSC a DSC kontaktd, které jste zadali. Na seznamu
DSC muze byt uvedeno az 100 poloZek. Na se-
znamu DSC se zobrazi nejaktualnéjsi volani z lodi.
Pokud je z jedné lodi pfijato druhé volani, je jim

na seznamu volani (Call List) nahrazeno volani prvni.

Zobrazeni seznamu DSC

Abyste si mohli prohlizet seznam volani DSC, musi
byt mapovy plotter pfipojen k VHF radiostanici, které
podporuje systém DSC.

Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).

Pridani kontaktu DSC

Na Va$ seznam DSC mUzZete pfidavat plavidla.

A mUZzete volat kontaktim ze seznamu DSC Vaseho

mapového plotteru.

1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC)
> Add Contact (Pridat kontakt).

2 Zadejte identifikaci plavidla MMSI (Namorni
pohybliva identifikaCni sluzba).

3 Zadejte nazev plavidla.

Pfichozi nouzové volani

Pokud je Vas mapovy plotter Garmin propojen

s VHF radiostanici prostfednictvim sit¢ NMEA 0183
nebo NMEA 2000, upozorni Vas mapovy plotter

na DSC nouzové volani pfijaté radiostanici. Pokud
bylo spole¢né s nouzovym volanim odeslano také
hlaSeni o poloze, budou tyto informace zaznamena-
ny spole¢né s volanim.

M tento symbol oznacuje jak nouzové volani

na seznamu DSC, tak polohu, ve které se plavidlo
nachazelo v dobé odeslani nouzového volani DSC
na navigacni mapé.

Spusténi navigace k plavidlu v nouzi
N tento symbol oznacuje jak nouzové volani
na seznamu DSC, tak polohu, ve které se plavidlo
nachazelo v dobé odeslani nouzového volani DSC
na navigacni mapé.
1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).
2 Zvolte volani s hlaSenim o poloze.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Navigate To
(Navigovat do).
4 Zvolte Go To (Plout do) nebo Route To
(Po trase).

Nouzové volani muz pies palubu vysilané
na frekvenci VHF

Pokud je Vas mapovy plotter Garmin pfipojen

ke Garmin NMEA 2000 kompatibilni radiostanici

a Vy piijmete z Vasi radiostanice nouzové volani
DSC muz pres palubu, zobrazi se na displeji Vase-
ho mapového plotteru stranka Muz pres palubu,
kde jste vyzvani k navigaci do mista oznaCeného
jako muz pies palubu. Pokud je k siti pfipojen sys-
tém autopilota Garmin, vyzve Vas mapovy plotter,
abyste provedli Williamsontv manévr do polohy
oznacené jako muz pres palubu.

Pokud na radiostanici nouzové volani muz

pres palubu pferusite, stranka mapového plotteru,
na které jste vybizeni k navigaci do mista oznacené-
ho jako muz pfes palubu, zmizi.
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Nouzové volani muz pies palubu

z mapového plotteru

Pokud je Vas mapovy plotter Garmin pfipojen

ke Garmin NMEA 2000 kompatibilni radiostanici

a Vly spustite navigaci do polohy oznacené jako muz
pres palubu, zobrazi radiostanice stranku

pro nouzové volani a Vy tak miZzete rychle volat
plavidlo v nouzi.

Informace o zahajeni nouzového volani z Vasi
radiostanice naleznete v Navodu k obsluze Vasi
Garmin radiostanice VHF. Informace o oznaceni
mista volani muz pfes palubu® nebo SOS naleznete
v kapitole Oznaceni mista vysilani signalu SOS,

str. 18.

Zaznam informaci o poloze

Pokud pfipojite svdj mapovy plotter Garmin k VHF
radiostanici prostfednictvim sit¢ NMEA 0183, mlze-
te sledovat plavidla, ktera odesilaji hlaSeni o poloze.
Tuto funkci podporuje také sit NMEA 2000, pokud
plavidlo odesle spravna data PGN (PGN 129808;
Informace o volani DSC).

KaZzdé pfijaté volani s hlaSenim o poloze je zazna-
menano na seznamu DSC (str. 50).
Zobrazeni hlaSeni o poloze
1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).
2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.
3 Zvolte Review (Kontrola)
4 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Pro pfepnuti na navigani mapu s oznacenim
polohy zvolte Next Page (Dal3i strana).
* Pro zobrazeni podrobnosti hlaSeni o pozici
zvolte Previous Page (Pfedchozi strana).

Spusténi navigace ke sledovanému

plavidlu

1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).

2 Zvolte volani s hlaSenim o poloze.

3 Zvolte Review (Kontrola) > Navigate To
(Navigovat do).

4 Zvolte Go To (Plout do) nebo Route To
(Po trase).

Vytvoreni trasového bodu v poloze
sledovaného plavidla

1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).
2 Zvolte volani s hlaSenim o poloze.

3 Zvolte Review (Kontrola) > Create Waypoint
(Vytvotit trasovy bod).

Uprava informaci v hlaseni o poloze

1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).

2 Zvolte volani s hlaSenim o poloze.

3 Zvolte Review (Kontrola) > Edit (Editovat).

* Pro zadani nazvu plavidla zvolte moznost
Name (Nazev).

* Pro vybér nového symbolu zvolte moznost
Symbol.

* Pro zadani komentéfe zvolte moznost
Comment (Komentar).

* Pro zobrazeni zakresu ujeté drahy plavidla,
jehoz pohyb Vase radiostanice sleduje, zvolte
Trail (Zaznam drahy).

* Pro vybér barvy zakreslené drahy zvolte moz-
nost Trail Line (Vyznaceni drahy).

Smazani hl&Seni o poloze

1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).

2 Zvolte volani s hlasenim o poloze.

3 Zvolte Edit (Upravit) > Clear Report (Smazat
hlaseni).

Zobrazeni drahy sledovanych lodi na mapé

V rémci nékterych mapovych nahled( mohou byt

zobrazeny zakresy drah v§ech sledovanych plavi-

del. Ve vychozim nastaveni pfedstavuje ¢erné za-
kreslena stopa drahu plavidla, ¢erné te¢ky oznacuiji
vSechny dfive hlasené polohy sledovaného plavidla

a modra vlajka se nachazi v misté posledni hlasené

polohy plavidla.

1 Na strance mapy nebo 3D nahledu zvolte Menu
> Other Vessels (Ostatni plavidla) > DSC Trails
(Drahy DSC).

2 Vyberte pocet hodin, ktery bude pfedstavovat
Casovy interval pro zobrazeni plavidla na mapé.
Napf. pokud zvolite interval 4 hodiny, zobrazi se
na displeji drahy vSech plavidel, ktera jsou sledo-
vana méné nez 4 hodiny.

Bézna osobni volani

Pokud sv(j mapovy plotter pfipojite k radiostanici
Garmin VHF, muzZete rozhrani mapového plotteru
vyuzit k béZnému osobnimu volani.

Pokud na mapovém plotteru zadavate udaje

pro béZné osobni volani, miZete si vybrat DSC
kanal, pfes ktery budete komunikovat. Tento poza-
davek bude pfipojen k Vasemu volani.

Digitalni vybérové volani
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Vybér kanalu DSC

POZNAMKA: Vybér kanalu DSC je omezen

na kanaly, které jsou dostupné pro vSechna frek-

venéni padsma. Vychozim nastavenim je kanal 72.

Pokud zvolite jiny kanal, mapovy plotter pouzije

tento kanal k sekvenénimu volani, dokud nezacnete

volat prostrednictvim druhého kanalu.

1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).

2 Zvolte plavidlo nebo stanici pro volani.

3 Zvolte Review (Kontrola) > Call with Radio
(Volani pfes radiostanici) > Channel (Kanal).

4 Zvolte dostupny kanal.

Zahajeni bézného osobniho volani
POZNAMKA: Pokud nema radiostanice naprogra-
mované identifikacni ¢islo MMSI a vy zahdjite volani
z mapového plotteru, radiostanice tyto informace
nepfijme.
1 Zvolte Info > DSC List (Seznam DSC).
2 Zvolte plavidlo nebo stanici pro volani.
3 Zvolte Review (Kontrola) > Call with Radio
(Volat pfes radiostanici).
4 Pokud je to nutné, zvolte Channel (Kanal)
a vyberte novy kanal.
5 Zvolte Send (Odeslat).
Mapovy plotter odesle informace o volani
do radiostanice.
6 Na Vasi Garmin VHF radiostanici zvolte Calll
(Volani).
Zahajeni bézného osobniho volani
do objektu AIS
1 Na strance mapy nebo 3D mapového nahledu
zvolte pozadovany AlS objekt.
2 Zvolte AlS Vessel (Plavidlo AIS) > Call with
Radio (Volat pfes radiostanici).
3 Pokud je to nutné, zvolte Channel (Kanal)
a vyberte novy kanal.
4 Zvolte Send (Odeslat).
Mapovy plotter odesle informace o volani
do radiostanice.
5 Na Vasi Garmin VHF radiostanici zvolte Calll
(Volani).

Méridla a grafy

Ukazatele a grafy poskytuji rizné informace o mo-
toru a okolnim prostfedi. Pro zobrazeni informaci je
nutné, aby do sité byla pfipojena kompatibilni sonda
nebo ¢idlo.

Prohlizeni méfidel

1 Zvolte AV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-
dani).

2 Zvolte pozadovany ukazatel.

3 Pro zobrazeni jiné stranky ukazatele
zvolte «anebo».

Zména dat udavanych ukazatelem

1 Na strance ukazateld vyberte pozadovany
ukazatel.

2 Zvolte Replace Data (Nahradit data).

3 Zvolte typ dat.

4 Zvolte data, ktera chcete zobrazit.

Vlastni nastaveni méridel

Ménit Ize rozvrzeni stranky ukazatel(, zpuisob

zobrazeni stranek ukazatelll a data udavana jednot-

livymi ukazateli.

1 Otevrete stranku ukazatelt.

2 Zvolte Menu > Edit Gauge Pages (Upravit stran-
ky ukazateld).

3 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro zménu dat udavanych ukazatelem zvolte
prislusny ukazatel.

+ Pro zménu rozvrZzeni ukazatelt na strance
zvolte Change Layout (Zménit rozvrzeni).

* Pro pfidani dal$i stranky k sadé stranek ukaza-
teld zvolte Add Page (Pridat stranku).

* Pro zménu pofadi této stranky v sadé stranek
ukazatelt zvolte Move Page Left (Posunout
stranku doleva) nebo Move Page Right (Posu-
nout stranku doprava).

+ Pro obnoveni pvodniho vzhledu zvolte Resto-
re Default View (Obnovit implicitni vzhled).

Zmeéna limitd pro ukazatele motoru

a palivoméry

U ukazatelt mGzete upravit jejich horni a spodni

limity a jejich standardni provozni rozsah.

POZNAMKA: Ne vechny funkce jsou dostupné

pro vSechny ukazatele.

1 Na strance pfisluSného ukazatele zvolte Menu
> Installation (Instalace) > Set Gauge Limits
(Stanovit limity ukazatele).
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2 Zvolte ukazatel, jehoz nastaveni chcete upravit.
3 Zvolte poZzadovanou moznost:

+ Pro zadani minimalni hodnoty standardniho
provozniho rozsahu zvolte moznost Rated
Min. (Stanovené minimum).

* Pro zadani maximalni hodnoty standardniho
provozniho rozsahu zvolte moznost Rated
Max. (Stanovené maximum).

* Pro zadani dolniho limitu pro prekroceni sta-
noveného minima zvolte moznost Scale Min.
(Rozsah minima).

* Pro zadani horniho limitu pro prekroCeni sta-
noveného maxima zvolte moznost Scale Max.
(Rozsah maxima).

4 Zvolte hodnotu pro zvoleny limit.
5 Pro nastaveni dal$ich limit( opakuijte kroky 4 a 5.

Zobrazeni ukazatelu stavu motoru
a paliva
Pro pfistup k informacim o motoru a palivu musi
byt pfistroj pfipojen k siti NMEA 2000, jejiz soucasti
jsou senzory sledujici motor a palivové nadrze. Vice
informaci naleznete v pokynech pro instalaci.
Zvolte AV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-
dani) > Engines (Motory).
Volba poctu motort, o kterych ukazatele
zobrazi informace
PFistroj mize zobrazovat informace az o &tyfech
motorech.
1 Na obrazovce ukazatelt motoru zvolte Menu
> Installation (Instalace) > Engine Selection
(Vybér motoru) > Number of Engines (Pocet
motord).
2 Postupuijte jednim z niZze uvedenych zpusobU:
+ Zadejte pocet motord.
+ Pro automatické zjisténi poctu motortl zvolte
Auto Configure (Automaticka konfigurace).

Vlastni nastaveni pro motory zobrazené
v ramci ukazatel(
Predtim, nez budete moci upravit zplisob zobrazeni
ukazatelt motor(i, musite manualné zadat pocet
motor( (Volba poctu motord, o kterych ukazatele
zobrazi informace, str. 53).
1 Na strance ukazatelt motor(i zvolte Menu
> Installation (Instalace) > Engine Selection
(Vybér motoru) > Edit Engines (Upravit motory).
2 Zvolte First Engine (Prvni motor).

3 Zvolte motor, ktery se bude zobrazovat v ramci
prvniho ukazatele.

4 Opakuijte pro zbylé ukazatele motord.

Aktivace alarm( upozornujicich na stav
motoru
V mapovém plotteru miZete aktivovat zobrazovani
alarm( upozorfujicich na stav motoru.
Na strance ukazatelt motor( zvolte Menu
> Installation (Instalace) > Status Alarms
(Stavové alarmy) > On (Zapnuto).
Pokud se spusti alarm upozorfiujici na stav motoru,
objevi se textové hlaseni a v zavislosti na typu
alarmu mUzZe ukazatel zCervenat.

Aktivace vybranych alarmd upozoriujicich

na stav motoru

1 Na strance ukazateld motord zvolte Menu
> Installation (Instalace) > Status Alarms (Sta-
vové alarmy) > Custom (Vlastni)

2 Zvolte jeden nebo vice alarml upozorfujicich
na stav motoru, které chcete zapnout nebo
vypnout.

Nastaveni alarmu nizké hladiny
paliva

Abyste mohli nastavit alarm nizké hladiny paliva,
musi byt k mapovému plotteru pfipojen kompatibilni
senzor pratoku paliva.

Tento alarm mlzete nastavit tak, aby se spustil

v moment&, kdy se mnozstvi paliva zbyvajiciho
v nadrzich dostane na uréenou hladinu.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> Fuel (Palivo) > Set Total Fuel Onboard (Na-
stavit celkové mnoZstvi paliva na palubé&) > On
(Zapnuto).

2 Zadejte zbyvajici mnoZstvi paliva, které alarm
aktivuje, a zvolte Done (OK).

Nastaveni maximalni kapacity paliva lodi

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod) > Fuel Capacity (Kapacita paliva).

2 Zadejte hodnotu piedstavujici kapacitu vSech
palivovych nadrzi na palubé.

Synchronizace udaju o palivu s aktualnim

mnozstvim paliva na lodi

Po doplnéni paliva mGzete provést synchronizaci

hladiny paliva zobrazené na displeji mapového plot-
teru vzhledem k aktualnimu mnozZstvi paliva na lodi.

Méridla a grafy
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1 Select AV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-
dani) > Engines (Motory) > Menu.
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Po napInéni vSech palivovych nadrzi na lodi
zvolte moznost Fill Up All Tanks (Naplnit
vSechny palivové nadrze). Hladina paliva
na palivomeéru je nastavena na maximum.

+ Pokud doplnite palivo, ale jeho mnozstvi ne-
dosahuje maximalni kapacity, zvolte moznost
Add Fuel to Boat (Pridat palivo) a zadejte
mnozstvi nacerpaného paliva.

+ Pokud chcete upfesnit celkové mnoZstvi paliva
v lodnich nédrzich, zvolte moznost Set Total
Fuel Onboard (Zadat celkové mnozstvi paliva
na palubé) a zadejte celkové mnozZstvi paliva
v nadrzich.

Zobrazeni ukazatell informaci

o vétru
Aby bylo mozné zobrazovat na displeji informace
0 vétru, musi byt k mapovému plotteru pfipojen
anemometr.
Zvolte AV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-
dani) > Wind (Vitr).

Konfigurace u ukazatele informaci o vétru
Namorni anemometr Ize konfigurovat tak, aby uda-
val skute¢nou nebo zdanlivou rychlost vétru a dhel.
1 Na strdnce anemometru zvolte Menu > Sailing

Wind Gauge (Namofni anemometr).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Skutecny nebo zdanlivy dhel vétru nastavite
tak, Ze zvolite Needle (Jehla) a pozadovanou
moznost.

+ Skute¢nou nebo zdanlivou rychlost vétru
nastavite tak, Ze zvolite Wind Speed (Rychlost
vétru) a pozadovanou moznost.

Zména zdroje pro vypocet rychlosti vétru
Mapovy plotter umozfuje zvolit, zda maiji byt tdaje
o rychlosti plavidla zobrazené na strance kompasu
vypocitany na zakladé rychlosti vody nebo rychlosti
GPS.

1 Na strance anemometru zvolte Menu > Com-
pass Gauge (Ukazatel kompasu) > Speed
Display (Zobrazeni rychlosti).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsoba:

+ Pro vypocet rychlosti lodi na zakladé informaci
ze snimace rychlosti proudéni vody zvolte moz-
nost Water Speed (Rychlost proudéni vody).

* Pro vypocet rychlosti lodi na zakladé GPS dat
zvolte moznost GPS Speed (GPS rychlost).

Zména nastaveni zdroje informaci o sméru

pohybu vétru

Mapovy plotter umoziuje zvolit zdroj pro zjisténi

sméru vétru zobrazeného na anemometru. Magne-

tickym smérem pohybu se rozumi udaje ziskané
ze shimace sméru a GPS Udaju (kurs vici zemi)

o0 sméru pohybu, které jsou vypocitany GPS systé-

mem VaSeho mapového plotteru.

1 Na strance anemometru zvolte Menu > Com-
pass Gauge (Ukazatel kompasu) > Heading
Source (Zdroj sméru).

2 Zvolte GPS Hdg (GPS smér) nebo Magnetic
(Magneticky).

POZNAMKA: Pfi plavbé nizkou rychlosti nebo
pfi kotveni je magneticky kompas presnéjsi,
nez GPS.

Zména nastaveni ukazatele vétru v poloze

ostie proti vétru

Mapovy plotter umoznuje urcit rozsah pro zmény

pohybu vétru, a to jak proti vétru, tak po vétru.

1 Na strance anemometru zvolte Menu
> Compass Gauge (Ukazatel kompasu)
> Gauge Type (Typ ukazatele) > Close Hauled
Gauge (Uzavreny ukazatel).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob(:

* Pro nastaveni maximalni a minimalni hodnoty
ukazatele zmény pohybu protivétru zvolte moz-
nost Change Upwind Scale (Zménit rozsah
pro protivitr) a zadejte poZzadované uhly lomu.

* Pro nastaveni maximalni a minimalni hodnoty
ukazatele zmény pohybu vétru po sméru zvolte
moznost Change Downwind Scale (Zménit
rozsah pro vitr po sméru) a zadejte poZadované
Uhly lomu.

* Pro zobrazeni skute¢ného nebo zdanlivého smé-
ru zvolte Wind (Vitr) a pozadovanou moznost.

Zobrazeni informaci o plavbé
Soucasti informaci o plavbé je celkové pogitadlo
km, rychlost, ¢as a spotfeba paliva tykajici se
aktuélni plavby.

Zvolte Info > Trip & Graphs (Plavby a grafy)
> Trip (Plavba).

Resetovani informaci o plavbé

1 Zvolte Info > Trip & Graphs (Plavby a grafy)
> Trip (Plavba).
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2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsobu:

+ Pro vynulovani vSech Udaju o aktualni cesté
zvolte Reset Trip (Vynulovat informace
o cesté).

+ Pro vynulovani tdaje o maximalni rychlosti
zvolte Reset Maximum Speed (Vynulovat
max. rychlost).

* Pro vynulovani udaju pocitadla celkem
urazené vzdélenosti zvolte Reset Odometer
(Vynulovat pocitadlo celkové vzdalenosti).

+ Pro vynulovani vSech udajl zvolte moznost
Reset All (Vynulovat vSe).

Prohlizeni graft
K zobrazeni graft riznych zmén okolniho prostfedi,
napr. teploty, hloubky a vétru, je potfeba, aby byla
k siti pfipojena pfislusna sonda nebo Cidlo.
Zvolte Info > Trip & Graphs (Plavby a grafy)
> Graphs (Grafy).

Nastaveni rozsahu pro teplotni zd&znam

a ¢asového intervalu

Pokud chcete, muzete urcit, v jakém Easovém
intervalu a hloubkovém rozsahu se budou informace
v hloubkovém a teplotnim grafu zobrazovat.

1 Z grafu zvolte Graph Setup (Nastaveni grafu).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:

+ Pro nastaveni zaznamu v ¢ase zvolte mozZnost
Duration (Trvani). Vychozim nastavenim je
10 minut. ZvétSenim Casového intervalu
ziskate informace o zménach teploty pro delSi
Casové obdobi. ZmenSenim Casového interva-
teploty pro kratSi Casové obdobi.

+ Pro nastaveni rozsahu stupnice grafu zvolte
Scale (Rozsah stupnice) ZvySenim rozsahu
stupnice ziskate vétsi prehled o celkovych
zmeénach. Snizenim rozsahu stupnice ziskate

rozmezi.

Spréava Baterie

MUzZete kontrolovat stav akumulatoru a jinych zdroju
energie a pristroje, které je vyuzivaji.

Seznam akumulatori je uveden v horni ¢asti
obrazovky. Ostatni zdroje energie, napf. solarni
nebo vétrny generator, alternatory a konvertory, jsou
uvedeny vlevo. Polozky po pravé strané predstavuiji
pistroje, které akumulatory a jiné zdroje energie
vyuzivaji.

Nastaveni stranky spravy akumulatoru

1 Zvolte AV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-
dani) > Battery Management (Sprava akumula-
tori) > Menu > Edit Devices (Upravit pfistroje).

2 Zvolte pozadovanou polozku.

3 Vyberte pfistroj a ze seznamu vyberte pfislusnou
polozku.

4V pfipadé potfeby zvolte Name (Nazev), zadejte
nazev pfistroje a zvolte Done (OK).

5 V pfipadé potfeby zvolte Change Icon (Zménit
ikonu), vyberte novy symbol a zvolte Done (OK).

6 Pro jednotlivé pfistroje opakuijte kroky 2 az 5.

Informace o pfilivu/odlivu,
proudech a pohybu
nebeskych téles

Informace o pfilivu/odlivu

Na strance informaci o pfilivu/odlivu se zobrazuiji
Udaje o prilivu/odlivu pro konkrétni datum a Cas.
Tyto udaje zahrnuji vy$ku viny a informace o pfistim
prilivu a odlivu. Na zékladé vychoziho nastaveni
mapovy plotter zobrazuje informace o pfilivu/odlivu
posledni pfilivové stanice pro aktualni datum a Cas.

Zvolte Nav Info (Naviga¢ni informace) > Tides

& Currents (Pfilivové informace a proudy)

> Tides (PFiliv/Odliv).

Informace o vodnich proudech
POZNAMKA: Informace ze stanic méficich
proudéni vody jsou k dispozici jen v rdmci urcitych
podrobnych map.

PFistroj mize zobrazovat informace ze stanic
meéficich proudéni vody pro konkrétni datum a Cas.
Soucasti téchto (dajl je rychlost proudéni a troven
proudu. Na zakladé vychoziho nastaveni mapovy
plotter zobrazuje informace o proudéni z posledni
stanice pro aktualni datum a Cas.

Zvolte Nav Info (Navigaéni informace) > Tides

& Currents (Pfilivové informace a proudy)

> Currents (Proudy).

Astronomicky kalendar

PFistroj umozruje zobrazit informace o vychodu

a zapadu Slunce, vychodu a zapadu Mésice, mésic-
nich fazi a pfiblizném postaveni Slunce a Mésice

na obloze. Ve stfedu stranky je zobrazen vyhled

na nebe v aktualni poloze, pficemz nejvzdélenéjsi
prstenec predstavuje horizont. Ve vychozim nasta-

Informace o prilivu/odlivu, proudech a pohybu nebeskych téles
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veni zobrazuje mapovy plotter informace
z aktualniho data a ¢asu.

Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tides
& Currents (Pfilivové informace a proudy)
> Celestial (Astronomicky kalendar).

Zobrazeni informaci o pfilivu/odlivu,
proudech a pohybu nebeskych
téles pro jiny den

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tides

& Currents (Prilivové informace a proudy).
2 Zvolte moznost Tides (Pfiliv/odliv), Currents

(Proudy) nebo Celestial (Astronomicky kalendar).

3 Zvolte poZzadovanou moznost.

+ Pro zobrazeni informaci z jiného dne zvolte
Change Date (Zménit datum) > Manual (Ru¢-
né) a zadejte pozadované datum.

* Pro zobrazeni informaci pro dany den zvolte
Change Date (Zménit datum) > Current
(Aktualni).

+ Pokud jsou k dispozici také informace tykajici
se nasledujiciho dne, zvolte moZnost Next
Day (Dalsi den).

+ Pokud jsou k dispozici také informace tykajici
se predchoziho dne, zvolte moZnost Previous
Day (Predchozi den).

Zobrazeni informaci z jiné stanice
pro méfeni prilivu/odlivu nebo

vodnich proudt

1 Zvolte Nav Info (Navigacni informace) > Tides
& Currents (Prilivové informace a proudy).

2 Zvolte moznost Tides (PFiliv/Odliv) nebo
Currents (Proudy).

3 Zvolte moznost Nearby Stations (Okolni
stanice).

4 Zvolte poZadovanou stanici.

Zobrazeni almanachovych

informaci z navigaéni mapy

1 Na strance mapy nebo 3D mapového nahledu
zvolte pozadovanou pozici.

2 Zvolte moznost Information (Informace).

3 Zvolte moznost Tides (Priliv/odliv), Currents

(Proudy) nebo Celestial (Astronomicky kalendar).

Spravce alarmi

Zobrazovani hlaseni

1 Zvolte Info > Warning Manager (Spravce
alarma).

2 Zvolte pfedmét zpravy.

3 Zvolte Review (Kontrola)

Tridéni a filtrovani informaci

1 Zvolte Info > Warning Manager (Spravce
alarm) > Sort/Filter (Tridit/filtrovat).

2 Zvolte pozadovanou moznost tfidéni ¢i filtrovani
seznamu hlaseni.

Ukladani hlaseni na pamét'ovou
kartu
1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Info > Warning Manager (Spravce
alarm@) > Save to Card (UloZit na kartu).

Vymazani hlaseni
Zvolte Info > Warning Manager (Spravce
alarmu) > Clear Warning Manager (Vymazat
spravce alarmi).

Medialni prehravaé
POZNAMKA: Funkce prehravace médii neni kom-
patibilni se v§emi modely mapovych plotterd.
POZNAMKA: Ne viechny prehravage médii podpo-
ruji véechny funkce.

Pokud je k siti NMEA 2000 pfipojen stereopfehra-
vac, mlzete jej ovladat prostfednictvim mapového
plotteru. Mapovy plotter by mél prehravac médii
automaticky rozpoznat pfi prvnim pfipojeni.
PFehravat Ize média ze zdroju pfipojenych k pfehra-
vaci médii a zdroju pfipojenych do sité¢ NMEA 2000.

Prace s medialnim prehravacem
Pred spusténim pfehravace médii musite k mapo-
vému plotteru pfipojit kompatibilni zafizeni.
Zvolte AlV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-
dani) > Media (Média).
Symboly
POZNAMKA: Ne viechna zafizeni jsou ozna¢ena
témito ikonami.

* UloZeni nebo vymazani kandlu z predvoleb

O Opakovani viech skladeb
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o Opakovani jedné skladby

[» M Vyhledavani stanic nebo preskakovani
skladeb

P ad Posuv

Vybér medialniho zdroje

Pokud je k siti, napf. NMEA 2000m pfipojeno vice

medialnich zafizeni, mizete urcit to z nich, které

chcete ovladat pomoci mapového plotteru.

POZNAMKA: Prehravat Ize pouze média ze zdrojd,

které jsou k pfistroji pfipojeny.

POZNAMKA: Ne véechny medialni zdroje podporuiji

vSechny funkce.

1 Na strance médii zvolte Source (Zdroj).
POZNAMKA: Nabidka vybéru zdroje se zobrazi
pouze pro zafizeni, ktera podporuji vice zdrojd
médii.

2 Vyberte zdroj.

Piehravani hudby

Prohlizeni hudby

1 Na strance médii zvolte Browse (Prochazet)
nebo Menu > Browse (Prochazet).

2 Zvolte Select (Vybrat) nebo zvolte pozadovanou
polozku.

Povoleni abecedniho vyhledavani

K vyhledavani skladby nebo alba v seznamu mulze-

te pouzit funkci abecedniho vyhledavani.
Na strance médii zvolte Menu > Installation
(Instalace) > Alpha Search (Abecedni
vyhledavani).

Nastaveni opakovani skladby

1 Pfi pfehrévani skladby zvolte Menu > Repeat
(Opakovat).

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Single (Singl).

Nastaveni opakovani vSech skladeb
Na strance médii zvolte Menu > Repeat (Opako-
vat) > All (Vse).
Vybér skladeb k promichani
1 Na stradnce médii zvolte Menu > Shuffle (Posuv).
2 Pokud je to nutné, zvolte pozadovanou moznost.

Nastaveni hlasitosti

Aktivace a deaktivace zon
Pokud jste reproduktory zapoijili na své lodi do zén,
mizete nepouzivani zony deaktivovat.

1 Na strance médii zvolte Menu > Audio Levels
(Nastaveni audio) > Enable/Disable Zones
(Aktivace/deaktivace zdn).

2 Zvolte pozadovanou zénu.

Snizeni hlasitosti média
1 Na strance médii zvolte ..

2 Pokud je to nutné, zvolte moznost Select
(Vybrat).

VHF radiostanice

Skenovani kanalt VHF

Pred vyhledavanim kanald VHF je nutno uréit zdroj

VHF.

MuZete sledovat aktivitu kanald VHF uloZenych jako

predvoleb a automaticky prepinat na aktivni kanal.
Na strance médii VHF zvolte Scan (Skenovat).

Sefizeni VHF Sumu

POZNAMKA: Pro vyuZiti této funkce je nezbytné,

aby Va$§ prehrava¢ médii podporoval frekvenci VHF.

1 Na strance zdroje VHF zvolte Menu > Squelch
(Sum).

2 Sum nastavte pomoci posuvného tlagitka.

Radio

Pro poslech AM nebo FM vysilani je zapotfebi Am/

FM antény nalezité pfipojené ke stereostanici

a v dosahu vysilaci stanice. Pokyny pro pfipojeni

AM/FM antény naleznete v navodu pro instalaci

stereostanice.

Pro poslech radia SiriusXM® je zapotfebi nalezitého

vybaveni a odbéru sluzby satelitniho radia

SiriusXM, str. 59. Pokyny pro pfipojeni tuneru

SiriusXM Connect Vehicle Tuner naleznete v navo-

du pro instalaci stereostanice.

Pro poslech stanic DAB potfebujete naleZité vyba-

veni (Poslech DAB, str. 58). Pokyny pro instalaci

adaptéru a antény DAB naleznete v navodu

na instalaci dodaného spolu s adaptérem a anténou.

Nastaveni oblasti tuneru

1 Na strance médii zvolte Menu > Installation
(Instalace) > Tuner Region (Oblast tuneru).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsobd.

Zména radiové stanice
1 Na strance médii zvolte pfislusny zdroj, napf. FM.
2 Naladte stanici pomoci e« nebo »i.

Medialni prehravac
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Zména rezimu ladéni

U nékterych typt médii (napf. FM nebo AM radia)

Ize ménit zpUsob vybéru stanice.

POZNAMKA: Ne viechny rezimy ladéni jsou véemi

medialnimi zdroji podporovany.

1 Na strance médii zvolte Menu > Tuning Mode
(Rezim ladéni).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zplsobd.

3 Pokud je to nutné, zvolte moznost Select
(Vybrat).

Predvolby

stanice mUZzete ulozit do pfedvoleb.

Pokud jste pfipojeni k doplfikovému tuneru a anténé
SiriusXM, mlzete ukladat své oblibené kanaly
SiriusXM.

UloZeni stanice do seznamu predvoleb

1 Na pfislusné strance médii naladte stanici, kterou
chcete do predvoleb ulozit.

2 Zvolte Presets (Pfedvolby) > Add Current
Channel (Pfidat aktuaini kanal).

Vybér predvolby

1 Na pfislusné strance médii zvolte Presets
(PFedvolby).

2 Ze seznamu vyberte poZadovanou predvolbu.

3 Zvolte Tune to Channel (Naladit kanal).

Odstranéni predvolby

1 Na pfislusné strance médii zvolte Presets
(Pfedvolby).

2 Ze seznamu zvolte pozadované hristé.

3 Zvolte Remove Current Channel (Smazat
aktualni kanal).

Piehravani DAB

Po pfipojeni kompatibilniho modulu a antény DAB
(Digital Audio Broadcasting), napr. FUSION®
MS-DABIOOA, ke kompatibilni stereostanici, maze-
te ladit a prehravat stanice DAB.

Abyste mohli zdroj DAB pouZit, musite se nachazet
v oblasti, kde je vysilani DAB dostupné a vybrat
oblast tuneru DAB (Nastaveni oblasti tuneru DAB,
str. 58).

Nastaveni oblasti tuneru DAB

Pro spravny pfijem stanic DAB je nutné nastavit

oblast, ve které se pohybuijete.

1 Na strance médii zvolte Menu > Installation
(Instalace) > Tuner Region (Oblast tuneru).

2 Zvolte oblast, ve které se nachazite.

Prohledavani stanic DAB

Pfed zahajenim vyhledavéni stanic DAB je nutné

nejprve ke stereostanici pfipojit kompatibilni modul

a anténu DAB (Nejsou sou¢asti baleni). Jelikoz je

signal DAB vysilan pouze ve vybranych zemich,

musite také nastavit oblast tuneru nastavit na pozici,

kde se signaly DAB vysilaji.

1 Zvolte zdroj vysilani DAB.

2 Pro vyhledavani dostupnych stanic zvolte Scan
(Vyhledat).
Po dokonceni vyhledavani se zacne prehravat
signal prvni nalezené dostupné stanice.
POZNAMKA: Po dokonéeni prvotniho vyhleda-
vani Ize prostfednictvim opakované volby Scan
(Vyhledat) hledani zopakovat. Po dokonéeni opa-
kovaného vyhledavani zacne systém prehravat
prvni stanici na seznamu, kterou jste poslouchali,
kdyz jste opakované hledani zadali.

Zména stanic DAB
1 Zvolte zdroj vysilani DAB.

2 V pfipadé nutnosti zadejte pomoci moznosti
Scan (Vyhledat) opakované vyhledavani.

3 Stanice Ize ménit pomoci 1« nebo »p.
Po dosazeni konce seznamu zacne stereostanice
automaticky prehravat prvni dostupnou stanici
v nasledujicim seznamu.

Vybér stanice DAB ze seznamu

1 Na strance médii DAB zvolte Browse (Procha-
zet) > Stations (Stanice).

2 Ze seznamu zvolte pozadovanou stanici.

Vybér stanice DAB z kategorie

1 Na strance médii DAB zvolte Browse
(Prochazet) > Categories (Kategorie).

2 Ze seznamu zvolte poZadovanou kategorii.

3 Ze seznamu zvolte pozadované histé.

Predvolby DAB

do predvoleb.
Do predvoleb Ize ulozit az 15 stanic DAB.

UloZeni stanice DAB do seznamu predvoleb

1 Na strance médii DAB zvolte stanici DAB, kterou
chcete ulozit do predvoleb.

2 Zvolte Browse (Prochazet) > Save Current
(Ulozit aktualni).
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Vybér stanice DAB ze seznamu predvoleb

1 Na strance médii DAB zvolte Browse
(Prochazet) > Presets (Predvolby) > View
Presets (Zobrazit predvolby).

2 Ze seznamu zvolte pozadované histé.

Odstranéni predvoleb DAB
1 Na strance médii DAB zvolte Browse

(Prochazet) > Presets (Predvolby).

2 Postupuijte jednim z niZze uvedenych zpusob(:

+ Pokud chcete pfedvolbu odstranit, zvolte
Remove Preset (Odstranit pfedvolbu) a zvolte
pozadovanou moznost.

+ Pokud chcete odstranit vSechny predvolby,
zvolte Remove All Presets (Odstranit vSechny
predvolby).

Satelitni radio SiriusXM

Pokud jste instalovali stereostanici podporujici
spojeni FUSION-Link™ a tuner SiriusXM Connect
Tuner a pfipojili je k mapovému plotteru, mizete
v zavislosti na Vasi pfedplacené sluzbé pfijimat
vysilani satelitniho radiostanice SiriusXM.

Urceni identifikatoru radia SiriusXM
Pred aktivaci sluzby SiriusXM si musite zjistit identi-
fikator svého tuneru SiriusXM Connect Tuner.
Identifikator radia SiriusXM naleznete na zadni
strané tuneru SiriusXM Connect Tuner, zadni strané
jeho obalu nebo jej zjistite pfepnutim mapového
plotteru na kanal 0.
1 Zvolte Media > Source (Zdroj) > SiriusXM.
2 Preladte na kanal 0.
Identifikator radia SiriusXM neobsahuje znaky
I,0,SaF.

Aktivace sluzby SiriusXM

Nez budete sluzbu SiriusXM aktivovat, musite

zjistit identifikator radia (Urceni identifikatoru radia

SiriusXM, str. 59).

1 Zvolte zdroj SiriusXM a naladte kanal 1.
Navoleny kanal byste méli slySet. Pokud ne,
zkontrolujte instalaci a pfipojeni tuneru SiriusXM
Connect Tuner a antény a pokus opakuijte.

2 Naladte kanal 0 a identifikujte identifikator radia.
3 Pokud chcete sluzbu aktivovat v USA, obratte se
na centrum péce o posluchace radia SiriusXM
na lince +1 (866) 635-2349 nebo jdéte na www.
siriusxm.com/activatenow. Pokud chcete sluzbu

aktivovat v Kanadg, volejte +1 (877) 438-9677
nebo jdéte na www.siriusxm.ca/activatexm.

4 Zadejte identifikator radia.

Aktivace zpravidla trva 10 az 15 minut, ale mize
trvat az hodinu. Aby tuner SiriusXM Connect
Tuner pfijal aktivacni signal, musi byt zapnuty

a prijimat signal SiriusXM.

5 Pokud sluzba neni do hodiny aktivovana, jdéte
na http://care.siriusxm.com/refresh nebo volejte
na telefonni ¢islo +1-855-MYREFRESH
(697-3373).

Vlastni nastaveni nabidky rozhlasovych
kanala
Kanaly radia SiriusXM jsou uskupeny podle
kategorii. MUZete si zvolit kategorii kanal(, které se
pak budou zobrazovat v privodci satelitniho radia.
Zvolte jeden z postupt:
+ Pokud je pfehrava¢ médii stereostanice
s podporou pfipojeni FUSION, zvolte Media
> Browse (Prochézet) > Channel (Kanal).
+ Pokud je pfehravacem médii anténa GXM™
zvolte Media > Category (Kategorie).

Ulozeni kanalu SiriusXM na seznam
predvoleb
Své oblibené kanaly mizete uloZit na seznam
predvoleb.
1 Zvolte mozZnost Media.
2 Zvolte kanal, ktery chcete ulozit jako predvolbu.
3 Zvolte pozadovanou moznost:
+ Pokud je pfehrava¢ médii stereostanice
s podporou pfipojeni FUSION, zvolte Browse
(Prochazet) > Presets (Predvolby).
+ Pokud je pfehravacem médii anténa GXM™
zvolte Menu > Presets (Pfedvolby) > Add
Current Channel (Pfidat aktualni kanal).

Odemknuti rodicovské kontroly radia
SiriusXM
1 Na strance médii zvolte Browse (Prochazet)
> Parental (Rodi¢ovsky zamek) > Unlock
(Odemknout).
2 Zadejte pfistupovy kod.
Vychozim nastaveni kddu je 0000.
Nastaveni rodi¢ovské kontroly na kandlech rddia
SiriusXm
Pred nastavenim rodi¢ovského zamku je nutné
odemknout jeho nastaveni.
Rodi¢ovsky zamek umoZziuje omezit pfistup
k jakémukoli kanalu SiriusXM, vEetné téch
s obsahem pro dospélé. V pfipadé jeho aktivace
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je potfeba pro pfistup k zaméenym kanalim zadat
pfistupovy kéd.
Zvolte Browse (Prochazet) > Parental (RodiCov-
sky zamek) > Lock/Unlock (Zamknout/odem-
knout).
Objevi se seznam kanal(i. Zam¢éené kanaly jsou
zaskrtnuty.
POZNAMKA: V pFipadé aktivace rodi¢ovského
zamku se zobrazeni kanalt zméni:
+ @& oznacuje zamceny kanal.
+ Jdoznatuje nezaméeny kanal.

Zména pfistupového koédu rodicovské kontroly
rddia SiriusXV
Pred zménou pfistupového kodu je nutno rodiCov-
sky zamek odemknout.
1 Na strance médii zvolte Browse (Prochazet)
> Parental (Rodi¢ovsky zamek) > Change PIN
(Zména hesla).
2 Zadejte pfistupové heslo a zvolte Done (OK).
3 Zadejte nové heslo.
4 Potvrdte nové heslo.

Obnoveni ptivodnich hodnot nastaveni

rodicovské kontroly

Tento proces vymaZze veSkera zadana nastaveni.

Pfi obnové ptvodniho nastaveni rodicovského zam-

ku se pfistupové heslo znovu zméni na 0000.

1 Na strance médii zvolte Installation (Instalace)
> Factory Defaults (PUvodni nastaveni).

2 Zvolte Yes (Ano).

Vymazaéni véech zaméenych kanali na rddiu
SiriusXM
Pred vymazanim vSech zam¢enych kanall je nutno
odemknout rodiCovsky zamek.
1 Na strance médii zvolte Browse (Prochazet)
> Parental (Rodicovsky zamek) > Clear All
Locked (Smazat vSechny zaméené).
2 Zadejte pfistupovy kod.

Nastaveni nazvu pristroje

1 Na strance médii zvolte Menu > Installation
(Instalace) > Set Device Name (Zadat nazev
zafizeni).

2 Zadejte nézev zafizeni.

3 Zvolte Select (Vybrat) nebo Done (OK).

Aktualizace softwaru medialniho

prehravace

Software pfipojenych kompatibilnich stereostanic

a pfisluSenstvi Ize aktualizovat.

1 Jdéte na stranky www.fusionentertainment.com/
marine a stahnéte si aktualizaci software na USB
disk.

Aktualizace softwaru a pokyny naleznete
na produktové strance svého zafizeni.

2 USB disk vlozte do USB portu své stereostanice.
3 Na strance médii mapového plotteru zvolte Menu
> Installation (Instalace) > Update Software

(Aktualizovat software).
4 Vyberte, co chcete aktualizovat.

Pocasi SiriusXM

/\ VAROVANI

Informace o pocasi zprostfedkované timto pro-
duktem jsou pfedmétem mozného vypadku sluz-
by a mohou se v nich objevovat chyby, nepfes-
nosti nebo neaktualni tdaje, v disledku ¢ehoz
na né nelze vyhradné spoléhat. Pfi navigaci se
vzdy fidte zdravym rozumem a vzdy porovnejte
informace z vice zdrojl, nez ucinite rozhodnuti,
které m0ze mit vliv na Vase bezpeci. Uvédomuje-
te si a souhlasite s tim, Ze za adekvatni vyuzivani
informaci o pocasi a vSechna nasledna rozhodnu-
ti provedena na jejich zakladé jste zodpovédni
pouze Vy. Spole¢nost Garmin neni zodpovédna
za zadné neblahé nasledky, ke kterym dojde
pfi vyuzivani informaci o pocasi.
POZNAMKA: Informace SiriusXM nejsou dostupné
pro vSechny regiony.
Satelitni pfijimac informaci o po¢asi Garmin
SiriusXM a anténa pfijimajici satelitni informace
0 poasi zobrazuji poZzadované udaje na riznych
pristrojich Garmin véetné navigacni mapy kompati-
bilniho mapového plotteru. Informace o po¢asi
pro jednotlivé funkce vychazeji z (idaju poskyto-
vanych uznavanymi meteocentry jako jsou napf.
National Weather Service nebo Hydrometeorologi-
cal Prediction Center. Vice informaci naleznete
na www.garmin.com/aboutGPS.

60

Pocasi SiriusXM



Vybaveni a predplatné nutné

pro pfijem sluzeb SiriusXM

Abyste mohli pfijimat satelitni informace o po€asi,
musite mit kompatibilni pfijima¢ satelitnich informa-
ci 0 poCasi. Abyste mohli pfijimat vysilani satelitniho
radia SiriusXM, musite mit kompatibilni pfijima¢
satelitniho radia. Vice informaci naleznete

na www.garmin.com. Pro pfijem satelitnich
informaci o poCasi a satelitniho radia musite mit
nejprve platné predplatné. Vice informaci naleznete
v instrukcich, které jste dostali spole¢né s Vasim
vybavenim pro pfijem satelitnich informaci o pocasi
a radiovysilani.

Vysilani informaci o poc¢asi

Intervaly vysilani informaci o po€asi se u jednot-
livych funkci lisi. Napfiklad interval radarového
vysilani je 5 minut. Po zapnuti pfijimace Garmin
nebo po vybéru jiné funkce informaci o po€asi musi
pfijimac nejprve pockat na vysilani novych dat,
ktera nasledné muize zobrazit. Pfed zobrazenim
informaci o po¢asi nebo jinych funkci na mapé
mlZete zaznamenat zpoZdéni.

POZNAMKA: Pokud se zméni zdroj poskytovanych
informaci, miZe se zménit také zplisob zobrazovani
informaci o pocasi.

Zména meteorologické mapy

1 Na kombinované strance nebo rozlozeni
SmartMode s meteorologickou mapou zvolte
Menu > Weather Menu (Nabidka pocasi)
> Change Weather (Zménit pocasi).

2 Zvolte meteorologickou mapu.

Zobrazeni informaci o destovych
srazkach
Intenzita deStovych srazek, ktera se mlze pohybo-
vat v rozsahu od velmi jemného desté a snéhu az
po silnou boufi, je vyjadfena rdznym stinovanim
a zabarvenim. DeStové srazky se mohou zobra-
zovat bud samostatné, nebo spolecné s dalSimi
informacemi o pocasi.
Zvolte Charts (Mapy) > Precipitation (DeStové
srazky).
Casomira v levém hornim rohu stranky udava
dobu uplynulou od posledni aktualizace
poskytovatele informaci o pocasi.

Grafické zobrazeni dest'ovych srazek

Na meteorologické mapé srazek zvolte Menu.

Radar Loop (Radarova smycka): Zobrazuje
informace o destovych srazkach jako staticky
obraz posledni aktualizace nebo jako animova-
nou smyéku poslednich aktualizaci. Casomira
oznacuje uplynuly ¢as ve chvili, kdy poskytovatel
informaci vygeneroval obraz, ktery se v danou
chvili zobrazuje na strance.

Cloud Cover (Vyskyt mrak): Zobrazuje oblast
pokrytou mraky.

Waypoints (Trasové body): Slouzi pro zobrazeni
trasovych bodd.

Legend (Legenda): Slouzi pro zobrazeni
vysvétlivek k informacim o poCasi.

Informace o bourkach a blescich

Na meteorologické mapé srazek se zobrazuji bouf-
kové bunky <#. Ty indikuji aktualni pozici bourky

a jeji pfedpokladany vyvoj v nejblizSich okamzicich.
Spole¢né se symbolem bourky se zobrazuje
Cerveny kuzel, jehoz roz$ifena ¢ast naznacuje,
kterym smérem se bude bourka ubirat. Cervené
linky v rdmci kazdého z kuzel oznacuiji nejpravdé-
podobnéjsi misto, kde boufka v blizké budoucnosti
zasahne. Kazda z linek predstavuje 15 minut.

Uder blesku je oznagen symbolem 4. Symbol
blesku se na mapé destovych srazek objevi

v pfipadé, Ze byl zaznamenan v pfedchozich sedmi
minutach. Pozemni sit' zachycujici udery blesku
rozpoznava pouze blesky, které dorazily z oblakd
aznazem.

POZNAMKA: Ne vSechny pFistroje a pfedplacené
sluzby tuto funkci podporuji.

Informace o hurikanech

Na mapé destovych srazek se muze zobrazovat
aktualni poloha hurikanu &, tropické boufe nebo
tropické tlakové nize. Cervena &ara vedouci

ze symbolu hurikanu oznacuje pfedpokladanou
trasu hurikénu. Tmavéjsi tecky na ervené Cafe
hurikanu oznaduji pfedpokladana mista, kterymi
bude hurikan prochazet. Toto znaceni vychazi

z informaci poskytovatele informaci o po¢asi.

Vystrahy a zpravy o pocasi

Pokud vyda namoini meteorologické centrum,
pevninské meteocentrum, meteorologické zpravo-
dajstvi nebo jing instituce zabyvajici se sledovanim
pocasi varovani, vystinuje se na mapé oblast, které
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se to tyka. Na mapé jsou modfe zobrazeny hranice
oblasti, na které se vztahuje namorni pfedpovéd
nebo pobfezni pfedpovéd. Soucasti zprav o pocasi
mohou byt hodinova pfedpovéd nebo rady ohledné
pocasi.

Pro zobrazeni blizSich informaci o varovani nebo
zpravach o pocasi zvolte vystinovanou oblast.

Barva Namotni pocasi

Modrozelena Bleskovéa povoden
Modra Povoden

Cervena Moiska boufe
Zluta Silna boufe
Cervena Tornado

Symbol

Popis
tlakového
centra

L Oznacuje centrum nizkého tlaku, které
predstavuje oblast relativné nizkého tlaku.
Presunutim centra nizkého tlaku pry¢ dojde
ke zvySeni tlaku. V oblasti severni polokoule
fouka vitr okolo center nizkého tlaku
levotoCive.

H Oznacuje centrum vysokého tlaku, které
pfedstavuje oblast relativné vysokého tlaku.
Presunutim centra vysokého tlaku pry¢ dojde
ke snizeni tlaku. V oblasti severni polokoule
fouka vitr okolo center vysokého tlaku
pravotoCivé.

Predpovéd pocasi

Na mapach s pfedpovédi poCasi se zobrazuji: pred-
povéd pro mésto, namorni pfedpovéd, varovani,
upozornéni na hurikany, METARS, vystrahy

pro dany region, atmosférické fronty a tlakova
centra, povrchovy tlak a informace boji.

Zobrazeni predpovédi pocasi pro dalsi
Casové obdobi

1 Zvolte Charts (Mapy) > Forecast (Pfedpovéd).
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Pokud Vas zajima pfedpovéd pocasi pro dal-
Sich 48 hodin v krocich po 12 hodinach, zvolte
opakované moznost Next Forecast (DalSi
predpovéd).

+ Pokud Vas zajima pfedpovéd pocasi
pro pfedeslych 48 hodin v krocich
po 12 hodinach, zvolte opakované moznost
Previous Forecast (Pfedchozi pfedpovéd).

Atmosférické fronty a tlakova centra
Atmosférické fronty se objevuji jako linie oznadujici
frontalni rozhrani vzduchovych mas.

Symbol fronty Popis

Studena fronta

Tepla fronta

Stacionarni fronta

Dl d
[ W= .
P —
e

Okluzni fronta

Brazda

V blizkosti atmosférickych front se ¢asto zobrazuji
také tlakova centra.

Namorni nebo pobiezni predpovéd’ pocasi

1 Zvolte Weather (mapy) > Forecast (Pfedpovéd).

2 Rolujte mapou do zvoleného mista na pobiezi.
Pokud je k dispozici namofni nebo pobfezni
predpovéd pocasi, objevi se na displeji dostupné
informace.

3 Zvolte moznost Marine Forecast (Namorni
predpovéd) nebo Offshore Forecast (Pobiezni
predpovéd).

Predpovéd’ pocasi pro mésta

Predpovéd pocasi pro mésto je prezentovana

prostfednictvim symboll. Pfedpovéd se zobrazuje

ve 12h pfirdstcich.

Symbol | Pocasi Symbol | Pocasi
- Castetns J Jasno (slunecno,
zatazeno teplo, jasno)
«®p. | Zatazeno = Dést (mrholeni,
dést se snéhem,
preharky)
. Vétrno o Mihavo
= Bourky = Snih (snéhové
prehanky, lehké
pfeharnky, boufe,
snéhova vichfice,
dést se snéhem,
mrznouci dést,
mrznouci mrholeni)
f ] Kouf (prasno,
nejasno)

Zobrazeni podminek na mofi
Mapa podminek na mofi zobrazuje informace
o podminkach na povrchu mofe (vitr, vySka vin,
perioda vin a smér vin).
Zvolte Charts (Mapy) > Sea Conditions
(Podminky na mofi).
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Povrchovy vitr

Na mapé informujici o podminkach na mofi se
zobrazuji vektory vétru, jejichz soucasti jsou znacky
predstavujici smér, odkud fouka vitr. Znacka vétru
se sklada z kruznice a ocasku. Carka nebo vlajetka,
kterou je ocasek zakon&en, oznaCuje rychlost vétru.
Jedna kratka ¢arka predstavuje rychlost 5 uzld,
dlouhd ¢arka pfedstavuje rychlost 10 uzli a trojuhel-
nik pfedstavuje rychlost 50 uzl(.

Vektor vétru Rychlost Vektor vétru Rychlost

vétru vétru
@) Klidna G 20 uzlt
Oo— 5 uzld C—y 50 uzld
(Col 10 uzld Oy 65 uzld
Con)] 15 uzll

Vyska viny, perioda viny a smér viny
Vyska vin v dané oblasti je odstupriovana barevné.
Rlzna vyska vin je vyznacena odliSnymi barvami
(viz legenda).

Perioda viny udava €asovy interval (ve vtefinach)
mezi dvéma po sobé jdoucimi vinami. Linie vinové
periody oznacuje oblasti s vyskytem vin stejné
periody.

Smér vin se na mapé zobrazuje prostfednictvim
Cervenych Sipek. Smér, ve kterém jsou jednotlivé
Sipky natoCeny, oznaCuje smér, ve kterém se vina
pohybuje.

Zobrazeni predpovédi podminek na mofi
pro dalSi ¢asové obdobi
1 Zvolte Charts (mapy) > Sea Conditions
(Podminky na mofi).
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsobu:
+ Pokud Vas zajima pfedpovéd podminek
na mofi pro dalSich 36 hodin v krocich
po 12 hodinéch, zvolte opakované moznost
Next Forecast (DalSi predpoved).
+ Pokud Vas zajima pfedpovéd podminek
na mofi pro predchozich 36 hodin v krocich
po 12 hodinach, zvolte opakované moznost
Previous Forecast (Pfedchozi pfedpovéd).

Zobrazeni informaci pro rybare
Rybafska mapa s informacemi o po€asi zobrazuje
aktualni teplotu vody, aktualni povrchovy tlak
a predpoveéd pro rybolov.

Zvolte Charts (Mapy) > Fishing (Rybareni).

Udaje o povrchovém tlaku a teploté vody
Informace o povrchovém tlaku se zobrazuji ve for-
mé izobaru a tlakovych center. Izobary spojuji body,
v nichzZ je stejny tlak. Tlakové informace pomahaji
stanovit, jaké bude v daném misté pocasi a vitr.
Oblasti, kde je vysoky tlak, se obvykle vyznacuiji
pfiznivym poCasim. V oblastech, kde je nizky tlak,
se obvykle vyskytuji mra¢na a je zde pravdépodob-
nost deStovych srazek. Pokud je v néjakém misté
shluk izobart, dochazi tam k tlakovému rozdilu
(gradient). Vysokeé tlakové rozdily jsou spojeny

s foukanim silného vétru.

Mérné jednotky pro tlak se zobrazuji v milibarech
(mb), v palcich rtuti (inHg) nebo v hektopascalech
(hPa).

Povrchova teplota vody je vyznacena barevnym
odstupfiovanim, viz legenda v rohu strénky.

Informace o vhodnych podminkach

pro rybolov

Pfistroj umozriuje zobrazovat oblasti nabizejici

optimalni podminky pro konkrétni druhy ryb.

POZNAMKA: Ne vSechny pFistroje a predplacené

sluzby tuto funkci podporuiji.

1 Na meteorologické rybarské mapé zvolte Menu
> Fish Species (Druh ryb).

2 Zvolte pozadovany druh ryb.

3 Zvolte ON (Zapnout).

4 Pro zobrazeni oblasti s optimalnimi podminkami
pro dalsi druhy ryb opakujte kroky 2 a 3.
Oblasti, kde jsou optimalni podminky pro vyskyt
danych ryb, jsou vystinovany. Pokud jste zvolili
vice nez jeden druh ryb, miZete zvolenim vysti-
nované oblasti zjistit, pro které druhy ryb jsou
zde idealni podminky.

Zména barevné skaly povrchové teploty

more

Barevny rozsah Ize dynamicky ménit a zvyraznit tak

odliSeni jednotlivych povrchovych teplot.

1 Na meteorologické rybarské mapé zvolte Menu
> Sea Temperature (Teplota more).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobU:

+ Pokud chcete, aby mapovy plotter nastavoval
teplotni rozsah automaticky, zvolte moznost
Auto.

Mapovy plotter automaticky vyhleda spodni
a horni limity aktualniho snimku a aktualizuje
teplotni Skalu.
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+ Pokud chcete zadat spodni a horni omezeni
teplotniho rozsahu, zvolte Lower Limit (Spod-
ni limit) nebo Upper Limit (Horni limit)

a zadejte pozadovanou hodnotu.

Informace o viditelnosti

Viditelnost je maximalni horizontalni vzdalenost
povrchu, kam az Ize dohlédnout (viz legenda

na levé strané displeje). OdliSné stinovani predsta-
vuje zmény viditelnosti.

POZNAMKA: Ne viechny pfistroje a pfedplacené
sluzby tuto funkci podporuiji.

Zvolte Charts (Mapy) > Visibility (Viditelnost).

Zobrazeni informaci o viditelnosti pro dalsi
Easové obdobi
1 Zvolte Charts (Mapy) > Visibility (Viditelnost).
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:
+ Pokud Vas zajima pfedpovéd viditelnosti
pro dalSich 36 hodin v krocich po 12 hodinach,
zvolte opakované moznost Next Forecast
(Dalsi predpovéd).
+ Pokud Vas zajima pfedpovéd viditelnosti
pro pfedchozich 36 hodin v krocich po 12 ho-
dinach, zvolte opakované moznost Previous
Forecast (Pfedchozi pfedpovéd).

Zobrazeni informaci z baji

Jedna se o hlaSeni zahrnujici informace z boji

a pobreZnich pozorovacich stanic. Tato hlaSeni jsou
vyuzivana k ur€eni teploty vzduchu, rosného bodu,
teploty vody, pfilivu/odlivu, vySky a periody viny,
sméru a rychlosti foukani vétru, viditelnosti

a barometrického tlaku.

1 Na meteorologické mapé zvolte symbol &.

2 Zvolte Buoy (Bdje).

Zobrazeni informaci o pocasi v blizkosti
boje
Pro zobrazeni informaci tykajicich se pfedpovédi
staci zvolit oblast v blizkosti béje.
1 Na meteorologické mapé zvolte pozadovanou
polohu.
2 Zvolte moznost Local Weather (Mistni pocasi).
3 Zvolte pozadovanou moznost:
* Pro zobrazeni aktualnich informaci o pocasi
v daném misté zvolte moZnost Current Cond.
(Aktualni podminky).
* Pro zobrazeni aktualni pfedpovédi poCasi
zvolte Forecast (Pfedpovéd).

* Pro zobrazeni informaci o povrchovém vétru
a barometrickém tlaku zvolte moZnost Sea
Surface (Povrch more).

* Pro zobrazeni informaci o vétru a vinach zvolte
moznost Marine Bulletin (Namorni informace).

Vytvoreni trasového bodu na mapé

s informacemi o pocasi

1 Na meteorologické mapé zvolte pozadovanou
polohu.

2 Zvolte moznost Create Waypoint (Vytvorit traso-
vy bod).

Mapova vrstva s informacemi
o pocasi
Vrstva informaci o poGasi se rozproste pres
navigacni mapu, rybafskou mapu nebo 3D mapovy
nahled. Na navigacni mapé a rybarské mapé se mo-
hou zobrazovat informace meteorologického radaru,
vy$ka vrchold mraku, udaje o blescich, hlaseni
z boji, regionalni vystrahy a varovani pred blizicim
se hurikdnem. V ramci 3D mapového nahledu se
mohou zobrazovat pouze informace meteorologic-
kého radaru.
Nastaveni pro vrstvu informaci o poCasi nastavené
v ramci jedné mapy se nevztahuje na Zadné dalsi
mapy. Nastaveni vrstvy s informacemi o pocasi
musi byt provedeno pro kazdou mapu samostatné.
POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné
s prémiovymi mapovymi podklady k dispozici také
rybafska mapa pobrezi.
Aktivace mapové vrstvy s informacemi
0 pocasi

Na naviga¢ni nebo rybarské mapé zvolte Menu

> Chart Setup (Nastaveni mapy) > Weather
(Pocasi) > Weather (Pocasi) > On (Zapnout).
Mapova vrstva s informacemi o pocasi
na navigacni mapé
Na strance naviga¢ni mapy zvolte Menu > Chart
Setup (Nastaveni mapy) > Weather (Pocasi).

Weather (Pocasi): Zapnéte nebo vypnéte vrstvu
s informacemi o poCasi.

Precipitation (Srazky): Zobrazeni udaju
0 srazkach.

Cloud Cover (Vyskyt mrak): Zobrazuje oblast
pokrytou mraky.

Visibility (Viditelnost): SlouZi pro zobrazeni
informaci o viditelnosti.
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Buoys (Bdje): Zobrazeni meteorologickych bdji.
Legend (Legenda): SlouZi pro zobrazeni
vysvétlivek k informacim o pocasi.

Mapova vrstva s informacemi o pocasi
na rybaiské mapé
Na strance rybarské mapy zvolte Menu > Chart
Setup (Nastaveni mapy) > Weather (Pocasi).
Precipitation (Srazky): Zobrazeni srazkového
radaru.
Sea Temperature (Teplota more): Slouzi
pro zobrazeni informaci o teploté more.
Buoys (Bdje): Zobrazeni meteorologickych bdji.
Legend (Legenda): Slouzi pro zobrazeni
vysvétlivek k informacim o pocasi.

Zobrazeni informaci

o piredplaceném zpravodajstvi

o pocasi

V pristroji si miZete prohliZet informace o predpla-
cenych poskytovatelich informaci o poCasi a také se
zde zobrazuje doba uplynuld od posledni aktualiza-
ce informaci o pocasi.

Na meteorologické mapé zvolte Menu > Weather
Subscription (Odbér informaci o pocasi).

Sledovani videa

PFed zobrazenim videa je nutno pfipojit kompatibilni
zdroj.
Mezi kompatibilni zafizeni patfi videozafizeni pfi-
pojena k portim mapového plotteru nebo namorni
siti Garmin, stejné jako podporované sitovych (IP)
videokamery, kodéry a teplotni kamery.

Zvolte AV, Gauges (Ukazatele), Controls (Ovla-

dani) > Video.

Vybér zdroje videa
1 Na strance videa zvolte Menu > Source (Zdroj).
2 Zvolte zdroj videosignalu.
Prepinani mezi vice zdroji videa
Pokud méate k dispozici dva nebo vice zdroju videa,
muzete mezi nimi ve stanovenych ¢asovych interva-
lech prepinat.
1 Na strance videa zvolte Menu > Source (Zdroj)
> Alternate (Stfidavy).
2 Zvolte Time (Cas) a zadejte délku prehravani videi.
3 Zvolte Source (Zdroj) a vyberte zdroje videa,
které si prejete do stfidavé sekvence pfidat.

Videopfistroje pripojené k sit'i

OZNAMENI

Pfi pfipojovani zafizeni PoE, napf. kamery
FLIR®, do namoini sité Garmin je potfeba
pouzit izolacni spojku (Cislo prod. 010-10580-10)
Garmin Power over Ethernet (PoE). V pfipadé
pfipojeni zafizeni PoE pfimo k mapovému
plotteru v ndamorni siti Garmin dojde k poskozeni
plotteru a pravdépodobné také pfipojovaného
zafizeni.

Abyste mohli prostfednictvim mapového plotteru

s videozafizenimi (napf. IP kamerami, kodéry

a termalnimi kamerami) pracovat je potfeba, aby
zafizeni bylo kompatibilni a opatfeno izolacni spoj-
kou PoE (Power over Ethernet) kabelu pro pfipojeni
k namoini siti. Seznam kompatibilnich zafizeni
naleznete na www.garmin.com, kde zéroveni mizete
zakoupit izolacni spojku PoE.

K namofrni siti Garmin Ize pfipojit vice podporova-
nych videokamer a az dva videokodéry. Najednou
Ize sledovat videa z az ¢tyr zdroju. Mapové plottery
s vice kombinovanymi vestavénymi videovstupy mo-
hou zobrazovat pouze jeden vestavény videovstup.
Sit kamery po pfipojeni automaticky detekuje

a zobrazi je v seznamu zdroju.

Pouziti pfedvoleb videa na videokamerach
vV siti

Pro kazdy zdroj vide v siti Ize ukladat, pfejmenova-
vat a aktivovat pfedvolby videa.

UlozZeni predvoleb videa na videokamere v siti

1 Na strance videa se dotknéte obrazovky.
Na obrazovce se objevi ovladani nastaveni videa.

2 P¥idrzte tlacitko predvolby.
Zelené svétlo indikuje Uspésné ulozeni nastaveni.

Pojmenovani predvoleb videa na videokamere

v siti

1 Na strance videa zvolte Menu > Video Setup
(Nastaveni videa) > Presets (Predvolby)

2 Zvolte pfedvolbu.

3 Zvolte moznost Rename (Pfejmenovat).

4 Zadejte nazev predvolby.

Aktivace predvoleb videa na videokamere v siti
PFedvolby kamer v siti Ize rychle obnovovat.

1 Na strance videa se dotknéte obrazovky.
Na obrazovce se objevi ovladani nastaveni videa.

2 Zvolte pozadované video.
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Kamera obnovi videonastaveni, které je

pro danou predvolbu ulozeno.

TIP: Predvolby Ize také ukladat a aktivovat pomo-
ci nabidky videa.

Nastaveni kamery

Nékteré kamery nabizi dodate¢né moznosti ovlada-

ni videozabéru.

POZNAMKA: Ne véechny modely kamer a mapo-

vych plotterl podporuji vSechny moznosti. Seznam

dostupnych moznosti naleznete v ndvodu ke kame-

fe. Vyuziti této funkce mlZe vyzadovat aktualizaci

softwaru.

Na strance infraCerveného videa zvolte Menu.

IR/Visible (Infraervené/viditelné): Zobrazeni
obrazu infracervené nebo viditelné kamery.

Scan (Prehlédnout): Prehlédnuti okolni oblasti.

Freeze (Pozastavit): Pozastavi obraz kamery.

Change Colors (Zménit barvy): Nastaveni
barevného schématu infracerveného obrazu.

Change Scene (Zménit scénu): Volba rezimu
infraCerveného zobrazeni, napf. den, noc, MOB
nebo dokovani.

Video Setup (Nastaveni videa): Sirsi nabidka
moznosti videa.

Nastaveni videa

Nékteré kamery nabizi dodate¢né moznosti

nastaveni.

POZNAMKA: Ne véechny modely kamer a mapo-

vych plotter( podporuji vSechny moznosti. Vyuziti

této funkce mlze vyzadovat aktualizaci softwaru.

Na strance videa zvolte Menu > Video Setup

(Nastaveni videa).

Set Input (Nastavit vstup): Sdruzuje kameru se
zdrojem videa.

Mirror (Zrcadlo): Obraz bude zrcadlové otocen.

Standby (Pohotovostni rezim): Uvede kameru
do pohotovostniho rezimu za ucelem dspory
energie po dobu, kdy neni pouzivana.

Home Position (Vychozi pozice): UrCuje vychozi
pozici kamery.

Scan Speed (Rychlost skenovani): Uréuje
rychlost, kterou kamera skenuje okoli.

Scan Width (Sitka skenovani): Stanovuje $ifku
obrazu pofizeného kamerou pfi skenovani.

Name (Nazev): Umozriuje zadat novy nazev
kamery.

FLIR™ Menu: Poskytuje pfistup k nastaveni

kamery.

Prirazeni kamery ke zdroji videa

Muze byt potfeba sdruzit kameru se zdrojem videa.

1 Na strance videa zvolte Menu > Source (Zdroj).

2 Vyberte kameru.

3 Zvolte Video Setup (Nastaveni videa) > Set
Input (Ur¢it vstup).

4 Vyberte videovstup.

Ovladani pohybu videokamery

OZNAMENI

Kameru nezaméfujte na slunce nebo velmi jasné
objekty. Mohlo by dojit k poSkozeni ¢ocky.

Kameru ovladejte vzdy pomoci ovladacich prvkl
a tlacitek mapového plotteru. Kamerou nepo-
hybujte manualné. Pfi manuéinim pohybovani
kamerou by mohlo dojit k jejimu poSkozeni.

POZNAMKA: Tato funkce je aktivni pouze v pfipa-
dé, Ze je pfipojena kompatibilni kamera. Vyuziti této
funkce mlize vyZadovat aktualizaci softwaru.
Ovladat mGZzete pohyby pfipojenych videokamer,
které podporuji otaCeni, naklanéni a pfiblizeni.
Ovladani videokamer pomoci ovilddacich prvku
na displeji
Ovladaci prvky na obrazovce umoznuiji ovladani ka-
mery s moznosti otaCeni a pfiblizeni snimané scény
(PTZ). Seznam dostupnych moznosti naleznete
v navodu ke kamere.
1 Na strance videa se dotknéte obrazovky.
Na obrazovce se objevi ovladani nastaveni videa.
2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:
+ K pfiblizeni ¢i oddaleni pouzivejte tlaCitko
pro pfiblizeni.
+ Kotaceni ¢i naklanéni kamery slouzi riZice
kompasu.
TIP: Pridrzte rGzici kompasu v poZzadovaném
sméru pohybu.

Ovladani videokamer pomoci gest

Pokud kamera v siti podporuje odpovédi pomoci

gest, mGzete kamery PTZ ovladat pomoci gest

pfimo na displeji mapového plotteru. Seznam

dostupnych funkci své kamery naleznete v jeji

uzivatelské prirucce.

TIP: Pouziti gest umoZiuje ovladat video, aniz by

se zobrazily ovladaci prvky videa.

1 Na strance videa se dotknéte obrazovky.

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsobU:

+ Pro pfiblizeni ¢i oddaleni pfiblizte nebo roztahné-
te prsty.
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* Pro otoCeni nebo naklonéni kamery piejedte
prstem v pozadovaném sméru.

Tvorba kombinaci s videofunkcemi

Na vlastni kombinovanou stranku Ize pfidat az ctyfi

funkce videa.

Pokud ma VasSe zafizeni vice vestavénych

videovstupli, miizete pouzit jeden vestavény vstup

pro jednu funkci v ramci kazdé kombinace.

POZNAMKA: Seznam zdrojli videa zobrazuje

vSechna pfipojena a podporovana videozafizeni.

Pokud chcete zobrazit seznam vSech moznych

vstupl videa nebo kanall videoenkodér(, které

nejsou pfipojeny ke vstupnimu zdroji videa, zvolte

Show All (Zobrazit vSe).

1 Zvolte Combos > Menu > Add Combo.

2 Pro pfidani funkce videa poklepejte na okno.

3 Zvolte Video a vyberte zdroj videa.

4 Opakuijte pro v8echny funkce videa na kombino-
vané strance.

5 V pfipadé potfeby kombinovanou stranku upravte
(Pridani obrazovky Custom Combination (viastni
kombinace), str. 4).

Nastaveni parametrti pro video

POZNAMKA: Ne véechny modely kamer

a mapovych plottert podporuji véechny moznosti.

1 Na strance videa zvolte Menu > Video Setup
(Nastaveni videa).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:
+ Pro zobrazeni videa v roztazeném formatu

zvolte Aspect (Format) > Stretch (Roztazeny).

Video nelze roztahovat nad rozméry podpo-
rované pfipojenym videozafizenim a nemuze
zabirat celou obrazovku.

+ Pro zobrazeni videa ve standardnim formatu
zvolte Aspect (Format) > Standard
(Standardni).

+ Pro nastaveni jasu zvolte moznost Brightness
(Jas), a pak zvolte Up (Zvysit), Down (Snizit)
nebo Auto.

+ Pro nastaveni sytosti barev zvolte moznost
Saturation (Sytost), a pak zvolte Up (Zvysit),
Down (Snizit) nebo Auto.

+ Pro nastaveni kontrastu zvolte moznost
Contrast (Kontrast), a pak zvolte Up (Zvysit),
Down (Snizit) nebo Auto.

+ Pokud chcete, aby mapovy plotter automaticky
zvolil forméat zdroje, zvolte Standard (Stan-
dardni) > Auto.

Konfigurace rezimu pocitaového
displeje
Abyste mohli konfigurovat rezim pocitacového
displeje, musite nastavit zdroj videa jako analogovy
nebo digitalni PC.
1 Vrezimu pocitaCového displeje klepnéte kdekoli
na obrazovku.
2 Postupuijte jednim z niZe uvedenych zpusobU:
+ Nastaveni jasu Ize upravit pomoci Sipek ovla-
dani jasu.
+ Nastaveni kontrastu Ize upravit pomoci Sipek
ovladani kontrastu.

Ukonéeni rezimu pocitacového displeje

1 V rezimu pocitacového displeje klepnéte kdekoli
na obrazovku.

2 Klepnéte na ikonku reZimu displeje v levém
hornim rohu.
Zdroj videa se zméni na Video 1.

Ovladani akéni kamery VIRB®

s mapovym plotterem
Abyste mohli akéni kamery VIRB pfipojené k mapo-
vému plotteru musite zafizeni pfipojit prostfednic-
tvim bezdratového pfipojeni (Bezdratové pripojeni
pristroje k mapovému plotteru, str. 76).
K mapovému plotteru Ize pfipojit az 5 akénich
kamer VIRB.
Po pfipojeni akéni kamery VIRB k mapovému
plotteru se do seznamu A/V, Gauges (Ukazatel),
Controls (Ovladani) doplni nové funkce. Zaznam
na akéni kamefe VIRB Ize spustit nebo zastavit
pomoci mapového plotteru.
POZNAMKA: Snimek VIRB mapovém plotteru je
v niz§im rozlideni, nez zaznamy ak¢nich kamer
VIRB. Videa ve vysokém rozliSeni sledujte na poCi-
tagi nebo televizi.
1 Zvolte AV, Gauges (Ukazatel), Controls (Ovla-
dani) > VIRB®.
2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobd:
* Pro pofizeni fotografie z filmu zvolte t=,
+ Pro zah3jeni nahravani zvolte @.
Pfi nahravani se zobrazuje zbyvaijici kapacita
paméti.
* Pro ukoncéeni nahravani videa zvolte @.
+ Pokud mate pfipojeno vice nez jednu akéni
kameru VIRB, vyberte pomoci Sipek kameru,
kterou si pfejete ovladat.
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+ Pro zobrazeni uloZenych videi nebo snimku
zvolte i,

Nastaveni akéni kamery VIRB
Zvolte AV, Gauges (Ukazatel), Controls (Ovlada-
ni) > Menu.
Name (Nazev): Umozriuje zadat novy nazev akcni
kamery VIRB.
Recording (Nahravani): Spusténi a ukonceni
nahravani.
Také Photo (Poridit snimek): Pofizeni snimku
z videa.
Sleep (Spanek): Uvedeni akéni kamery VIRB
do rezimu spanku za Ucelem Uspory energie
akumulatoru.

Nastaveni videa akéni kamery VIRB
Zvolte AV, Gauges (Ukazatel), Controls (Ovlada-
ni) > Menu> Video Setup (Nastaveni videa).
Aspect (Format): Stanovuje pomér formatu videa.
Video Mode (Rezim videa): Uréuje rezim videa.
Napfiklad nastaveni Slow-Mo umozriuje pofizova-
ni zpomalenych videi.
Video Size (Velikost videa): Uréuje velikost nebo
rozméry (v pixelech) videa.
Video FPS (Snimk/s): Urcuje poCet snimku
za vtefinu.
Photo Size (Velikost fotografie): Uréuje velikost
nebo rozméry (v pixelech) fotografii.
Field of View (Zorné pole): UrCuje uroven
priblizeni.
Pfidani ovladacich prvkd akéni kamery
VIRB na jiné obrazovky
Abyste mohli akéni kamery VIRB pfipojené k mapo-
vému plotteru musite zafizeni pfipojit prostrednic-
tvim bezdratového pfipojeni (Bezdratové pripojeni
pristroje k mapovému plotteru, str. 76).
Ovladaci listu akéni kamery VIRB Ize pfidat na dal$i
stranky. Diky tomu budete spustit nebo ukongit
nahravani z ostatnich funkci mapového plotteru.
1 Oteviete stranku, na kterou chcete ovladaci listu
akéni kamery VIRB pridat.
2 Zvolte Menu > Edit Overlays (Upravit vrstvy)
> Bottom Bar (Spodni lista) > VIRB Bar (Lista
VIRB).
Na strance, na které se nachazi ovladaci prvky
akéni kamery VIRB, muizete oteviit celoobrazovkovy
zabér i} akéni kamery VIRB.

Ovladani prehravani videa akéni kamery
VIRB
Videa a snimky z akéni kamery VIRB Ize zobrazovat
pomoci mapového plotteru.
POZNAMKA: Video VIRB je na mapovém plotteru
prehravano ve stejné kvalité jako Zivé zabéry. Videa
ve vysokém rozliSeni sledujte na pocitaci nebo
televizi.
1 Na obrazovce VIRB® zvolte i
2 Pockejte nékolik vtefin, az se nahraji minaturni
néhledy.
3 Zvolte pozadované video nebo fotografii.
4 PFehravani ovladejte pomoci tlacitek na displeji
nebo moznosti nastaveni:
+ Pro zastaveni videa zvolte .
+ Pro pozastaveni videa zvolte Il.
+ Pro opakované spusténi videa zvolte O.
+ Pro pfehrani videa zvolte p.
» K posunu v ramci videa pouZzijte posuvnou
litu.
Vymazani videa VIRB
Video nebo snimek Ize z akéni kamery VIRB
smazat.
1 Oteviete video nebo snimek VIRB, ktery chcete
smazat.
2 Zvolte Menu > Delete File (Smazat soubor).

Spusténi prezentace snimki videa VIRB

Na aké&nich kamerach VIRB si muzete zobrazit

prezentaci videi a snimku.

1 Na obrazovce VIRB® zvolte i

2 Pockejte nékolik vtefin, az se nahraji minaturni
nahledy.

3 Zvolte pozadované video nebo fotografii.

4 Zvolte Menu > Start Slideshow (Spustit prezen-
taci).

Pro pozastaveni zvolte Menu > Stop Slideshow

(Zastavit prezentaci).
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Konfigurace zafizeni

Automatické zapnuti mapového

plotteru

Mapovy plotter mizete nastavit tak, aby se zapnul

pokazdé, kdyz je pfipojen ke zdroji napajeni. Jinak

byste museli mapovy plotter zapinat stisknutim

tlacitka .
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> Auto Power up. (Automaticky sporny rezim).
POZNAMKA: Pokud je zapnuta funkce auto-
matického zapinani a mapovy plotter byl vypnut
tlacitkem , odpojen od zdroje napajeni a do dvou
minut opét pfipojen, mozna bude nutné mapovy
plotter restartovat stisknutim tlacitka .

Systémova nastaveni
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém).
Sounds and Display (Zvuk a zobrazeni): Upravuje
nastaveni zobrazeni a audia.
GPS: Poskytuje informace o satelitech GPS
a nastaveni.
System Information (Systémové informace):
Poskytuje informace o pfistrojich pfipojenych
k dané siti a o verzi softwaru.
Station Information (Informace o stanici):
Upravuje nastaveni stanice.
Auto Power Up (Automatické zapnuti): Urcuje,
co se po zapnuti pfistroje automaticky aktivuje.
Simulator (Simulator): Slouzi pro zapnuti
Ci vypnuti reZimu simulace a umoznuje zadat ¢as,
datum, rychlost a simulovanou polohu.

Nastaveni zvuku a displeje

Zvolte Settings (Nastaveni) > System > Sounds

and Display (Zvuk a zobrazeni).

Beeper (Zvuk): Slouzi pro zapnuti a vypnuti zvukd,
které zazni pii spusténi alarmu a provedeni
vybérad.

Backlight (Podsviceni): Slouzi pro nastaveni
stupné podsviceni. Moznost nastaveni Auto
umozriuje automatickou Upravu podsviceni
v zavislosti na svétle.

Backlight Sync (Synchronizace podsviceni):
Synchronizace jasu podsviceni ostatnich mapo-
vych plotter(l ve stanici.

Color Mode (Rezim barev): UmoZfuje nastavit,
zda ma displej fungovat v dennim nebo no¢nim
rezimu. Pokud chcete, aby se rezim barev

automaticky prepinal v zavislosti na denni dobég,
zvolte moznost Auto (Automaticky).

Startup Image (Uvitaci stranka): UrCuje stranku,
ktera se zobrazi po zapnuti zafizeni.

Nastaveni GPS

Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)

> GPS.

Skyview (Obloha): Na mapovém plotteru si mizZete
prohlédnout relativni polohu GPS druZic
na obloze.

Settings (Nastaveni) > Speed Filter (Filtr

rychlosti): Viytvari z rychlostnich hodnot
dosazenych jen na kratké okamziky primérné
hodnoty, ¢imz zajistuje vyrovnangjsi informace
o rychlosti.

Settings (Nastaveni) > WAAS/EGNOS: Slouzi
pro zapnuti ¢i vypnuti satelitniho systému WAAS
(Severni Amerika) nebo EGNOS (Evropa), ktery
muze poskytovat presnéjsi informace o poloze.
Nicméné pokud pracujete se systémy WAAS
a EGNOS, trva pristroji navazani spojeni se
satelitem delSi dobu.

Settings (Nastaveni) > GLONASS: Slouzi
pro zapnuti nebo vypnuti systému GLONASS
(Rusky satelitni systém). V situacich, kdy je
omezen vyhled na oblohu, mdZe byt tento systém
pouzit ve spojeni se systémem GPS, ¢imz budou

Zdroj: Umozniuje vybrat preferovany zdroj GPS.

Nastaveni stanice

Zvolte Settings (Nastaveni) > System > Station

Information (Informace o stanici).

Change Station (Zména stanice): Zméni celou
stanici na novou sadu predvoleb v zavislosti
na pozici této stanice. Také mlzete tento displej
vybrat jako samostatny a neseskupovat jej
s ostatnimi displeji a nevytvofit tak skupinu.

GRID™ Pairing (Parovani GRID™):

UmozZiiuje sparovani se vzdalenym vstupnim
zafizenim GRID™.

Display Order (Sled displejt): Stanovuje sled
displejl, coz je pfi praci se vzdalenym vstupnim
zafizenim GRID dulezité.

Autopilot Enabled (Autopilot aktivovan):
UmoZriuje ovladani autopilota z tohoto zafizeni.

Reset Layouts (Obnovit vrstvy): Obnoveni
implicitniho nastaveni zobrazovanych vrstev
pro tuto stanici.
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Reset Stations (Obnovit stanice): Obnovi
implicitné zobrazovanych vrstev pro vSechny
displeje ve stanici.

Zobrazeni softwarovych informaci
Pokud chcete, mlzete si prohlédnout informace
o verzi softwaru, o dopliikovych mapach (pokud
jsou instalovany), o verzi softwaru volitelného rada-
ru Garmin (pokud je pfipojen) a ID €islo jednotky.
Tyto informace muzZete potfebovat pro aktualizaci
systémoveého softwaru nebo pfi koupi pfidavnych
mapovych informaci.
Zvolte Settings (Nastaveni) > System > System
Information (Systémové informace).

Zobrazeni pfileZitostnych hlaseni
Zaznam prilezitostnych hlaseni (Event log) zobrazu-
je seznam udalosti v systému.
Zvolte Settings (Nastaveni) > System (Systém)
> System Information (Systémové informace)
> Event Log (Pfilezitostna hlaseni).

Nastaveni predvoleb

Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences

(Preference).

Units (Jednotky): Uruje mémé jednotky.

Language (Jazyk): Slouzi pro vybér textového
komunikacniho jazyka displeje.

Navigation (Navigace): UrCuje navigacni
preference.

Keyboard Layout (Vzhled klavesnice):
Usporadani klaves na klavesnici na displeji.

Screenshot Capture (Snimek obrazovky):
UmozZiuije pfistroji pofidit snimek obrazovky.

User Data Sharing (Sdileni uzivatelskych dat):
Umoziuje sdileni trasovych bodu a tras prostied-
nictvim namofni sité Garmin. Toto nastaveni musi
byt aktivovano u véech mapovych plotterd, které
trasové body a trasy sdili.

Menu Bar Display (Zobrazeni listy s nabidkou):
UrCuje, kdy se ma lista s nabidkou zobrazit
a kdy neni zapotfebi.

Nastaveni mérnych jednotek
Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences (Prefe-
rence) > Units (Jednotky).
System Units (Jednotky systému): Slouzi
pro nastaveni formatu jednotek pro pfistroj.
Variance (Odchylka): Uréuje magnetickou
odchylku, thel mezi magnetickym a skute€nym
severem, pro Vasi aktuélni pozici.

North Reference (Znaceni svétovych stran):
UrCuje znaCeni svétovych stran pouZivané pfi vy-
poCtu kurzu. Pfi nastaveni True je za sever ozna-
¢ovan geograficky sever. Po zvoleni moznosti
Grid (Soufadnice) se nastavi jako zachytny bod
pfi udavani sméru souradnicovy sever (000°).

PFi nastaveni Magnetic je za sever oznacovan
magneticky sever.

Position Format (Pozi¢ni format): Slouzi
pro zménu typu soufadnic, které se zobrazuji
na displeji. Nemérite strukturu mapy, pokud
s mapou pracujete nebo pokud pouzivate mapu
jiného pozi¢niho formatu.

Map Datum (Struktura mapy): Zméni systém
soufadnic, ve kterém je mapa uspofadana. Ne-
ménte strukturu mapy, pokud s mapou pracujete
nebo pokud pouzivate mapu jiného pozi¢niho
formatu.

Time (Cas): Uréuje &asovy format, zénu a letni &as.

Nastaveni navigace

POZNAMKA: Pro provedeni nékterych nastaveni

a vyuzivani nékterych funkci jsou nutné pfidavné

mapy a hardware.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences (Prefe-

rence) > Navigation (Navigace).

Route Labels (Oznaceni trasy): Pokud chcete,
mlzZete zménit typ znacek zobrazenych na mapé
v mistech, kde se odbocCuje.

Turn Transition (Prechod mezi kroky): Nastavuje
zpusob pfechodu mapového plotteru k dal$imu
kroku na trase. Pfechod mlze byt zaloZen
na Case nebo vzdalenosti mezi jednotlivymi kroky.
Pokud chcete zvysit pfesnost autopilota
pfi navigaci po trase nebo automatického nava-
déni s Castymi obraty nebo ve vysSi rychlosti,
mUlZete ¢asovou prodlevu mezi kroky zvysit.

tech mdze zlepsit pfesnost autopilota naopak
snizeni hodnoty.

Speed Sources (Zdroje rychlosti): Uréuje zdroj
Udaju o rychlosti.

Auto Gidance (Automatické navadéni): Slouzi
pro nastaveni bezpe¢né hloubky, bezpe¢né vysky
a vzdalenosti od pobreZi (pouze ve spojeni
S prémiovymi mapami).

Route Start (Zacatek trasy): Slouzi pro zadani
vychoziho bodu navigace po trase.
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Konfigurace trasy automatického navadéni

/\ UPOZORNENI

Nastaveni bezpe¢né hloubky (Safe Depth)

a bezpecné vysky (Safe Height) ovlivni vypocet
trasy pro automatické navadéni. Pokud neni

pro nékterou oblast znama hloubka vody nebo se
tam nachazi pfekazka neznamé vysky, systém
automatického navadeéni pro tento Usek trasu
nenavrhne. Pokud je hloubka na zacatku nebo
konci trasy automatického navadéni nizsi, nez
nastavena bezpe¢na hloubka nebo vyska, mize
dojit k tomu, Ze trasa nebude v dané oblasti

na zakladé udajl mapy vypocitana. Na mapé se
takova Cast trasy zobrazi jako $eda linka nebo
pruhovana, Seda a purpurova linka. Pokud Vase
lod vpluje do nékteré z téchto oblasti, objevi se
vystrazné hlaseni.

POZNAMKA: Pro nékteré oblasti je spoledné s pré-
miovymi mapovymi podklady k dispozici také funkce
automatického navadéni.

POZNAMKA: Ne vechna nastaveni plati

pro vSechny mapy.

Pokud zadate parametry pro tvorbu trasy, bude

se jich mapovy plotter pfi automatickém navadéni

drZet.

Preferred Depth (Preferovana hloubka):

Na zakladé udaju o hloubce z mapy stanovuje
minimalni hloubku vody, kterou Ize bezpe¢né
proplout.

POZNAMKA: Minimaini hloubka vody pro prémi-
ové mapy (vytvorené pfed r. 2016) jsou 3 stopy.
Pokud zadate hodnotu nizsi, nez 3 stopy, pouZiji
mapy k vypoctu trasy s automatickym navadénim
pouze hloubky 3 stopy.

Vertical Clearance (Bezpec€na vyska): V zavislosti
na udajich z mapy stanovuje minimalni vySku
mostu Ci jiné prekazky, pod kterou je mozné
bezpecné proplout.

Shoreline Distance (Vzdalenost od pobfiezi):
Slouzi pro nastaveni poZzadované vzdalenosti
od pobrezi, ve které bude realizovano automa-
tické navadeni. Pokud toto nastaveni béhem
navigace zménite, miize se navrh systému auto-
matického navadéni posunout. Hodnoty tohoto
nastaveni jsou relativni, nikoliv absolutni. Abyste
ziskali jistotu, Ze je trasa navrzena systémem
automatického navadéni v pfiméfené vzdalenosti
od pobfezi, mizete vzdalenost vyhodnotit
na jednom nebo na nékolika znamych mistech,

ve kterych je nutné plout v izkych vodnich kana-
lech (Nastaveni vzdalenosti od pobrezi, str. 23).

Nastaveni vzdélenosti od pobreZi

Nastaveni vzdalenosti od pobrezi uréuje, jak daleko
od pobfezi méa vést trasa vypocitana systémem
automatického navadéni. Pokud toto nastaveni
béhem navigace zménite, miZe se navrh systému
automatického navadéni posunout. Hodnoty
nastaveni vzdalenosti od pobfeZi jsou relativni,
nikoliv absolutni. Abyste ziskali jistotu, Ze je trasa
navrzena systémem automatického navadeéni

v pfiméfené vzdalenosti od pobfezi, mizete vzda-
lenost vyhodnotit na jednom nebo na nékolika zna-
mych mistech, ve kterych je nutné plout v Uzkych
vodnich kanalech.

1 Pfirazte lod k molu nebo vyhodte kotvu.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Navigation (Navi-

gace) > Auto Guidance (Automatické navadeni)

> Shoreline Distance (Vzdalenost od pobrezi)

> Normal (Normélini).

Zvolte cilovy bod, do kterého jste se nechali

navigovat minule.

Zvolte Navigate To (Navigovat do) > Auto

Guidance (Automatické navadéni).

Zkontrolujte umisténi navrhu trasy automatického

navadéni, abyste zjistili, zda se vyty¢ena linie

vyhyba znamym prekazkam a je efektivni.

Zvolte pozadovanou moznost:

+ Pokud je navrh trasy umistén v pfimérené
vzdalenosti od pobfezi, zvolte Menu > Stop
Navigation (ukon€it navigaci, a pokracuijte
krokem 10.

+ Pokud se navrh trasy pohybuje pfili§ blizko
ke zndmym prekazkam, zvolte na hlavni
strance Configure (Konfigurace) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobfeZi) > Far (Dale).

* Pokud systém automatického navadéni
navrhne pfili§ Sirokou trasu, zvolte na hlavni
strance Configure (Konfigurace) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobrezi) > Near (Blize) > Shoreline
Distance (Vzdalenost od pobfezi) > Near
(Blizko).

Pokud zvolite v kroku 6 moznost Near (Blize)

nebo Far (Dale), zkontrolujte si nové umisténi

navigacni linie a vyhodnotte, zda se vyhyba
znamym prekazkam a je efektivni.
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PrestoZe zvolite nastaveni Near (Blizko) nebo
Nearest (Co nejblize), bude systém automatické-
ho navadéni i nadéle udrZovat vétsi vzdalenost
od prekazek. Z toho dlivodu se mize stat, ze
mapovy plotter nezméni umisténi navrhu automa-
tického navadéni, dokud neni v kroku 3 zvolena
Uzké vodni cesta.

8 Postupuijte jednim z nize uvedenych zpusobu:

+ Pokud je névrh trasy umistén v pfiméfené
vzdalenosti od pobfezi, zvolte Menu > Stop
Navigation (ukoncit navigaci, a pokracujte
krokem 10.

+ Pokud se navrh trasy pohybuje pfili§ blizko
ke znamym pfekazkam, zvolte na hlavni
strance Configure (Konfigurace) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobrezi) > Far (Dale).

+ Pokud systém automatického navadéni
navrhne pfili§ Sirokou trasu, zvolte na hlavni
strance Configure (Konfigurace) > Navigation
(Navigace) > Auto Guidance (Automatické
navadéni) > Shoreline Distance (Vzdalenost
od pobrezi) > Near (Blize) > Shoreline
Distance (Vzdalenost od pobrezi) > Nearest
(Co nejblize).

9 Pokud zvolite v kroku 8 moznost Nearest (Co
nejblize) nebo Farthest (Co nejdale), zkontrolujte
si nové umisténi navigacni linie a vyhodnotte,
zda se vyhyba znamym prekazkam a je efektivni.
Pfestoze zvolite nastaveni Near (Blizko) nebo
Nearest (Co nejblize), bude systém automatické-
ho navadéni i nadale udrzovat vétsi vzdalenost
od prekazek. Z toho dlvodu se mize stat, ze
mapovy plotter nezméni umisténi navrhu automa-
tického navadéni, dokud neni v kroku 3 zvolena
Uzka vodni cesta.

pficemz vzdy zvolte jiny cil, dokud se s funkci nasta-

veni vzdalenosti od pobfezi dikladné neseznamite.

Komunikacni nastaveni

Nastaveni sité NMEA 0183

Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace) > NMEA 0183 Setup (Nastaveni sité

NMEA 0183).

Port Types (Typy portu): Viz. Nastaveni
komunikaéniho formatu pro kazdy z porti NMEA
0183, str. 72.

Output Sentences (Vystupni véty):

Viz. Konfigurace vystupnich vét NMEA 0183,
str. 72.

Position Precision (Pfesnost pozice):

Zde mlzete zadat mnoZstvi ¢iselnych znaku,
které budou pfi pfenosu vystupu NMEA za dese-
tinnou &arkou.

XTE Precision (Presnost XTE): Zde mlzete zadat
mnozstvi ¢iselnych znakd, které budou pfi pfeno-
su vystupu chyby vzajemné komunikace NMEA
za desetinnou ¢arkou.

Waypoint IDs (ID trasovych bod): Slouzi
pro nastaveni pfenosu trasovych bodu prostfed-
nictvim sité NMEA 0183 ve formé nazvi nebo
Cisel. Pokud budou pouzita ¢isla, muze dojit
u starsich autopilotd NMEA 0183 k problémum
s kompatibilitou.

Defaults (Vychozi): Obnovuje pdvodni tovarni
nastaveni NMEA 0183.

Diagnostics (Diagnostika): Zobrazeni diagnostiky
NMEA 0183.

Konfigurace vystupnich vét NVIEA 0183
Vystupni véty NMEA 0183 Ize aktivovat nebo
deaktivovat.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > NMEA 0183 Setup (Nastaveni
NMEA 0183) > Output Sentences (Vystupni
véty).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob.

3 Vyberte jednu nebo vice vystupnich vét NMEA
0183 a zvolte Back (Zpét).

4 Opakujte kroky 2 a 3 pro dal$i vystupni véty,
které chcete aktivovat/deaktivovat.

Nastaveni komunikacniho formatu pro kazdy

z porti NVMEA 0183

Pfi pfipojovani mapoveého plotteru k externim zafi-

zenim NMEA 0183, pocitaci nebo jinému zafizeni

Garmin, mGZzete konfigurovat komunikaéni format

vSech internich portd NMEA 0183.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > NMEA 0183 Setup (Nastaveni
NMEA 0183) > Port Types (Typy portQ).

2 Vyberte vstupni nebo vystupni port.

3 Vyberte format:

* MozZnost NMEA Std. (Standardni NMEA)
pak podporuje standardni vstupni nebo vystup-
ni format dat NMEA 0183, DSC a sonarovy
vstup NMEA pro protokoly DPT, MTW a VHW.
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* Pro podporu vstupu nebo vystupu dat stan-
dardni NMEA 0183 pro vétSinu pfijimaca AlS
zvolte nastaveni NMEA High Speed (Vysoko-
rychlostni NMEA).

* Pro podporu vstupu nebo vystupu patentova-
nych dat Garmin pro propojeni se softwarem
Garmin, zvolte moznost nastaveni Garmin.

4 Opakuijte kroky 2-3 a konfigurujte ostatni vstupni
nebo vystupni porty.

Nastaveni sité NMEA 2000

Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace) > NMEA 2000 Setup (Nastaveni sité

NMEA 0183).

Device List (Seznam zafizeni): Seznam zafizeni
pfipojenych k siti.

Label Devices (Znaceni zafizeni): Zména
oznaceni pfipojenych zafizeni.

Uréeni nazvu pristroji a cidel v siti

Zafizeni a Cidla pfipojena k namofni siti Garmin

nebo siti NMEA 2000 Ize oznacovat nazvy.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace).

2 Zvolte Marine Network (Namofrni sit) nebo
NMEA 2000 Setup (Nastaveni NMEA 2000)
> Device List (Seznam zafizeni).

3 Ze seznamu nalevo vyberte poZzadované
zafizeni.

4 Zvolte Change Name (Zménit nazev).

5 Zadejte nazev a zvolte Done (OK).

Namotni sit’

Namorni sit umoznuje snadné a jednoduché sdileni

dat z okrajovych zafizeni Garmin s mapovym

plotterem. Mapovy plotter Ize pfipojit k namorni siti,

aby mohl pfijimat a sdilet data s ostatnimi zafize-

nimi a mapovymi plottery, které jsou s namorni siti

kompatibilni.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace) > Marine Network (Namonin sit).

Nastaveni alarmu

Navigacni alarmy

Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)

> Navigation (Navigace).

Arrival (Prijezd): Alarm Ize nastavit tak, aby se
spustil v pfipadé, Ze se lod nachazi pobliz
cilového trasového bodu (Ize nastavit na zakladé
délkového nebo €asového intervalu).

Anchor Drag (Tazeni kotvy): Tento alarm
Ize nastavit tak, aby se spustil v pfipadé, Ze se
lod pfi kotveni vzdali od poZzadovaného mista
na delSi nez uréenou vzdéalenost.

Off Course (Odchyleni z kurzu): Off Course Alarm
(Alarm pro odchyleni z kurzu) - slouZi pro nasta-
veni alarmu tak, aby zaznél po urcitém vychyleni
z kurzu.

Nastaveni alarmu pro taZeni kotvy

Alarm Ize nastavit tak, aby se spustil pfi pfekroceni

povolené vzdalenosti. To je velmi pfihodné

pfi kotveni v noci.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> Navigation (Navigace) > Anchor Drag (Tazeni
kotvy).

2 Alarm aktivujte zvolenim moznosti Alarm.

3 Zvolte Set Radius (Zadat dosah) a na mapé
vyberte vzdalenost.

4 Zvolte Back (Zpét).

Systémové alarmy

Alarm Clock (Budik): Umoznuje nastavit budik.

Unit Voltage (Napéti jednotky): Tento alarm
mizete nastavit tak, aby Vas upozornil na nizké
napéti akumulatoru.

GPS Accuracy (Presnost GPS signalu): Tento
alarm Ize nastavit tak, aby se spustil v momentg,
kdy pfesnost GPS zamérfeni klesne pod uzivate-
lem definovanou hodnotu.

Nastaveni sonarového alarmu

POZNAMKA: Nékteré funkce vyzaduiji pfipojeni

externich pfistrojl.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)

> Sonar.

Shallow Water (Mél€ina): Umoznuje nastavit
alarm upozornujici na hloubku nedosahuijici
zadané hodnoty.

Deep Water (Hluboka voda): Umoznuje nastavit
alarm upozorfujici na hloubku pfesahujici zada-
nou hodnotu.

Water Temp. (Teplota vody): Tento alarm se spusti
v pfipadé&, Ze sonda hlasi teplotu, ktera je 0 1,1°C
vy$Si nebo nizsi nez je uréena teplota.

Contour (Obrys): Definuje alarm, ktery zazni,
pokud sonda v definované vzdalenosti ode dna
a hladiny detekuje suspendovany cil.

Fish (Ryba): Tento alarm mizZete nastavit tak, aby
se spustil v pfipadé, Ze pfistroj pod vodou dete-
kuje plovouci objekt.
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* aee Nastavuje alarm tak, aby se spustil
pfi detekovani ryby jakékoli velikosti.

e definuje alarm, ktery zazni v pfipadé
detekce pouze stfedni nebo velké ryby.

* a nastavuje alarm tak, aby se spustil pouze
pfi detekovani velké ryby.

Nastaveni alarmu pro pocasi
Abyste mohli nastavit néktery z alarmd upozoriuji-
cich na konkrétni po€asi, musite kompatibilni mapo-
vy plotter pfipojit k pfijimaci informaci o pocasi jako
je GXM, na ktery se vztahuji pfedplacené sluzby.
1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)

> Weather (Pocasi).
2 Zapnéte alarmy upozorfiujici na konkrétni poCasi.

Nastaveni alarmu nizké hladiny paliva
Abyste mohli nastavit alarm nizké hladiny paliva,
musi byt k siti NMEA 2000 pfipojen kompatibilni
senzor pratoku paliva.

Tento alarm mUZete nastavit tak, aby se spustil

v momentg, kdy se mnozstvi paliva zbyvajiciho

v nadrZich dostane na ur¢enou hladinu.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Alarms (Alarmy)
> Fuel (Palivo) > Set Total Fuel Onboard
(Nastavit celkové mnozstvi paliva na palubé)
> On (Zapnout).

2 Zadejte zbyvajici mnozstvi paliva, které alarm
aktivuje, a zvolte Done (OK).

Nastaveni parametrt plavidla
POZNAMKA: Pro provedeni nékterych nastaveni
a vyuzivani nékterych funkci jsou nutné pridavné
mapy a hardware.

Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma lod).

Depth and Anchoring (Hloubka a kotveni):
Umoziuje zadat informace o kylu (Nastaveni
odsazeni kylu, str. 28).

Teplota. Offset (Odchylka): Umozriuje nastavit
hodnotu odchylky za u¢elem kompenzace dajl
o teploté z Cidla teploty vody NMEA 0183 nebo
sondy s funkci snimani teploty vody (Nastaveni
odchylky pro teplotu vody, str. 75).

Calibrate Water Speed: Kalibrace sondy i Cidla
snimajiciho teplotu vody (Kalibrace snimace
rychlosti vody, str. 75).

Fuel Capacity (Kapacita paliva): Nastavuje
kombinovanou kapacitu vSech palivovych nadrzi
lodi (Nastaveni maximalni kapacity paliva lod,
str. 53)

Vessel Type (Typ plavidla): V zavislosti na typu
plavidla aktivuje nékteré funkce mapového
plotteru.

CZone™: Nastavuje digitalni spinaci obvody.

System Profiles (Systémové profily): Umozriuje
ulozit systémovy profil na pamétovou kartu
a import nastaveni profilu z pamétové karty. To se
muzZe hodit u charterovych nebo flotilovych plavi-
del a pro sdileni informaci o nastaveni s pfitelem.

Nastaveni odsazeni kylu

Odsazeni kylu slouzi pro nastaveni hloubkového
odsazeni sondy, které je odliSné od jeji skutecné
polohy, diky ¢emuz muzete méfit hloubku od spodni
Casti kylu namisto od polohy sondy. Pokud je sonda
na hladiné a vy chcete znat hloubku pod kylem,
nastavte kladnou hodnotu hloubky kylu. Pokud je
sonda na kylu a vy chcete znat hloubku od hladiny,
nastavte zapornou hodnotu hloubky kylu.

1 Na zakladé polohy sondy dokoncete akci:

+ Pokud je sonda instalovéna na hladiné vody
@, zméite vzdalenost od sondy ke kylu lodi.

V krocich 3 a 4 zadejte tuto hodnotu jako
kladné Cislo.

+ Pokud je sonda instalovana ve spodni &asti
kylu @, zméfte vzdalenost od sondy k hladiné
vody. V krocich 3 a 4 zadejte tuto hodnotu jako
zaporné Cislo.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Mé
plavidlo) > Depth and Anchoring (Hloubka
a kotveni) > Keel Offset (Odsazeni kylu).
3V zavislosti na poloze sondy zvolte 4 nebo =.
4 Zadejte vzdalenost naméienou v kroku 1.
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Nastaveni odchylky pro teplotu vody
Abyste mohli nastavit odchylku pro teplotu vody,
musite nejprve pfipojit senzor teploty vody NMEA
0183 nebo sondu se senzorem teploty vody, které
budou zajistovat informace o teploté vody.
Odchylka pro teplotu vody kompenzuje Udaj o teplo-
té vody ziskany z teplotniho snimace.

1 Teplotu vody zméfte pomoci k mapovému
plotteru pfipojeného snimace teploty nebo sondy
schopné méfit teplotu vody.

2 Zméfte teplotu vody pomoci jiného snimace
teploty nebo prostrednictvim teploméru, o kterém
vite, Ze je piesny.

3 Odectéte teplotu namérenou v kroku 1 od teploty
nameéfené v kroku 2.

Vysledna hodnota je teplotni odchylkou.

Pokud snimac pfipojeny k mapovému plotteru
naméfi teplotu vody nizi nez ve skute¢nosti

je, zadejte v kroku 5 kladnou hodnotu. Pokud
snimac pfipojeny k mapovému plotteru naméfi
teplotu vody vy3Si nez ve skuteCnosti je, zadejte
v kroku 5 zapornou hodnotu.

4 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod) > Temp. Offset. (Odchylka teploty).

5 Zadeijte teplotni odchylku vypocitanou v kroku 3.

Kalibrace snimace rychlosti vody

Pokud je k mapovému plotteru pfipojena sonda se

senzorem rychlosti, mUZete provést kalibraci tohoto

senzoru tak, aby doslo ke zvySeni pfesnosti (dajl

o rychlosti zobrazovanych na displeji mapového

plotteru.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > My Vessel (Ma
lod) > Calibrate Water Speed (Kalibrovat rych-
lost proudéni vody).

2 Postupuijte podle pokynu na displeji.

Pokud se lod nepohybuje dostate¢né rychle nebo
rychlostni snimac rychlost neregistruje, objevi se
na displeji hlaseni.

3 Zvolte OK a bezpecné zvyste rychlost lodi.

4 Pokud se hlaSeni opét objevi, zastavte lod
a ujistéte se, ze snimag rychlosti neni zaseknuty.

5 Pokud je vrtulka v pofadku, zkontrolujte pfipojeni
kabell sondy.

6 V pfipadé opakovaného zobrazeni tohoto hlaseni
kontaktujte zastupce spolecnosti Garmin.

Nastaveni dalSich plavidel na mapé
Pokud je Vas kompatibilni mapovy plotter pfipojeny
k zafizeni AIS nebo k radiostanici VHF, mUzete

nastavit zpUsob, jakym se budou na displeji mapo-

vého plotteru zobrazovat dalSi plavidla.

Zvolte Settings (Nastaveni) > Other Vessels

(Ostatni plavidla).

AIS (Automaticky identifikacni systém): Slouzi
pro aktivaci nebo deaktivaci pfijmu signalu AIS.

DSC (Digitalni vybérové volani): Slouzi
pro aktivaci ¢i deaktivaci digitalniho vybérového
volani (DSC).

Alarm varujici pfed kolizi: Nastaveni alarmu
bezpetné zény (Nastaveni alarmu bezpecné
z6ny, ve které nehrozi kolize, str. 11).

AIS-EPIRB Test: Aktivuje zkuSebni signaly
z nouzove radiostanice indikujici polohu (EPIRB).

AIS-MOB Test: Aktivuje zkuSebni signaly
ze zafizeni vysilajicich signal ,muz pfes palubu®.

AIS-SART Test: UmoZiuje pfenosovy test
z transpondér(i SART (Search and Rescue
Transponders).

Nastaveni synchronizace

v namorni siti Garmin

Nasledujici zafizeni provedou po pfipojeni k namor-

ni siti Garmin synchronizaci nastaveni.

+ echoMAP™ fady 70

+ GPSMAP fady 507 (verze softwaru 3.0 nebo
vySSi)

« GPSMAP fady 701 (verze softwaru 3.0 nebo
vyssi)

« GPSMAP fady 702

+ GPSMAP Fady 800

+ GPSMAP fady 902

+ GPSMAP Fady 1000

+ GPSMAP fady 1002

+ GPSMAP fady 1202

+ Rada GPSMAP® 7400/7600

+ Rada GPSMAP® 8400/8600

Pokud pfistroj synchronizaci nastaveni, jsou

synchronizovana nasledujici nastaveni. Nastaveni

alarm( (také potvrzeni synchronizace alarma):

* Arrival (Pfijezd)

+ Anchor Drag (Tazeni kotvy)

+ Off Course (Odchyleni z kurzu)

+ Presnost GPS signalu

+ Shallow Water (MéICina)

+ Hluboka voda (pfistroje GPSMAP fady
8400/8600 nepodporuiji)

Konfigurace zafizeni

75



+ Water Temp. (Teplota vody)

+ Contour (Obrys) (neni podporovano pfistroji
echoMAP fady 70 a GPSMAP fady 507/701)

+ Fish (Ryba)

Obecna nastaveni protikolizniho alarmu :

+ Auto Guidance Preferred Depth (Preferovana
hloubka pfi automatickém navadéni)

+ Auto Guidance Vertical Clearance (Bezpe¢na
hloubka pfi automatickém navadéni)

+ Beeper (Zvuk)

+ Color Mode (Rezim barev)

+ Keyboard Layout (Vzhled klévesnice)

+ Language (Jazyk)

+ Map Datum (Oznaceni mapy)

+ North Reference (Znaceni svétovych stran)

+ Position Format (Poziéni formét)

+ System Units (Jednotky systému

+ Calibrate Water Speed (Kalibrace rychlosti
proudéni vody)

Nastaveni velikosti mapy radarové antény:

+ Chart Borders (Hranice mapy)

* Hazard Colors (Vystrazné barvy)

* Heading Line (Smér pohybu)

+ Land POls (Suchozemské body zajmu)

+ Light Sectors (Svételné sektory)

+ Navaid Size (Velikost nav. pfistroje)

+ Navaid Type (Typ nav. pfistroje)

+ Photo Points (Fotobody)

+ Preferred Depth (Preferovana hloubka)

+ Shallow Shading (Stinovani mélciny)

+ Service Points (Servisni body)

+ Vessel Icon (Ikonka lodi) (Nelze synchronizovat
mezi véemi modely)

Obnoveni pavodniho tovarniho

nastaveni mapoveho plotteru

POZNAMKA: Tento proces vymaze véechny zada-

né informace.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > System > System
Information (Systémové informace) > Factory
Settings (Tovarni nastaveni).

2 Postupuite jednim z nize uvedenych zplsob.

Bezdratova komunikace
s dalSimi pristroji
Mapové plottery podporuji vytvoreni bezdratové
sité, do které Ize bezdratove pfipojit dalsi zafizeni.
Pfipojeni bezdratovych zafizeni umoznuje pouzivat
aplikace Garmin, véetné BlueChart Mobile a Garmin
Helm™. Vice informaci viz www.garmin.cz.

Sit’ Wi-Fi

Nastaveni bezdratové sité Wi-Fi

Mapové plottery podporuji vytvofeni bezdratové

sité, do které Ize bezdratové pfipojit dalsi zafizeni.

Pfi prvnim pokusu o vytvofeni bezdratové sité jste

vyzvani k nastaveni sité.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wi-Fi® Network (Sit' Wi-Fi)
> Wi-Fi® > On (Zapnout) > OK.

2 Pokud je to nutné, zadejte nazev této bezdratové
sité.

3 Zadejte heslo.
Toto heslo budete potfebovat pro pFistup do této
sité ze zafizeni, které k ni budete chtit bezdra-
tové pfipojit. U hesla se odlisuji mala a velka
pismena.

Bezdratové pripojeni pristroje k mapovému

plotteru

Pred pfipojenim bezdratového zafizeni k bezdrato-

vé siti mapoveého plotteru je nutné tuto sit' nejprve

konfigurovat (Nastaveni bezdratové sité Wi-Fi,

str. 76).

K mapovému plotteru mize slouZit Ize ke sdileni dat

pfipojit nékolik bezdratovych zafizeni.

1 Na bezdratovém zafizeni aktivujte technologii
Wi-Fi a zapnéte vyhledavani dostupnych bezdra-
tovych siti.

2 Vyberte nazev bezdratové sité svého mapového
plotteru (Nastaveni bezdratové sité Wi-Fi, str. 76).

3 Zadejte pristupové heslo do sité.

Prepinani mezi bezdratovymi kanaly
V pFipadé probléma s vyhledanim sité, pfipojenim,
nebo interferenci muzZete bezdratovy kanal zménit.
1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wi-Fi® Network (Sit' Wi-Fi)
> Advanced (Pokrocilé) > Channel (Kanal).
2 Zadejte novy kanal.
Kanal zafizeni pfipojenych k této siti neni potfeba
ménit.
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Zména hostitele Wi-Fi
Muzete ur€it, ktery mapovy plotter ma slouzit jako
hostitel pfipojeni Wi-Fi. To mdze byt vhodné, pokud
mate problém s komunikaci Wi-Fi. Pfi zméné hos-
titele pipojeni Wi-Fi mUZete vybrat mapovy plotter,
ktery je k VaSemu mobilnimu zafizeni blize.
1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wi-Fi® Network (Sit Wi-Fi)
> Advanced (Pokrocilé) > Wi-Fi® Host (Hostitel
Wi-Fi).
2 Postupuijte podle pokynu na displeji.

Bezdratové dalkové ovladani

Péarovani bezdratového dalkového ovladani

s mapovym plotterem

Abyste mohli mapovy plotter pouzit k bezdratovému

dalkovému ovladani, musite nejprve dalkové zafize-

ni sparovat s mapovym plotterem.

Jedno vzdalené zafizeni mizete pfipojit k vice

mapovym plotterim a nasledné mezi nimi prepinat

pomoci tlacitka parovani.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wireless Devices (Bezdratova
zarfizeni) > Wireless Remote (Bezdratova vzda-
lena zafizeni)

2 Zvolte moznost New Connection (Nové spojeni).

3 Postupuijte podle pokynl na obrazovce.

Zapinani a vypinani dalkového podsviceni
Vypnutim podsviceni vzdaleného zafizeni Ize vyraz-
né prodlouzit Zivotnost akumulatoru.
1 Na mapovém plotteru zvolte Settings
(Nastaveni) > Communications (Komunikace)
> Wireless Devices (Bezdratova zafizeni)
> Wireless Remote (Bezdratova vzdalena zafi-
zeni) > Backlight (Podsviceni).
2 Postupuijte podle pokynt na displeji.

Odpojeni dalkového ovladani ode vsech

mapovych plottera

1 Na mapovém plotteru zvolte Settings
(Nastaveni) > Communications (Komunikace)
> Wireless Devices (Bezdratova zafizeni)
> Wireless Remote (Bezdratova vzdalena zafi-
zeni) > Disconnect All (VSe odpojit).

2 Postupuijte podle pokynu na displeji.

Pouziti aplikace Garmin Helm

na mapovém plotteru

Abyste mohli oviadat mapovy plotter s aplikaci

Garmin Helm, musite si aplikaci stahnout a instalo-

vat a pfipojit mapovy plotter k Wi-Fi smérovaci.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wireless Devices (Bezdratova
zafizeni) > Helm App (Aplikace Helm).

2 Postupuijte jednim z nize uvedenych zptsobu.
3 Pouzijte aplikaci ke sledovani nebo ovladani
mapového plotteru.

Bezdratovy snima¢ rychlosti vétru

Bezdratové pripojeni pristroje k mapovému

plotteru

Lze zobrazovat data z kompatibilniho bezdratového

Cidla pfipojeného k mapovému plotteru.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Wireless Devices (Bezdratova
zarfizeni)

2 Vyberte anemometr.

3 Zvolte Enable (Povolit).

Mapovy plotter zahaji vyhledavani a pfipojovani
k bezdratovému cidlu.

Pro zobrazeni dat ¢idla je pfidejte do datového pole

nebo ukazatele.

Sefizeni orientace snimace rychlosti vétru
Toto nastaveni je tfeba upravit, pokud neni Cidlo
orientovano k pfidi, pfesné paralelné se stfedovou
0osou.

POZNAMKA: Na predni strané &idla se nachazi

otvor pro pfipojovaci kabel.

1 Odhadnéte Uhel, ve stupnich po sméru hodi-
novych rucic¢ek kolem stézné, ve kterém Cidlo
sméfuje od stfedu pfidé:

+ Pokud je ¢idlo orientovano na pravobok, mél
by dhel byt 1 az 180 stupAd.

+ Pokud je Cidlo orientovano na levobok, mél by
Uhel byt -1 az -180 stupni.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications

(Komunikace) > Wireless Devices (Bezdratova

zafizeni)

Vyberte anemometr.

Zvolte Wind Angle Offset (Odsazeni Uhlu vétru).

Zadejte Uhel zjistény v kroku 1.

Zvolte Done (OK).

[o2 3002 IS SNV ]
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Pfipojeni hodinek quatix®

k mapovému plotteru

Pokud chcete sledovat tidaje mapového plotteru

na hodinkach quatix, mizete pfipojit ke kompa-

tibilnimu mapovému plotteru pfipojit kompatibilni

hodinky quatic, napf. quatix 3.

1 Umistéte hodinky quatix do dosahu mapového
plotteru (3 m).

2 Na strance hodinek quatix zvolte START > Boat
Data (Udaje o lodi) > START.

POZNAMKA: Pokud jste jiz pfipojili mapovy plot-
ter a chcete pfipojit dalsi, oteviete stranku Boat
Data (Udaje o lodi), pfidrzte UP (Zvysit) a zvolte
Pair new (Nové parovani).

3 Na mapovém plotteru zvolte Settings
(Nastaveni) > Communications (Komunikace)
> Wireless Devices (Bezdratova zafizeni)
> Garmin Wearable (Osobni dopliiky Garmin)
> Enable Connections (Umoznit pfipojeni)
> New Connection (Nové pfipojeni).

Mapovy plotter zacne vyhledavani a pfipojovani
k hodinkam.

Po sparovani pfistrojii se spojeni automaticky

aktivuje, jakmile se obé zafizeni ocitnou ve vzajem-

ném dosahu.

Bezdratové pripojeni pristroje
Garmin Nautix™ k mapovemu

plotteru

Parovani je pocatecni spojeni dvou kompatibilnich

bezdratovych zafizeni. Pokud napfiklad poprvé

pfipojujete pfistroj Garmin Nautix ke kompatibilni-
mu mapovému plotteru, zafizeni spolu parujete.

Seznam kompatibilnich zafizeni naleznete

na produktové strance www.garmin.com.

POZNAMKA: Pfistroj Garmin Nautix Ize parovat

s vice kompatibilnimi zafizenimi a zlepSit tak pokryti

na vetsi lodi.

1 Umistéte pfistroj Garmin Nautix do dosahu mapo-
vého plotter (3 m).

Pristroj zatne automaticky vyhledavat kompatibil-
ni zafizeni v dosahu.

2 V pfipadé potfeby zvolte Device Connections
(Pfipojeni pristroje) > Pair New Device (Parovat
novy pfistroj).

3 Na mapovém plotteru zvolte Settings
(Nastaveni) > Communications (Komunikace)
> Wireless Devices (Bezdratova zafizeni)
> Garmin Wearable (Osobni dopliiky Garmin)

> Enable Connections (Umoznit pfipojeni)

> New Connection (Nové pfipojeni).

Mapovy plotter zacne vyhledavani a pfipojovani

k hodinkam.
Po sparovani pfistroji se spojeni automaticky
aktivuje, jakmile se obé zafizeni ocitnou ve vzajem-
ném dosahu.

Spréava dat mapového plotteru

Kopirovani trasovych bod, tras
a zaznamu tras do mapového

plotteru
Pro kopirovani dat do VaSeho mapového plotteru
musite mit v pocitaci nahranou nejnovéjsi verzi
aplikace HomePort a v mapovém plotteru musi byt
vloZena pamétova karta.
Zkopirujte data z programu HomePort na pfipra-
venou pamétovou kartu.
Vice informaci naleznete v napovédé programu
HomePort.

Vybér typu souboru pro trasoveé

body a trasy tretich stran

Rovnéz Ize exportovat a importovat trasové body

a trasy ze zafizeni tretich stran.

1 Zvolte Info > User Data (Uzivatelska data)
> Data Transfer (Pfenos dat) > File Type (Typ
souboru).

2 Vyberte GPX.

Pro opétovnou vymeénu dat s pfistroji Garmin vyber-

te typ souboru ADM.

Kopirovani dat z pamétové karty
1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.
2 Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)

> Data Transfer (Pfenos dat).

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu,
na kterou chcete data kopirovat.
4 Zvolte pozadovanou moznost:

* Pro pfenos dat z pamétové karty do mapového
plotteru, kde budou kombinovana se stavaji-
cimi daty, zvolte moznost Merge From Card
(PFidat z karty).

* Pro pfenos dat z pamétové karty do mapového
plotteru, kde budou pfepsana stavaijici data,
zvolte moznost Replace From Card (Nahradit
kartovymi daty).

5 Zvolte nazev souboru.
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Kopirovani trasovych bod, tras

a zaznamu tras na pamétovou kartu
1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.
2 Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)
> Data Transfer (Pfenos dat) > Save to Card
(UloZit na kartu).
3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu,
na kterou chcete data kopirovat.
4 Zvolte pozadovanou moznost:
* Pro vytvoreni nového souboru zvolte Add New
File (Pridat novy soubor) a zadejte nazev.

* Pro pfidani informace do stavajiciho souboru
zvolte na seznamu néazev souboru.

Kopirovani vestavénych map

na pamét'ovou kartu

Mapy z mapového plotteru miizete kopirovat

na pamétovou kartu, a pak je pouzit v ramci

HomePort.

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Info > User Data (UZivatelska data)
> Data Transfer (Pfenos dat).

3 Zvolte Copy Built-in Map (Kopirovat vestavénou
mapu).

Zalohovani dat v pocitaci

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Info > User Data (UzZivatelska data)
> Data Transfer (Pfenos dat) > Save to Card
(Ulozit na kartu).

3 Zvolte ndzev souboru na seznamu nebo moznost
Add New File (Pfidat novy soubor).

4 Zvolte Save To Card (Ulozit na kartu).

5 Vyjméte pamétovou kartu a vloZte ji do CteCky
pamétovych karet Vaseho pocitace.

6 Otevrete sloZzku Garmin\UserData pamétové
karty.

7 Zkopirujte zalozni soubor na karté a vlozte
ho do libovolného mista v po€itaci.

Obnoveni zalohovanych dat

v mapovém plotteru

1 Pamétovou kartu vlozte do CteCky pamétovych
karet, ktera je pfipojena k Vasemu pocitaci.

2 Zkopirujte zalozni soubor z poCitace na paméto-
vou kartu, do slozky Garmin\UserData.

3 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zditky.

4 Zvolte Info > User Data (UzZivatelska data)
> Data Transfer (Pfenos dat) > Replace from
Card (Nahradit z karty).

UlozZeni systémovych informaci

na pamét'ovou kartu

Systémové informace si miZete uloZit na paméto-

vou kartu a vyuzit je jako pomdcku pro feSeni pro-

blému. Pokud by bylo nutné zachranit sitové tdaje,
mUzete byt o tyto informace pozadani zastupcem
produktové podpory spolecnosti Garmin.

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > System > System
Information (Systémové informace) > Garmin
Devices (Pristroje Garmin) > Save to Card
(Ulozit na kartu).

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu,
na kterou budou systémové informace uloZeny.

4 Vyjméte pamétovou kartu.

Priloha

Registrace Vaseho pristroje

Registraci produktu pomuzete vytvorit lepsi technic-

kou podporu pro vyrobky spole¢nosti Garmin.

+ Jdéte na my.garmin.com.

+ Original nebo kopii dokladu o zakoupeni vyrobku
uloZte na bezpecném misté.

Digitalni ovladani

V pfipadé pfipojeni kompatibilniho systému Ize ma-

povy plotter vyuzit ke sledovani nebo fizeni obvodu.

Napf. mizete ovladat interiérova nebo navigacni

svétla na lodi. Rovnéz Ize sledovat Zivé obvody.

Pro pfistup k digitélnimquizeni spinani zvolte

Info > Circuit Control (Rizeni obvodu).

Vice informaci o koupi a konfiguraci digitalni spina-

ciho systému Vam poskytne Vas prodejce znacky

Garmin.

Parovani dalkového vstupniho
pristroje GRID s mapovym
plotterem

Nez budete moci pouzit vzdalené zafizeni GRID

s mapovym plotterem pouzit, musite je nejprve
sparovat.

Parovani mlzete zahajit z mapového plotteru nebo
vzdaleného vstupniho zafizeni GRID.

Pfiloha
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Parovani pristroje GRID s mapovym

plotterem z mapového plotteru

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > System > Station
Information (Informace o stanici) > GRID™
Pairing (Parovani GRID) > Add (Pfidat).

2 Na vzdaleném vstupnim zafizeni GRID stisknéte
SELECT (Vybrat).

Parovani pristroje GRID s mapovym
plotterem z pristroje GRID
1 Na vzdaleném vstupnim zafizeni soucasné stisk-
néte + a HOME (Dom).
Otevre se seznam véech mapovych plottert
v namorni siti Garmin.
2 Pomoci kolecka vzdaleného vstupniho zafizeni
GRID zvyraznéte moznost Select (Vybrat)
u mapového plotteru, ktery chcete pomoci
zafizeni GRID ovladat.

3 Stisknéte SELECT (Vybrat).

Otoceni pakového ovladace GRID

Pfi nékterych instalacich miZete oto€it orientaci
joysticku zafizeni GRID.

1 Zvolte Settings (Nastaveni) > Communications
(Komunikace) > Marine Network (Namonin sit).

2 Vyberte zafizeni GRID.
Cisténi displeje

OZNAMENI

Cistici prosttedky obsahujici amoniak poskozuji
antireflexni vrstvu.

Kryt displeje je potazen specidlni antireflexni
vrstvou, ktera je citliva na nékteré typy télnich olejd,
vosk a abrazivni €istici prostfedky.

1 Na hadfik naneste Cistici prostfedek na kontaktni
Cocky, ktery nepfedstavuje nebezpeci pro antire-
flexni povrchy.

2 Opatrné otfete displej mékkym a Cistym hadfi-
kem, ktery nepousti vlas.

Prohlizeni zobrazeni uloZzenych

na pamét'ové karté

Snimky na pamétové karté si Ize prohlizet. Prohlizet

si Ize soubory ve formatu .jpg, .png a .bmp.

1 Vlozte pamétovou kartu se snimky do pfislusné
zditky.

2 Zvolte Info > Image Viewer (Prohlize¢ snimku).

3 Oteviete adresar se snimky.

4 Pockejte nékolik vtefin, az se nahraji minaturni
nahledy.

5 Vyberte pozadovany snimek.

6 Pro rolovani jednotlivymi snimky pouZijte Sipky.

7 V pfipadé potfeby zvolte Menu > Start
Slideshow (Spustit prezentaci).

Snimky stranky

Jakoukoliv stranku zobrazenou Vasim mapovym
plotterem mUzete uloZit jako obrazek v bitmapovém
formatu (.bmp). Snimky stranek mazete nahrat

do pocitaCe. Snimky stranek si mizete také
prohliZet v prohlize¢i snimku (Prohlizeni zobrazeni
uloZenych na pamétové karté, str. 80).

Pofizeni snimku stranky

1 Vlozte pamétovou kartu do pfislusné zdirky.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences
(Preference) > Screenshot Capture (Snimek
stranky) > On (Zapnout).

3 Prejdéte na stranku, kterou chcete zachytit.

4 P¥idrzte tladitko Home alespori na Sest vtefin.

Kopirovani pofizenych snimkii do pocitace
1 Vyjméte pamétovou kartu z mapového plotteru
a vlozte ji do ¢tecky pamétovych karet Vaseho
pocitace.
2 'V prohlize¢i Windows® Explorer oteviete slozku
Garmin\scrn z pamétové karty.
3 Zkopirujte soubor .bmp z karty a vloZte jej
na pozadované misto v pocitaCi.

Problémy a jejich odstranéni

Muj pristroj nezachycuje signal GPS

Pokud pfistroj nezachycuje satelitni signaly, mize

to mit nékolik pricin. Pokud byl pfistroj od okamzZiku,

kdy naposledy zachytil satelitni signal, pfemistén
prili§ daleko, nebo byl vypnuty déle nez nékolik tyd-
nd nebo mésicl, mizZe se stat, Ze pristroj satelitni
signal nezachyti spravné.

+ Zkontrolujte, zda pfistroj pouziva nejnovéjsi
software. Pokud tomu tak neni, provedte jeho
aktualizaci (Aktualizace softwaru, str. 2).

+ Zkontrolujte, zda pfistroji nic nebrani ve vyhledu
na oblohu, aby anténa dokazala pfijimat signal
GPS. Pokud je pfistroj instalovan v kabiné, mél
by se nachazet co nejblize k oknu, aby mohl
pfijimat signal GPS.

+ Pokud pfistroj vyuziva externi antény GPS, ujisté-
te se, Ze je anténa pfipojena k mapovému plotter
nebo siti NMEA.
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+ Pokud ma pfistroj vice antén GPS, vyberte jiny
zdroj (Vybér zdroje GPS, str. 3).

Muj pristroj nelze zapnout, nebo se stale

vypina

Pokud se pfistroj nahodné vypina, nebo se neza-

pina vibec, mlzete se jednat o zavadu na jeho

napajeni. Zkontrolujte napajeni a pokuste se pficinu

odstranit.

+ Ujistéte se, Ze jde do nabijeci zasuvky elektricky
proud.
To mizete zjistit nékolika zplsoby. Napfiklad
mlzete zjistit, zda bude fungovat jiny pfistroj
zapojeny do stejné zasuvky.

+ Zkontrolujte pojistku napajeciho kabelu.
Pojistka by se méla nachazet v drzaku, ktery
je soucasti Cervené zily napajeciho kabelu.
Zkontrolujte, zda je velikost instalované pojistky
spravnd. Informace o potfebné velikosti pojistky
naleznete na Stitku kabelu. Zkontrolujte, zda je
pojistka neporusena. Pojistku mliZzete otestovat
pomoci multimetru. Pokud je pojistka v pofadku,
méli byste naméfit 0 ohma.

+ Zkontrolujte, zda je pfistroj napajen alespon
10 V, idedIné vSak 12 V.
Napéti zkontrolujete tak, Zze zméfite stejnosmérné
napéti mezi zastrckami napajeciho kabelu (sami-
ce / uzemnéni). Pokud je napéti niz8i nez 10V,
pfistroj se nezapne.

+ Pokud je napéti dostatecné, ale pfistroj se neza-
pne, obratte se na produktovou podporu Garmin
na www.garmin.com/support.

Muj pfistroj nevytvafi trasové body

na spravnych mistech

Pro pfenos a sdileni dat mezi pfistroji Ize manualné
zadat umisténi trasovych bodu. Pokud jste manual-
né zadali trasovy bod pomoci soufadnic a bod se
na predpokladaném misté neobjevi, mize byt pfici-
nou, Ze oznaceni mapy a format pozice pfistroje ne-
odpovidaji oznaCeni mapy a formatu pozice, které
byly k vyznaceni trasového bodu plvodné pouZity.
Format pozice udava zpusob, jakym bude pozice
pfijimace GPS zobrazena na displeji. Obvykle se
zobrazuji udaje o zemépisné Sifce a délce ve stup-
nich a minutach, eventualné ve stupnich, minutach
a vtefinach, pouze ve stupnich nebo v jednom

z nékolika formatd mrizky.

ZnaCeni mapy je matematicky model zobrazujici
Cast zemského povrchu. Linie zemépisné Sitky

a délky na papirové mapé se vztahuji k urcitému

znaceni mapy.

1 Zjistéte, jaké oznaceni mapy a format pozice byl
pouZzit pfi vytvareni plvodniho trasového bodu.
Pokud byl pivodni trasovy bod prevzat z mapy,
méla by tato obsahovat popisek s oznacenim
mapy a formatem pozice pouzitymi pfi jejim
vytvareni. Tyto Udaje se obvykle nachazi v zadni
Casti klice mapy.

2 Zvolte Settings (Nastaveni) > Preferences
(Preference) > Units (Jednotky).

3 Zvolte spravné nastaveni znaceni mapy a forma-
tu pozice.

4 Znovu vytvorte trasovy bod.

Kontaktovani produktové podpory

spolecnosti Garmin

+ Vice informaci naleznete na www.garmin.com/
support.

+ V USA volejte na 913-397-8200 nebo 1 -800-800-
1020.

* Ve Velké Britanii volejte na 0808 238 0000.

+ V Evropé volejte na +44 (0) 870 850 1241.

NMEA 2000 PGN Informace

Typ PGN Popis
Prenos | 059392 potvrzeni ISO
apfilem | 059904 7adost I1SO
060928 vyzadani adresy 1ISO
126208 NMEA: Prikaz, zadost
a znama skupinova funkce
126464 Skupinova funkce pro pfenos
a pfijem seznamu PGN
126996 Produktové informace
127250 Kurz plavidla
128259 Rychlost: Referenéni, voda
128267 Hloubka vody
129025 Pozice: Rychla aktualizace
129026 COG a SOG:
Rychla aktualizace
129029 GNSS pozi¢ni data
129540 GNSS satelity na snimku
130306 Udaje o vétru
130312 Teplota
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Typ Véta Popis

GPGSA GSA: GNSS DOP a aktivni
satelity

GPGSV GSV: GNSS dostupné
satelity

GPRMB RMB: Doporucené mini-
mum navigacéni informace

GPRMC RMC: Doporucené mini-
mum specificka data GNSS

GPRTE RTE: Trasy

GPVTG VTG: Smér a rychlost
vzdusnou Carou rychlost
vaci zemi

GPWPL WPL: Lokace trasového
bodu

GPXTE XTE: Chyba - odchyleni
z trasy (XTE)

PGRME E: Odhadovana chyba

PGRMM M: Struktura mapy

PGRMZ Z: Nadmorska vyska

SDDBT DBT: Hloubka pod sondou

SDDPT DPT: Hloubka

SDMTW MTW: Teplota vody

SDVHW VHW: Rychlost a smér
proudéni vody

PFijem DPT Hloubka

DBT Hloubka pod sondou

MTW Teplota vody

VHW Rychlost a smér proudéni
vody

WPL Lokace trasového bodu

DSC Informace o digitalnim
vybérovém volani

DSE Rozsifené digitalni
vybérové volani

HDG Smér pohybu, odchylka
a povolena odchylka

HDM Smér pohybu, magneticky

MWD Smér a rychlost vétru

MDA Meteorologicka sloZenina

MWV Rychlost a uhel vétru

VDM AIS VHF data-link hlaseni

Kompletni popis namorniho komunikaéniho protokolu
NMEA (National MarineElectronics Association) je mozné
objednat na adrese: NMEA, Seven Riggs Avenue,
Severna Park, MD 21146 USA (www.nmea.org)

Typ PGN Popis
Prenos | 127258 Magneticka odchylka
129283 Chyba kfizeni zdznamu trasy
129284 Navigaéni udaje
129285 Navigac¢ni trasa a informace
o trasovych bodech
Pfijem 065030 Prdmérné zakladni hodnoty
stfidavého proudu generatoru
(GAAC)
126992 Systémovy ¢as
127488 Parametry motoru:
rychla aktualizace
127489 Parametry motoru:
Dynamické
127493 Parametry pfenosu:
Dynamické
127504 Vystupni stav stfidavého
proudu
127505 Hladina kapaliny
127508 Stav akumulatoru
129038 Hlaseni o poloze AlS tfidy A
129039 HlaSeni o poloze AlS tfidy B
129040 Roz3ifené hlaseni o poloze
AlS tfidy B
129539 GNSS DOPs
129794 Staticka a cestovni data AIS
tridy A
129809 Staticka a cestovni data ,CS*
AIS tridy A
129810 Staticka a cestovni data ,CS*
AlS tfidy B
130310 Parametry Zivotniho prostiedi
130311 Parametry okolniho prostiedi
(zastaralé)
130313 Vihkost
130314 Aktualni tlak
Informace pro NMEA 0183
Typ Véta Popis
PFenos GPAPB APB: Regulator sméru
nebo trasy (autopilot)
véta ,B*
GPBOD BOD: Azimut (od zaCatku
k cili)
GPBWC BWC: Smér a vzdalenost
do trasového bodu
GPGGA GGA: Globalni pozi¢ni
systém - fixni data
GPGLL GLL: Geograficka pozice
(zemépisna Sitka a délka)
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Softwarova licenéni smlouva
POUZITIM TOHOTO PRISTROJE DAVATE SOU-
HLAS S NiZE UVEDENYM LICENCNIM UJEDNA-
NiM. PROSIM, CTETE TYTO RADKY POZORNE.
Spole¢nost Garmin garantuje uzivateli udéleni této
licence pro uzivani softwarového vybaveni obsaze-
ného nebo pfilozeného k tomuto produktu (dale jen
software) v binarnim spustitelném stavu pro bézné
pouziti v ramci pfistroje. Nazeyv, vlastnicka prava

a autorska prava na software zustavaji i nadale
majetkem spole¢nosti Garmin a/nebo poskytovatele
v podobé treti strany.

Pouzitim pfistroje berete na védomi, Ze je software
majetkem spolecnosti Garmin a/nebo tfeti strany

a jako takovy je chranén autorskymi pravy jak

v USA, tak mezinarodnimi autorskymi pravy.

Dale berete na védomi, Ze struktura, organizace

a kody softwaru, pro které nejsou poskytovany
zdrojoveé kody, jsou cennym obchodnim tajemstvim
spole¢nosti Garmin a/nebo poskytovatel v podobé
tfetich stran a také, Ze jsou vSechny zdrojové kody
softwaru cennym obchodnim tajemstvim spolec-
nosti Garmin a/nebo poskytovatelt v podobé tfetich
stran. V ramci této licence se zavazujete neprovadét
na softwaru jakoukoliv dekompilaci, demontéz, mo-
difikaci, revizni montaz, reverzni inZzenyrstvi nebo
redukci softwaru €i jeho Casti do bézné Citelnych
formatd, pfipadné nevytvaret jakakoliv od softwaru
odvozena dila nebo prace. Vyjadfujete svij souhlas
s tim, Ze nebudete software exportovat ani zpétné
exportovat do zemi porusujicich zakony kontroly
exportu Spojenych statl americkych nebo kterékoli
jiné pfisludné zemé.
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Rejstrik
.\
AlIS 9
aktualizace, software 2
aktualni stanice 56
ukazatele 8
akumulator, sprava 55
alarm pro odchylku z kursu 74, 75
alarm pro vleCeni kotvy 73
alarm pfijezdu 73
alarmy 73
hluboka voda 38, 73
kolize 11
palivo 53
pocasi 60
prijezd 22
mélka voda 13, 37
motor 52, 53
navigace 70
odchylka od kursu 10
sonar 29
teplota vody 38, 73
ukazatele 53
vleceni kotvy 73
AM 57
animace pfilivu a vin 8, 55
anténa, GPS 2
aplikace Helm 77
astronomicky kalendar 55
automatické navadéni 21
trasy 19
vzdalenost od pobrezi 22, 71
autopilot 47
aktivace 48
krouzeni 49
kruhovy vzor 49
patraci vzor 49
plavba podle vzoru 49
pFirGstek kroku fizeni 48
redukce aktivity kormidla 48
Shadow Drive 48
Uprava sméru plavby 48
vzor ,cikcak" 49
vzor jetelového listku 49

vzor pro obrat do protisméru 48
vzor pro obrat ,muz pres palubu“ 49
vzory fizeni 48

B
barevné oznaceni pro nebezpeci 13
bezdratové pfistroje 76
bezdratové pfipojeni dalsiho pfistroje 76
konfigurace sité 76
bezpec¢na hloubka 22, 71, 76
bezpectna vyska 22, 71
bezpecéna zona protikolizniho alarmu 75
boje, hlaseni 64
C
cilova mista
navigacni mapa 5
vybér 6
cilovani 17

C

Cerpaci stanice 4
nastaveni displeju 69
uzpUsobeni nastaveni hlavni stranky 3
vymeéna pojistky 81

Ciselna pole 4

D

3D perspektiva 5

3D rezim rybi perspektivy
detekované objekty 5
zabér sonaru 6
zaznamy tras 13

DAB 58

data
kopirovani 78
zalohovani 79

dalkové ovladani 77
odpojeni 77

detekované objekty 5, 30

digitalni spinani 79

digitalni vybérové volani 50
kanaly 50
kontakty 50
osobni b&Zné volani 51
zapnuti 50
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displej
jas 5
zamek 1
dosahové kruznice 46
dotykovy displej 1
DSC. viz digitalni vybérové volani

E
EBL 43
méfeni 43
nastaveni 43
zobrazeni 43
EGNOS 69
EPIRB 11

F
FM 57
fotografie, letecké 9

G
galerie druZicovych snimkl 9
Garmin ClearVi 30
GLONASS 69
Go To (Plout do) 19
GPS 2, 69
EGNOS 69
GLONASS 69
signaly 2
zdroj 3
WAAS 69
GPS piesnost 69
graf rychlosti vétru 54
graf Uhlu vétru 54
Grafy
atmosfeéricky tlak 55
hloubka 55
konfigurace 55
rychlost vétru 54
teplota vzduchu 55
teplota vody 55
Uhel proudéni vétru 54
GRID 79

H
hlaSeni o poloze 51
hloubkovy zaznam 44
hodiny 73
budik 73
hrani¢ni linie 25
I
ID jednotky 70

J
jazyk 70

K
kamera 67
konfigurace 67
ovladani 68
pohotovostni rezim 66
pozastaveni 66
vychozi pozice 66
kamera VIRB 67
kapacita paliva 53
klavesnice 70
kombinace, vlastni nastaveni 4
kompas
r0zice 12
kotva 73
kfizovani a obraty pfes zad 28
plavba po vétru 28
udrZovani kursu 28
kurzy 48

L

letecké fotografie 9

M

mapy 5, 8
quickdraw 14
méfeni vzdalenosti 6
navigace 5, 7
podrobné informace 10
smér pohybu 10
symboly 6
vestavéni 13
vybér 6
vzhled 13
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mapy
viz. sluzby poskytované k namofnim mapam 12

manualni prohlize¢ 1
mazani vSech uzivatelskych tdaji 26
MARPA 11, 42
navigacni mapa 5
nebezpecné 10
objekty 42
oznaceny objekt 42
mérné jednotky 63
méfeni vzdalenosti 6, 32, 43
mapy 5
MOB, pfistroj 19
motorovy ¢lun 5
muz pfes palubu 11, 50, 51

N
napéti 73, 81
navigacni alarmy 73
navigacni body 12
navigacni mapa 5
letecké fotografie 9
MARPA 42
namoini body zajmu 6
nastaveni 43
zobrazeni radarovych informaci 43
zaznamy drahy plavidla 42
navigacni udaje 5
némorni sit Garmin 33
napovéda
viz. vychozi stranka produktové podpory 1, 2
vlastni nastaveni 3
NMEA 0183 72, 82
NMEA 2000 73, 81
nouzové volani 11, 50
nebezpecné objekty 10
radar 40
SART 11
zaméfovani 42
zapnuti 69

0
oblibené 3, 58
obraty pres zad
viz. joystick pro kfiZzovani a obraty pies zad 28
obvody 79

odsazeni kylu 28
odsazeni, pfid lodi 47
ostatni plavidla

AIS 10

zaznamy drah 37
oznaceni polohy 18

P
palivoméry 52
stavovy alarm 53
synchronizace s aktualnim mnozstvim paliva 53
pamétova karta 2
instalace 2
podrobné mapy 13
slot 2
parovani pfistroju GRID 80
plavba 26, 28, 48
startovni ¢ara 26
stopky pro méfeni zavodu 26
plavba na zakladé trasy 17
plavebni méfici pfistroje 52
plavebni startovni ¢ara 27
pocasi 60
alarmy 73
destové srazky 61
naviga¢ni mapa 5, 64
pocasi 60
podminky na mofi 62
predplacené sluzby 60, 61, 63
predpovéd 62
rybafeni 63
rybarska mapa 65
tabulky 62-63
teplota vody 63
tlak, povrchovy 63
viditelnost 64
vitr 63
viny, informace 63
vrstva 64
vysilani 61
podsviceni 5, 77
plachetnice 5, 26
plavba po vétru 28
nastaveni 28
preferovany zdroj dat 3, 47
prémiové mapy 8
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problémy a jejich odstranéni 80
3D rybi perspektiva 14
Animovany ukazatel pfilivu/odlivu

a smeéru proudéni 8
letecké fotografie 9

produktova podpora 1, 2
kontaktni informace 1, 2

protikolizni alarm 75

predvolby 4
DAB 58

prehravac¢ hudby 56

prehrava¢ médii 56
abecedni vyhledavani 57
DAB 58
nézev zafizeni 60
oblast tuneru 57
opakovani 57
promichani 57
pfedvolby 58
radiostanice 57
rezim ladéni 58
satelitni radio SiriusXM 59
spojeni FUSION 59
VHF 57
vypnuti zvuku 57
zdroj 57
zony 11

prilivové stanice 8, 12, 55
ukazatele 8

pristroj
cisténi 80
registrace 79

pfistroje motoru 53
konfigurace 54
stavové alarmy 53

R

radar 40
AIS 10-12, 42
barevné schéma 35
Casovany prenos 40
dosahové kruznice 46
echotrasy 44
chranéné tzemi 41
MARPA 42
odsazeni od pfidi lodi 47

optimalizace zobrazeni 44

prace v rezimu rybi perspektivy 3D 5, 8, 14

priblizeni 41

rezim ptaciho pohledu 5, 8

rozsah 34

ruch 37, 46

trasové body 18

vlastni pozice zastaveni 47

vysilani 40

vzhled displeje 42

zdroj 47

zisk 44

zobrazeni 42, 43
radiostanice 57

AM 57

FM 57

SiriusXM 59
registrace produktu 79
registrace pfistroje 79
resetovani

nastaveni 54

usporadani stanice 4
rezim barev 69
rybaiska mapa 5

hrani¢ni linie 7

nastaveni 11
S
SART 11,12, 75
satelitni radio SiriusXM 59
satelitni signaly, navazani 2
Shadow Drive, aktivace 48
SideVii 30
SiriusXM 59

satelitni radio 59
sitovani Viz. namorni sit
smér 48

linie 7

nastaveni 48

Shadow Drive 48

udrzovani kursu 28
snimac rychlosti vétru 77
snimek stranky 80

pofizeni 80

radarova stranka 41

Systémové informace 69
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snimky 80
software
aktualizace 2
softwarova licen¢ni smlouva 83
sonar 29
alarmy 73
a-scope 36
Cislice 2
detekované objekty 30
frekvence 35
FrontViu 32
Garmin ClearVii 30
hloubka 13, 16, 18, 22, 71
hluk 37
hluk pfi hladiné 37
interference 37
kuzel 14, 61
méfeni vzdalenosti 32
nahravani 39
odmitnuti barvy 37, 38
Panoptix 13, 30
pohledy 30-31
sdileni 33
SideVi 30
trasové body 18
typ dna 34
uzamceni dna 34
vzhled 35
zdroj 33
zintenzivnéni barvy 33
zisk 44
zoom 33
SOS 18
sprava dat 78
spravce vystrah 61
hlaseni 61
symboly 6, 56

synchronizace, uZivatelska data 26

systémové informace 69

T
technologie Wi-Fi 76
teplotni zdznam 55
tlacitko Power 1
tovarni nastaveni 76
Cerpaci stanice 53

trasové body 18
drahy plavidel 51
kopirovani 78
mazani 19
muz pfes palubu 50
navigace do 19
radar 40
sonar 29
synchronizace 26
Uprava 18
vytvoreni 6, 18
zobrazeni 20, 24
zobrazeni seznamu 20

trasy 19
kopirovani 78
mazani 19, 21
nahravani 25
navigace 16, 21
navigace paralelné 19
odstranéni 21
seznam 20
synchronizace 26
trasové body 18
uloZeni 20
Uprava 18, 20
vytvofeni 6
zobrazeni 20
zobrazeni seznamu 20

U

ukazatele 52-54
cesta 54
motor 52
omezeni 52, 53
palivo 53
stavové alarmy 53
vitr 54

uZivatelska data
mazani 26
synchronizace 26
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Vv
VHF radiostanice 57
DSC kanal 50
nouzova volani 50
osobni bézné volani 51
volani objektu AIS 52
video 65
konfigurace 67
zdroj 65
zobrazeni 65
VRM 43
méfeni 43
nastaveni 43
zobrazeni 43
voda
odchylka teploty 75
rychlost 75
teplotni zaznam 55
vzdalenost od pobrezi 22, 23, 71

W
WAAS 69

Z
zamceni, displej 1
zabér kursu 6
zadznam informaci o poloze 51
zaznam udalosti 70
zaznamy drahy plavidla 24
zobrazeni radarovych informaci 43
Zoom (Zvétseni)

mapa 6

radar 41

sonar 34
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